PRZEDMIAR ROBOT

Lp. | Podstawa Opis i wyliczenia j.m. Poszcz Razem
1 Opracowanie projektu organizacji ruchu szt.
1 szt. 1
RAZEM 1
2|KNNR-W 9 |Demontaz opraw o$wietlenia zewnetrznego zainstalowanej na trzpieniu stupa  [kpl.
1005-0300 |[lub wysiegniku (1472 szt.)
1472 kpl. 1472
RAZEM 1472
3|KNNR 5 Montaz opraw o$wietlenia zewnetrznego na wysiegnikach (1472 szt.) - dobér  |szt,
1004-0200 |opraw wg zatgcznika nr 1 do dokumentacji technicznej
1472 szt. 1472
RAZEM 1472
4/KNNR 9 Wymiana przewoddw izolowanych w latarniach o wyscokosci do 10 m (dtugosé, |kpl.
1004-0300 (rodzaj i przekroj przewodow w/g dokumentacii technicznej). Zgodnie z doku-
mentacjg techniczng zalozono wymiane 100% przewodow. Przewéd 3x1,
Smma2.
100%*1472 kpl. 1472
RAZEM 1472
5|KNNR 5 Wymiana skrzynek bezpiecznikowych w liniach napowietrznych nn - 377 kpl, |[szt.
0906-0200 |wymiana 100% w liniach napowietrznych.
377*100% szt. 377
RAZEM 377
6/KNNR 5 Wymiana wysiggnikow - 10% wysiegnikow szt.
0906-0200
analogia
1472*10% szt 147
RAZEM 147
7|KNR 5-13 Transport materiatéw z demontazu. Analogia: Transport wewnetrzny opraw, t
0801-0200 |przewodéw, izolatoréw, osprzetu i drewna na odlegtosc do 20,0 km
1472*0.01 t 15
RAZEM 15
8|KNNR 5 Badania i pomiary skuteczno$ci zerowania, pamiar pierwszy szt.
1304-0500
1472 szt. 1472
RAZEM 1472
9 Pomiar fotometryczny przeset szt.
23 szi. 23
RAZEM 23
10 Utylizacja materiatow kpl
1 kpl 1
RAZEM 1




