DROMOS Spétka z o.0.

D 00.00.00. Wymagania Ogélne
1. WSEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznéf XS przepisy dotycgce wykonania rob6t drogowych

zwigzanych z budowi modernizagj drogi miejskiej klasy D na terenach przemystowpcty ulicy Bema w
Bartoszycach.

1.2.

Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obgeuvjacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu

realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3.

Zakres robé6t obych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejnuymagania ogolne wspdlne dla roboét eigh nizej
wymienionymi specyfikacjami:

Dziat ogélny

D-M-00.00.00. Wymagania ogoine

D-01.00.00.
D-01.01.00.
D-01.02.02.
D-01.02.04.
D-02.00.00.
D-02.01.01.
D-02.03.01.
D-04.00.00.
D-04.01.01.
D-04.02.01.
D-04.02.02.
D-04.03.01.
D-04.04.02.
D-04.07.01.
D-05.00.00.
D-05.03.05.

Specyfikacje Techniczne

Roboty przygotowawcze

Wyznaczenie trasy i punktéw wysakowych

Zdjcie warstwy humusu

Rozbidrki elementow drog

Roboty ziemne

Wykonanie wykopow

Wykonanie nasypéw

Podbudowy

Koryto wraz z profilowaniem i zggczeniem podia
Wykonanie warstwy podsypkowej

Wykonanie warstwy mrozoochronne;j
Oczyszczenie i skropienie warstw karnstyjnych
Podbudowa z kruszywa tamanego stabihln@go mechanicznie
Podbudowa z betonu asfaltowego 0/31,5
Nawierzchnie

Nawierzchnie z betonu asfaltowego

D-05.03.11 Frezowanie nawierzchni asfaltowych

D-07.00.00.
D-07.01.01.
D-07.02.01.
D-08.00.00.
D-08.01.01.
D-08.02.02.
D-08.03.01.
D-09.00.00.
D-09.01.01.

1.4.

Uradzenia bezpieczéstwa ruchu
Oznakowanie poziome
Oznakowanie pionowe

Elementy ulic

Krawzniki betonowe

Chodniki z kostki betonowej 8 cm
Obrzea betonowe

Zielé drogowa

Urgdzenie terenéw zieleni

Okrdlenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponej okrelenia naley rozumi& w kazdym przypadku nagpujaco:
Budowla drogowa - obiekt budowlany, négldty budynkiem, stanowty cata¢ techniczno-
uytkows (drog)

Chodnik - wyznaczony pas terenu przgiiezrzeznaczony do ruchu pieszych i odpowiednio
utwardzony.

Droga - wydzielony pas terenu przeznaczangudhu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych

1.4.1.

1.4.2.

1.4.3.
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1.4.5.

1.4.6.
1.4.7.

1.4.8.
1.4.9.

1.4.12.
1.4.13.

1.4.14.

1.4.15.

1.4.16.

1.4.17.

1.4.18.
1.4.19.

1.4.20.

1.4.21.
1.4.22.

1.4.23.
1.4.24.

1.4.25.

wraz z wszelkimi ugdzeniami technicznymi zwkanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
Droga tymczasowa (moisva) — droga specjalnie przygotowana, przeznacdonachu pojazdéw
obstugagych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawiz&ana do usugcia po jego zakiczeniu
Dziennik budowy - opatrzony piegzia Zamawiajcego zeszyt, z ponumerowanymi stronamizagty do
notowania wydarzeaistniatych w czasie wykonywania zadania budoedgn rejestrowania
dokonywanych odbiorow rob6t, przekaayia polecs i innej korespondencji technicznej peualizy
Kierownikiem Projektu, WykonawtcProjektantem.
Jezdnia - e%¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazddw.
Ireynier/Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez \Bhyd&we, upowaniona do kierowania robotami i
do wysgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktva
Korona drogi - jezdnia z poboczem i chodmiki zatol
Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw naa@hni wraz ze sposobem ich pctenia.
Korpus drogowy - nasyp lukeé&z wykopu, ktdra jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowow.
Koryto — element uformowany w korgudrogowym w celu ut@enia w nim konstrukcji nawierzchni
Kosztorys ofertowy - wyceniony kosztoglepy.
Kosztoryslepy - wykaz rob6t z podaniem ich §lo (przedmiar) w kolejngi technologicznej ich
wykonania.
Rejestr obmiaréw - akceptowany przez Kierownikaj&kin rejestr z ponumerowanymi stronamizgtty do
wpisywania przez Wykonawmbmiaru dokonywanych robét w formie wyliggzeszkicow i ew.
dodatkowych zakcznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegpptwierdzeniu przez Kierownika
Projektu.
Laboratorium - drogowe lub inne laboraterinadawcze, zaakceptowane przez Zamaeggjo,
niezeédne do przeprowadzenia wszelkich badpréb zwizanych z ocenjakosci materialdw oraz robét.
Materialy - wszelkie tworzywa niezime do wykonania robét, zgodne z dokumentpopjektowy i
specyfikacjami, zaakceptowane przezdvnika projektu.
Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstuggly do przejmowania i rozktadania ofggén od ruchu
na podie gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.
a) warstwscieralna - wierzchnia warstwa nawierzchni poddagepbrednio oddziatywaniu ruchu i
czynnikéw atmosferycznych.
b) warstwa wiaca - warstwa znajdgga s¢ migdzy warstvy $cieralry a podbudow, zapewniajca
lepsze roztenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow
c) warstwa wyréwnawcza - warstwazgha do wyrdwnania nieréwidoi podbudowy lub profilu istniegej
nawierzchni
d) podbudowa - dolnagéz nawierzchni stigca do przenoszenia obhzen od ruchu na podie.
Podbudowa rix sktada sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.
e) warstwa ogiszagca — warstwa stigca do odprowadzenia wody przedogtej st do nawierzchni
f) warstwa mrozoochronna — warstwardgtgtéwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni ghisda@uitkami
dziatania mrozu
Niweleta - wysolésiowe i geometryczne rozwiggie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi.
Odpowiednia (bliska) zgodido zgodné¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami, a
j8éli przedziat tolerancji nie zostat olileny - z przegjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla
danego rodzaju robot budowlanych.
Pas drogowy - wydzielony liniami rozgramigeymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w
nim drogi oraz drzew i krzewéw. Pasgbwy mae réwniez obejmowa teren przewidziany do roz-
budowy drogi i budowy wdzea chronicych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowa-
nymi przez ruch na drodze.
Podige - grunt rodzimy lub nasypowy,zgcy pod nawierzchgido gkbokasci przemarzania.
Polecenie Kierownika Projektu - wszelkie polecgmizekazywane Wykonawcy przez Kierownika
Projektu, w formie pisemnej, dotyoz sposobu realizacji rob6t lub innych sprawszanych z
prowadzeniem budowy.
Projektant - uprawniona osoba prawna ycfina lgdaca autorem dokumentaciji projektowe;j.
Przedswziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegaqrania drogowego lub catkowita
modernizacja (zmiana parametrow gdéofoenych trasy w planie i przekroju podhym) istniejcego
pajczenia.
Rysunki - a&¢ dokumentacji projektowej, ktdra wskazuje lokalizacharakterystyki wymiary
obiektu ¢dgcego przedmiotem robat.
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1.5. Ogdélne wymagania dotywe robdt

Wykonawca jest odpowiedzialny za jékavykonanych robét, bezpieazswo wszelkich czynrigi na
terenie budowy, metodyzyte przy budowie oraz za ich zgodta@ dokumentaaj projektows, ST i poleceniami
Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych przegaNykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnyadministracyjnymi, wspohedne punktow gtéwnych
trasy, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokuaogirprojektowej i dwa komplety ST. Dane dotyce
osnowy geodezyjnej poziomej i wysakiowej oraz punktéw granicznych najepobra z wiasciwego Powiatowego
Osrodka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficzne). g?zekazaniu placu budowy Wykonawca wyznaczyvalir
punkty giéwne trasy.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadd@a ochroa znakéw pomiarowych do chwili odbioru
ostatecznego robo6t. Uszkodzone lub zniszczone mreaddezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlakogzt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowactizie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazmdanym w
szczego6towych warunkach umowy, uwatditiajgcym podziat na dokumentacprojektovy:
— Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanaprzetargow dokumentagj projektowy oraz projektowy
dokumentagj wykonawcz (techniczg) i zostam przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kddWykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowe;.

1.5.3. Zgodnéc rob6t z dokumentagijprojektovg i ST

Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatka@wkumenty przekazane Wykonawcy przez Kierownika
projektu stanova czg$¢ umowy, a wymagania okilene w chéby jednym z nichgobowizujace dla Wykonawcy
tak jakby zawarte byty w calej dokumentacji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegoinych dokumentéw obpwe kolejndé ich waznosci
wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogélnych” @@nych warunkach umowy”).

Wykonawca nie mae wykorzystywa bieddéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotnKierownika projektu, ktéry podejmie decyap) wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieosci, wymiary podane na finie g wazniejsze od wymiaréw okéonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone mateiiatly zgodne z dokumentacprojektowg i ST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SEdy uwazane za wartiei docelowe, od ktérych
dopuszczalnegsodchylenia w ramach okilenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéweineéntéw budowli
musz wykazywa zgodnd¢ z okrelonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpgzekraczé
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentaqjrojektovg lub ST i
wptynie to na niezadowakigg jakas¢ elementu budowli, to takie materiaty zostaasgpione innymi, a elementy
budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt \Whglacy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pogchem?”)

Wykonaweca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymasiniegcych obiektow
(jezdnie, cagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronnegdrenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w alkres
trwania realizacji kontraktu,zado zak@czenia i odbioru ostatecznego robét.

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca przedstawiynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim zdemm drogi i organem zaydzapcym ruchem, projekt organizacji
ruchu i zabezpieczenia rob6t w okresie trwania byddV zalenosci od potrzeb i pogpu robdt projekt organizacii
ruchu powinien b§ na biggco aktualizowany przez Wykonawdazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego
projektu organizacji ruchu, wymagazkrazowo ponownego zatwierdzenia projektu.
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W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczinstaluje i lgdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczgje takie jak: zaporygwiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewggay ten sposdb
bezpieczastwo pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczecion dzieh i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktorych jest to
nieodzowne ze wzgtlow bezpieczéstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgaie kxda akceptowane przez Kierownika projektu.

Fakt przysfpienia do robét Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb uzgodniony
z Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenienigjscach i iléciach okrélonych przez Kierownika projektu,
tablic informacyjnych, ktérych téé bedzie zatwierdzona przez Kierownika projektu. Tablicformacyjne bda
utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji rob6t.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebody zaptacie i przyjmuje size jest whczony w cen
kontraktowva.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresienfen@alizacji kontraktuzado
zakaczenia i odbioru ostatecznego robét.

Wykonawca dostarczy, zainstalujegdlzie utrzymywa tymczasowe uggizenia zabezpieczgje, w tym:
ogrodzenia, pecze, gwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wdedhnesrodki niezlzdne do ochrony
robét, wygody spoteczioi i innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddlziwyraznie oznakuje teren
budowy, w sposob uzgodniony z Kierownikiem projektu

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczonepdi@zdow i maszyn pracagych przy realizacji robot,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w spos6b uzgodnoKierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwia publicznie przed ich rozpoeziem w spos6b uzgodniony
z Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenianigjscach i iléciach okrélonych przez Kierownika projektu,
tablic informacyjnych, kt6rych téé bedzie zatwierdzona przez Kierownika projektu. Tablicformacyjne bda
utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodf zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen
kontraktova.

1.5.5. Ochrondrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zn& i stosowa w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dage
ochronysrodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcatizie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody sbejj,

b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowanie;gio przepiséw i norm dotygzych ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oredzie unik& uszkodzé lub ucizliwosci dla oséb lub débr
publicznych i innych, a wynikagych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszezeb innych przyczyn
powstatych w nagpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegélny wzgdl na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, skltadowisk, ukoporégaiojazdowych,

2) srodki ostra@nosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekbw wodnych pyithrh substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscig powstania pgaru.

1.5.6. Ochrona przeciwparowa

Wykonawca bdzie przestrzedgaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséwepyasprz:t
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@dnbiurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne ¢lg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przegiisaabezpieczone przed
dostpem o0sob trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamarem wywotanym jako rezultat
realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.
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1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie cegéniu wiekszym od
dopuszczalnego, okilenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyde do robot bda miaty aprobag techniczg wydary przez uprawniog
jednostk, jednoznacznie okftajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materialdwsradowisko.

Materiaty, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, apkaiczeniu robot ich szkodlivég
zanika (np. materiaty pylaste) mphy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaggchnologicznych
wbudowania. Jeeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien atrayzgod: na wycie tych
materiatow od wiéciwych organéw administracji patwowej.

Jeeli Wykonawca ayt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.8. Ochrona wtasioi publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroinstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtaddaoych wiacicielami tych uradzei potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiaggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zeiemvtasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzenieningtdlacji i uradzea w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego rodzaju
robét, ktére maj by¢ wykonane w zakresie przekenia instalacji i urgdzea podziemnych na terenie budowy i
powiadomé Kierownika projektu i wkadze lokalne o zamiarzepoczcia robét. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocpawiadomi Kierownika projektu i zainteresowane velaaraz
bedzie z nimi wspétpracowat dostarczaejwszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aaprWWykonawca
bedzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzkaa instalacji na powierzchni ziemi i
urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyelprzez Zamawiagego.

Jezeli teren budowy przylega do terendw z zabuglavieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa roboty
w sposéb powodggy minimalne niedogodrioi dla mieszkacéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia
zabudowy mieszkaniowej wsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatabip

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na biggco informowany o wszystkich umowach zawartych painy
Wykonawg a wigcicielami nieruchomsxi i dotyczcych korzystania z wiasiao i drég wewrtrznych. Jednate,
ani Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiggy nie kgdzie ingerowat w takie porozumienia, o ile niglipone
sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkaobwy.

1.5.9. Ograniczenie ohyien osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowasie do ustawowych ogranicaenaciskdéw osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatéw i wypagenia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszelleeledne zezwolenia i
uzgodnienia od wiziwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo tadiw (ponadnormatywnych) i o
kazdym takim przewozie duizie powiadamiat Kierownika projektu.ynier/Kierownik projektu mee polect, aby
pojazdy nie spetnigge tych warunkow zostaly usgie z terenu budowy. Pojazdy powogltg nadmierne obgienie
osiowe nie bda dopuszczone naviezo ukaiczony fragment budowy w ofisie terenu budowy i Wykonawcadizie
odpowiadat za napraywwszelkich robdt w ten sposéb uszkodzonych, zgodmieleceniami Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpieczsstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcglbie przestrzegaprzepiséw dotyczrych bezpieczestwa i higieny
pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz piehsiagcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitzi
odpowiedn odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0os6b zatrudnionych na budowie olazzdpewnienia
bezpieczastwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyzej nie podlegaj
odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie kontraktowej.
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1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremobdt i za wszelkie materiaty i wdzenia auywane do robét od
daty rozpocecia do daty wydania potwierdzenia zakaenia robot przez Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaoweémqmo byt
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowaédjblpmenty byly w zadowalgjym stanie przez caly czas, do
momentu odbioru ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie Kierownika projektu
powinien rozpoczé roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanieestlo prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowgizany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe or
inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktérgvs jakikolwiek sposdb zvwazane z wykonywanymi robotami etizie w
petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych posteeopodczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzedgapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odngnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyatayw w odniesieniu do
sprztu, materiatéw lub urdzer uzytych lub zwazanych z wykonywaniem robot i w sposobgty bedzie
informowa Kierownika projektu o swoich dziataniach, przeustgac kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.
Wszelkie straty, koszty pagtowania, obeizenia i wydatki wynikie z lub zwzane z naruszeniem jakichkolwiek
praw patentowych pokryje Wykonawca, z ytigem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknieykonania
projektu lub specyfikacji dostarczonej przez Kieniika projektu.

1.5.13. Réwnowznos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotagn&onkretne normy i przepisy, ktére spethiaap
materialy, spret i inne towary oraz wykonane i zbadane robotglglobowigzywat postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych nopreepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postammowi
inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przegispaistwowe lub odnosgzsie do konkretnego kraju lub
regionu, mog by¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapevwae@yowny lub wyszy poziom wykonania
niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ichasgizenia i pisemnego zatwierdzenia przez Kierownika
projektu. Rénice pom¢dzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamikami musz by¢ dokladnie opisane
przez Wykonawgi przedtazone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&doo znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terdnidowy ledg uwazane za wlasnié Zamawiajcego.
Wykonawca zobowzany jest powiadoniiKierownika projektu i pogpowa: zgodnie z jego poleceniami.zéd w
wyniku tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wyptg op&nienia w robotach, kynier/ Kierownik
projektu po uzgodnieniu z Zamawjaym i Wykonawg ustali wydh#zenie czasu wykonania robo6t i/lub wyséko
kwoty, o ktoyg nalezy zwigkszy¢ cere kontraktovy.

1.6. Zaplecze Zamawigiego(o ile warunki kontraktu przewidajrealizacg)

Wykonawca zobovgzany jest zabezpiecgyZamawiajcemu, pomieszczenia biurowe, sgraransport oraz
inne uradzenia towarzysgee, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.R4plecze Zamawiagego”.

2. MATERIALY

2.1.7r6dka uzyskania materiatéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanyrkavgystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do rob6t, Wykonawca przedstamirierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczego6towe informacje dotygze proponowanegearddta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatéw jak réwnie odpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatéw.

Zatwierdzenie partii materiatdbw z danegddta nie oznacza automatycznie,wszelkie materialty z danego
zrédta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia b&da celu wykazaniaze materialy uzyskane z
dopuszczonegérodta w sposob ggly spetniaj wymagania ST w czasie realizacji robét.
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2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wigcicieli i odnanych wtadz na pozyskanie materiatow
zezrédetl miejscowych wiczapc w tozrédta wskazane przez Zamawjieggo i jest zobowizany dostarczy
Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentized rozpocgciem eksploatacjirédia.

Wykonawca przedstawi ignierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentac zawierajca
raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz proponowamnzez siebie metedvydobycia i selekciji,
uwzglkdniajgc aktualne decyzje o eksploatacji, organéw adnram§itpaistwowej i samorgdowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedziakiaza spetnienie wymagalosciowych i jakd@ciowych materiatéw
pochodacych zezrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydcibymaterialdw, dziemwy i inne jakie okzg si¢
potrzebne w zwgzku z dostarczeniem materiatdw do robot.

Humus i nadkiad czasowo zt§ z terenu wykopow, dokopow i miejsc pozyskanidematow miejscowych
bedg formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypcekutgywacji terenu po ukiczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopa terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych
w dokumentach umowyelbla wykorzystane do robdt lub odwiezione na odktadavdpdnio do wymagaumowy lub
wskaza Kierownika projektu.

Wykonawca nie gdzie prowadz zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty
wyszczegoélnione w dokumentach umowy, chyteayzyska na to pisemizgod: Kierownika projektu.

Eksploatacjarodet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaijacymi na
danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadgje wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i
zlozone w miejscu wskazanym przez Kierownika projel#ili Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy na
uzycie tych materiatdw do innych robétzrte dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tycheriatow zostanie
odpowiednio przewartgiowany (skorygowany) przez Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robot, w ktdrym znajdupic nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykoaaw
wykonuje na wiasne ryzyko, lige sk z jego nieprzyjciem, usuniciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub ST przewiglmozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu
w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Kiendika projektu o swoim zamiarze co najmniej 3 tygedn
przed uyciem tego materiatu, albo w okresie giaym, jéli b¢dzie to potrzebne z uwagi na wykonanie ada
wymaganych przez Kierownika projektu. Wybrany ikaptowany rodzaj materiatu nie geoby¢ pézniej
zmieniany bez zgody Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane métedo czasu gdydua one uyte do robét, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly fakos¢ i wkasciwosci i byly dostpne do kontroli przez
Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skladowania material@agtzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Kierownikiem projektu lub poza texembudowy w miejscach zorganizowanych przez Wykagaw
zaakceptowanych przez Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materiatéw

Wytwornie materiatow magby¢ okresowo kontrolowane przez Kierownika projektigigwnika projektu
w celu sprawdzenia zgod§w stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Pratdterialdw mog by¢ pobierane
w celu sprawdzenia ich wdaiwosci. Wyniki tych kontroli lzda stanowé podstaw do akceptaciji okidonej partii
materiatdw pod wzglhlem jakdci.

W przypadku, gdy lzynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekojvytwérni, musz byc¢
spetnione naspujace warunki:
a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnionwspétprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta

materialdw w czasie przeprowadzania inspekcji,
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b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosp, w dowolnym czasie, do tychezi wytwdérni, gdzie
odbywa st produkcja materiatéw przeznaczonych do realizadjit,

c) Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla Kierownika
projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekogida w tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobogzany do uywania jedynie takiego spgtu, ktdry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jaké¢ wykonywanych rob6t. Spek uzywany do rob6t powinien liyzgodny z ofegt Wykonawcy i
powinien odpowiadapod wzgédem typow i iléci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie aizgcji robot,
zaakceptowanym przez Kierownika projektu; w przyqatraku ustale w wymienionych wyej dokumentach,
sprzt powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez Kierownika projek

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantow@aprzeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadamistmgmi
w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Kienika projektu/ Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wlasndciag Wykonawcy lub wynagty do wykonania rob6t ma Byutrzymywany w dobrym
stanie i gotowéci do pracy. Powinien ldyzgodny z normami ochrorfyodowiska i przepisami dotygeymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzajcych
dopuszczenie spgiu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwow@sprzt jak rowniez naprawia lub wymieni& sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewigojozliwos¢ wariantowego ycia spretu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Kieravenprojektu/ Kierownika projektu o swoim zamiarze
wyboru i uzyska jego akceptaqgjrzed ayciem sprztu. Wybrany sprg, po akceptacji Kierownika projektu, nie
moze by pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgige zachowania warunkéw umowy,
zostan przez Kierownika projektu zdyskwalifikowane i depuszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigtodkow transportu, ktére nie wphyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robét i wkiwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkow transportu powinna zapewfigrowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dkrgymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Kierokenprojektu/ Kierownika projektu, w terminie przelgianym
umowg.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazegigospetnid wymagania dotycce przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskaé\ i innych parametréw technicznyc$rodki transportu
nie spetniaice tych warunkow magby¢ dopuszczone przez Kierownika projektu, pod waremkprzywrocenia
stanu pierwotnegozytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwéa na bieaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenikadzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robgodnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatéw i wykonywanych rob6t, crazgodné¢ z dokumentagj projektovs, wymaganiami ST,
PZJ, projektem organizacji robét opracowanym phégkonawe oraz poleceniami Kierownika projektu.
Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metogkowywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wyty@zem planie i wyznaczenie wysoé@ wszystkich
elementéw rob6t zgodnie z wymiarami gdnymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanynai
pismie przez Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zosgamsunéte przez Wykonawge
na whlasny koszt, z wyfkiem, kiedy dany bid okaze st skutkiem b¢du zawartego w danych dostarczonych
Wykonawcy na gimie przez Kierownika projektu/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robo6t lub wyznaczenia wgsakprzez Kierownika projektu/ Kierownika projektu
nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedziakebza ich doktadné.

Decyzje Kierownika projektu dotygeze akceptacji lub odrzucenia materiatoéw i elementodt kkdg oparte
na wymaganiach okémnych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowev ST, a take w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjizimier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki bada& materiatow i robét,
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rozrzuty normalnie wyspujace przy produkcji i przy badaniach materiatéwswiadczenia z przeszoi, wyniki
bada naukowych oraz inne czynniki wptyvege na rozwzarg kwestk.

Polecenia Kierownika projektu powinny byykonywane przez Wykonawow czasie okrdonym przez
Kierownika projektu, pod greda zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tyfpéumiesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jgko

Wykonawca jest zobowzany opracowa i przedstawd do akceptacji Kierownika projektu/ Kierownika
projektu program zapewnienia jad W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien okgé¢, zamierzony
sposob wykonywania robét, mowosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t gawdupcy wykonanie robot
zgodnie z dokumentagprojektows, ST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jas@ powinien zawieré
a) cz$¢ 0golry opisupca:

— organizac} wykonania rob6t, w tym terminy i sposéb prowadaenbot,

— organizac} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- sposoéb zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotoéw roboczych, ich kwalifikacje i przygavanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za j&ko terminowa¢ wykonania poszczego6lnych elementéw robat,

- system (sposoéb i procedliproponowanej kontroli i sterowania jalei wykonywanych robot,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumashego lub laboratorium,

ktéremu Wykonawca zamierza zlégrowadzenie badd,

— sposoéb oraz formmgromadzenia wynikéw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmé
sterupcych, a take wycihganych wnioskdéw i zastosowanych korekt w procesiehmologicznym,
proponowany sposob i fogprzekazywania tych informacji tgnierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegbtow opisupcy dla kazdego asortymentu robét:

— wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozioraz wyposzeniem
w mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkdéw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku materiatdw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedjutia wiasciwosci w czasie transportu,

- sposoOb i procedyr pomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie uggdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw, waytania mieszanek i
wykonywania poszczegélnych elementéw robot,

— spos6b pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiagdgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakioi robot

Celem kontroli robé6t ¢dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigng¢ zatazong
jakosé robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pehkontrok robét i jak@ci materiatdbw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, w¢ézapc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i wszystkie udzenia niezkdne
do pobierania probek i baslanateriatow oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolizynier/Kierownik projektu mge zaadaé od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowaly.

Wykonawca bdzie przeprowadZapomiary i badania materiatdw oraz robét zatatliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyndokumentacji projektowej i ST

Minimalne wymagania co do zakresu badéch czstotliwos¢ s3 okreslone w ST, normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaly one tam ckoae, Irzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres konlirgest
konieczny, aby zapewhivykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektuswiadectwaze wszystkie stosowane gydzenia i
sprzt badawczy posiadajwazng legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglayymaganiom norm
okreslajgcych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi& nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich
inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazyw& Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedochgnicciach dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub
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metod badawczych. 2eli niedociagniecia te lkedg tak powane, ze mog@ wplyngé ujemnie na wyniki bada
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymaygie do robét badanych materiatéw i dépuje do uycia
dopiero wtedy, gdy niedagjniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjansunéte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jaké& tych materiatow.

Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem Bamhaterialdw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie préobek

Prébki kzdg pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania préteditych na
zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbge z jednakowym prawdopodolsistwem
wytypowane do bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mie zapewniona mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probekdy dostarczone przez Wykonagiczatwierdzone przez Kierownika
projektu. Probki dostarczone przez Wykonawlo bada wykonywanych przez Kierownika projektu/Kierownik
projektu lzda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéob zatkaepy przez Kierownika projektu.

Na zlecenie Kierownika projektu Wykonawogdhie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow,
ktére budz watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgmzez Wykonawg usungte lub
ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowyelkl# pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokryveanawiajcy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarydy przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @digp, gdy normy
nie obejmuy jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stogomazna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Kierownika projektu/ Kierowrpkajektu.

Przed przyapieniem do pomiaréw lub badawykonawca powiadomi Kierownika projektu/ Kierowai
projektu o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru hddania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykomawc
przedstawi na pmie ich wyniki do akceptacji Kierownika projektuidfownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywalnzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z wikami bada jak
najszybciej, nie pfniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jadm.

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane kynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wegs
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przegazaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokongmia kontroli, pobierania prébek i badania
materialdw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwardaaVykonawca i producent materiatéw powinien udzielu
niezkednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokongg weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegagz
Wykonawe, poprzez midzy innymi swoje badaniagbzie ocenia zgodnd¢ materiatow i rob6t z wymaganiami ST
na podstawie wynikow wtasnych badkontrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietarébki materiatow i prowadéibadania niezaimie od
Wykonawcy, na swoj koszt. ai wyniki tych bada wykazg, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgécmateriatléw i rob6t z
dokumentagj projektovg i ST. Maze réwnie: zlecic, sam lub poprzez Wykonagcprzeprowadzenie powtdrnych lub
dodatkowych badaniezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kggmowtornych lub dodatkowych
bada i pobierania prébek poniesione zost@nzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiearstwa wykazujcy, ze zapewniono zgod&é z kryteriami technicznymi okée®nymi
na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznyelz eraciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:
— Polsky Nornyg lub
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— aprobaj techniczi, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidtaiskiej Normy, jeeli nie g
objete certyfikacy okreslong w pkt 1
i ktére spetniagg wymogi ST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumestywymagane przez ST, kda partia dostarczona do
robét pdzie posiadate dokumenty, okéajace w sposdb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w ragiezpby
poparte wynikami badewykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badada dostarczone przez Wykonagvc
Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetnidych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawmjpowigzujacym Zamawiajcego i Wykonawe w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowyaho& okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidtnpa
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obk@wjacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyebla dokonywane na bigco i bedg dotyczy przebiegu robét, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcteny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datiego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz@tdaska stibowego. Zapisy ¢1a czytelne, dokonane trwgat
technilg, w porzidku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgdrida oznaczone kolejnym numerem ganika
i opatrzone dati podpisem Wykonawcy i Kierownika projektu/ Kieraika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolngci:

— dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- dak przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

- dat uzgodnienia przez Kierownika projektu programuezapienia jakéci i harmonogramoéw robot,

— terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegolinych elementéw robét,

— przebieg robét, trudrai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przymgprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia Kierownika projektu,

— daty zarzdzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioréw robét zanig@jch i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbioréw
robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robét podleggih ograniczeniom lub
wymaganiom szczeg6lnym w zygku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opise dokumentacji projektowej,

— dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtrakcie wykonywania robét,

— dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotyczce jakdci materiatow, pobierania prébek oraz wyniki praegadzonych badez podaniem, kto je
przeprowadzat,

— wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli z paden, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyfaienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowsldyprzediaone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowanig.si

Decyzje Kierownika projektu wpisane do dziennikalbwy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Kienika projektu do ustosunkowanig.dProjektant nie
jest jednak strapumowy i nie ma uprawniedo wydawania polegeWykonawcy robét.

(2) Ksigzka obmiaréw

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pegt kazdego z elementow
rob6t. Obmiary wykonanych robét przeprowadza \si sposéb @gly w jednostkach przgtych w kosztorysie i
wpisuje do ksjzki obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnopblub certyfikaty zgodnéci materiatdw, orzeczenia o jad@
materiatéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badfdtykonawcy lgdg gromadzone w formie uzgodnionej w
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programie zapewnienia jakw. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét. Winny yudosgpnione na
kazde zyczenie Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@sjace dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyosywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,
e) protokoly z narad i ustate
f) korespondenegjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dxlg przechowywane na terenie budowy w miejscu odponitedabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodugoj@atychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetly zawsze dogpne dla Kierownika projektu i przedstawiane doasigl na
zyczenie Zamawiafgego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Obmiar robdt bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokntacy projektovy i
ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdasaieniu Kierownika projektu/ Kierownika
projektu o zakresie obmierzanych robét i termirben@ru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lgdg wpisane do ksgizki obmiaréw.

Jakikolwiek bjd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wélepym kosztorysie lub gdzie
indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obazku ukaiczenia wszystkich robét. Bdne dane zostgrpoprawione
wg instrukcji Kierownika projektu na gmie.

Obmiar gotowych robétdazie przeprowadzony z eztoscia wymagar do celu miesicznej ptatnéci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie olenym w umowie lub oczekiwanym przez WykonawicKierownika
projektu.

7.2. Zasady ok#tania ilasci robot i materiatow

Dlugdici i odlegtaci pomidzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnyngda obmierzone poziomo wzdiu
linii osiowe;j.

Jali ST whasciwe dla danych robét nie wymagaggo inaczej, objosci beda wyliczone w nd jako diugdé
pomnaona przezredni przekrd;.
llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo gba wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami

7.3. Uradzenia i spret pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rolgitglzraakceptowane przez
Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spez
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urgzdzenia pomiaroweddla przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robot.

7.4. Waqi i zasady wania

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom ST &izie
utrzymywa to wyposaenie zapewniaf w sposob gigly zachowanie doktaddoi wg norm zatwierdzonych przez
Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru
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Obmiary leda przeprowadzone przedgéziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw roboglad w
przypadku wysipowania dtaszej przerwy w robotach. Obmiar robét zaniksch przeprowadzaesiv czasie ich
wykonywania. Obmiar rob6t podlegaych zakryciu przeprowadzacgirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfiezésdg wykonane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub @bjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na
karcie ksazki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdy¢ dolgczone w formie oddzielnego aaknika do

ksigzki obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony zriienikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czéciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robdt zanikagych i ulegajcych zakryciu

Odbiér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci wykonywanych
robét, ktére w dalszym procesie realizacji ukegakryciu. Odbior rob6t zanikggych i ulegagcych zakryciu bdzie
dokonany w czasie unliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bentaania og6lnego pagiu
robét. Odbioru rob6t dokonujeapnier/Kierownik projektu. Gotow& danej czsci rob6t do odbioru zgtasza
Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesppmiadomieniem Kierownika projektu. Odbidgdzie
przeprowadzony niezwtocznie, niezmiej jednak nt w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikeaobryd
i powiadomienia o tym fakcie Kierownika projektakas¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia
Inzynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentowviExajgcych komplet wynikéw badelaboratoryjnych i w
oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontagjokumentagj projektova, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiodr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru ogsciowego robot
dokonuje s} wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robo6t. @dhiob6t dokonuje trynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robét

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania robdt w odniesieniu do ictédio
jakaosci i wartcsci. Catkowite zakaczenie rob6t oraz gotowéddo odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwiocznym powiaidmiem na gimie o tym fakcie Kierownika
projektu. Odbiér ostateczny robét ngmtw terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcod dnia
potwierdzenia przez Kierownika projektu zakaenia robét i przygcia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie
8.4.2. Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisjanagzona przez Zamawiapgo w obecniei Kierownika
projektu i Wykonawcy. Komisja odbiergja roboty dokona ich oceny jadaowej na podstawie przedionych
dokumentéw, wynikdéw badai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaovykonania robét z dokumentacj
projektows i ST. W toku odbioru ostatecznego robét komisjaazana s z realizacy ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robét zanikagych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania ralzdpetniagcych i robét
poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczbmpbdt poprawkowych lub robot uzupetg@jch w
warstwiescieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czydoioi ustali nowy termin odbioru
ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez kenisjjaka¢ wykonywanych robét w poszczeg6inych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejmdektacy projektows i ST z uwzgédnieniem toleranciji i nie
ma wikszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu plEzeéstwo ruchu, komisja dokona pgten, oceniagc
pomniejszon wartas¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.
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8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégjo robét jest protokot odbioru ostatecznego
robot sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgago.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpay przygotowanastpujace dokumenty:

1. dokumentagj projektowy podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli zostata sporadzona w

trakcie realizacji umowy,

szczego6towe specyfikacje techniczne (podstawowakamentdw umowy i ew. uzupetnigie lub zamienne),

recepty i ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i ksjzki obmiardw (oryginaty),

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batl@a oznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST i ew. PZJ,

deklaracje zgodnrigi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z ST i ew. PZJ,

opini¢ technologicza sporadzory na podstawie wszystkich wynikow badgpomiaréw zagczonych do

dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzggeh (np. na przekenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych rob6t wiécicielom uradzen,

9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robo6t i sieci uzbrojenia terenu,

10. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego ngdgogotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wigweey wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robo6t. Wszystkie zanzizone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetnige kedg zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo. Termin wykonania rob6t poprawkowych i robzapetniagcych wyznaczy
komisja.

Nogokwd

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonangptldt zwihzanych z usugciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okregi@rancyjnym. Odbiér pogwarancyjngdzie dokonany na
podstawie oceny wizualnej obiektu z uwetdpiieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbiértestay robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogélne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagama jednostk obmiarows ustalon dla
danej pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowywycenionych ryczaltowo podstavptatngci jest wartgé
(kwota) podana przez Wykonawev danej pozycji kosztorysu. Cena jednostkowa lwmtla ryczattowa pozycji
kosztorysowej bdzie uwzgtdniat wszystkie czynnii, wymagania i badania sktade¢ s¢ na jej wykonanie,
okreslone dla tej roboty w ST i w dokumentacji projekegjw

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétipobejmowa:
— robocizre bezpdrednp wraz z towarzysgymi kosztami,
— wartas¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymoayaewentualnych ubytkoéw i transportu na

teren budowy,

- wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obaljacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie najewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowaniaesido wymaga warunkéw umowy i wymagaogolnych zawartych w D-M-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki oldlene w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione wtargsie.

9.3. Wykonawca musi w swoich kosztach uwdgi¢ koszt stalego nadzoru archeologicznego w czasie
wykonywania robot ziemnych zaréwno w trakcie rolibgowych jak i robot zwzanych z wykonywaniem
kanalizacji deszczowej. Wymaog ten zostatl narzuddtojewddzki Urad Ochrony Zabytkéw Delegaigiwv Etku. Na
Wykonawcy cizy obowihzek niezwlocznego powiadomienia WKZ o znaleziskazomaliwo$¢é wstrzymania
wszelkich prac budowlanych przez WKZ w razie , gdgbowizek ten nie zostat dopetniony.

Wykonawca ma obowzek ustanowienia statego nadzoru archeologiczneggska pozwolenie WKZ.
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9.4. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i orgarjizachu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie z Kierownikiem prajekbdpowiednimi instytucjami projektu organizagjichu
na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kagpidjektu Irzynierowi/Kierownikowi projektu i
wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnieynikajacych z posipu robét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowaniawietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) optaty/dzierawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kgamikdw, barier, oznakowai drenau,

() tymczasow przebudow urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizasghu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowagionowych, poziomych, barier i
Swiatet,

(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdéw/przejazdow i organizaajchu obejmuije:

(a) usunicie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

11. PRZEPISY ZWI AZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (D2Nr 89, poz. 414 z fdiejszymi zmianami).

2. Zarzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa2z01 r. w sprawie dziennika budowy, monta rozbiérki
oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 5

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidzifipz. U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi zmianami).
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D-01.01.00 WYZNACZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznéf XS przepisy dotyczce wykonania robét drogowych
zwigzanych z budowi modernizagj drogi miejskiej klasy D na terenach przemystowpcty ulicy Bema w
Bartoszycach.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowe specyfikacje techniczne stagalmkument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t zwgzanych z budowi modernizacj drogi miejskiej klasy D na terenach przemystowpchy ulicy
Bema w Bartoszycach.

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zeanych z wszystkimi
czynnaciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tidrsgowej oraz poleenia
obiektow irzynierskich.

Zakres robot obejmuje odtworzenie w terenie:

- trasy drogowej

- sporzdzenie szkicu przebiegu granic prawnych z ich Stawjg w terenie znakami granicznymi typ 36a

- wyznaczenie sytuacyjne i wysakaowe punktow gtéwnych osi trasy i punktéw wysékimwych

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami

- wyznaczenie dodatkowych punktow wyseég&owych (reperéw roboczych)

- wyznaczenie parametréw tuku

- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

- zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrooh przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposot
utatwiajacy odszukanie i odtworzenie

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokgciowych

W zakres robét pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktow wységiowych wchodz:
a) pomiar wysokéciowy w osi i w innych charakterystycznych miejsca@sy,
b) wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych (reperéw roboczych),
C) wyznaczenie parametréw tukéw pionowych i poziomych,
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych w miejscachattiarystycznych,
e) zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochrooh przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposot
utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2. Wyznaczenie obiektu ifynieryjnego

Wyznaczenie obiektu #tynieryjnego obejmuje sprawdzenie wyznaczenia otk
i punktéw wysokéciowych, zastabilizowanie ich w sposéb trwaly, arkrich przed zniszczeniem, oznakowanie w
sposob utatwiaicy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyzsriezusytuowania obiektu.

1.3.3. Szkic przebiegu granic

Wykonanie w ramach pomiaru powykonawczego szkizelpiegu granic prawnych z ich stabilizagj
terenie znakami granicznymi typ 36a (zgodnie z rmoBiN-67/6744-09) swiadkami betonowymi tych znakéw
wykonanymi zgodnie z za¢zonym rysunkiem (zat. nr 1) nie rzadziej adOm.
Warunki wykonania szkicu:
1. Granie zastabilizowa znakami granicznymi gwiadkami betonowymi osadzonymi na granicy kopca
granicznego od strony zewtrznej pasa drogi.
2. Szkic naley sporadzi¢ w skali 1:1000 w formacie A-3
3. Szkic powinien zawiexa
a. nazwe wojewodztwa, gminy, olgbu
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b. w tytule napis: ,Szkic przebiegu granic prawnychsgpadrogowego drogi krajowej nr
..................... (nazwa zadania)”
kilometraz pocatkowy i koncowy opracowywanego odcinka
szkic lokalizacji
punkty graniczne wraz z numeracjrodzajem stabilizacji
miary od krawdzi jezdni do punktu granicznego
linie graniczne z miarami czotowymi
grunty pozostajce w dniu 31 grudnia 1998 r. we wiadaniu SkarbasRea, nie stanowce ich
wlasnaci, a zagte pod drogi publiczne (art. 73 ust. 1 z dnia 13dgeernika 1998 r. Przepisy
wprowadzajce ustawy reformygge administragj publiczry, Dz. U. nr 133 2 1998 r.)
i. opis skrzyowan i rzek
j. szczegOly sytuacyjne shygce do identyfikacji potgenia punktéw granicznych w terenie
w zaségu po 10 m od granic pasa drogowego

- krawedzie jezdni

- os drogi w przypadku niesymetrycznego przebiegu kdaivjezdni

- stupki hektometrowe z opisem

- przepusty

- pocatek i koniec mostu, wiaduktu (punkty skrajne)

- ogrodzenia trwate i chodniki

- $wiadki punktéw referencyjnych

- pojedyncze drzewa

- kontury l&ne

- stlupy energetyczne lub telefoniczne z kierunkamii inajdupce s¢ w odlegtaci do 10

m od granicy pasa
- numery dziatek w pasie drogowym i przylegtych okaerunki ich granic
4. Do szkicu naley dolgczye:

- wykaz wspotrzdnych punktéw granicznych (plik w formacie txt),

- szkic przebiegu granic prawnych w pliku w formadie,

- map ewidencyjna,

- wypisy z rejestrow gruntow dla wszystkich dziatelpasie drogowym,

- odbitke istniepcej mapy zasadniczej lub syt — wys. w skali szkicu.
Ponadto jako zatznik do pomiaru powykonawczego najlesporzdzi¢ wykaz zmian gruntowych jako dokument
potrzebny do wprowadzenia zmian w operacie ewidgmnaptéw dotycacych sposobuiytkowania (uytek rolny
lub lesny na drodze)

S@~oao

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zalamania osi trasykpy kierunkowe oraz pogikowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostate okigenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagangolne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotycice rob6t
Ogolne wymagania dotygee robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padan
w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nafestosowd, dla punktow utrwalanych
w istniepcej nawierzchni bolce staloweednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.
Pale drewniane umieszczone poza grarodot ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny énie
srednig; od 0,15 do 0,20 mi diugéod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i diugo
okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istaéej nawierzchni bolce stalovseednicy 5 mm i diugéci od 0,04
do 0,05 m
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»Swiadki” punktu granicznego wg rys nr 1, pomalowaraz6to z czarnym napisem, wykonany z betonu B-
25 zbrojonego 4 ptami @ 10.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt

3.2. Sprat pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakmwych naley stosowd nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
- faty,
— tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkiaw wysokdaciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadiud pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu
Ogo6Ine wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagidine” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatow
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy ura przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Og6lne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-MMD0O0 ,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2.Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7) przez
osoby posiadafe odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Dane dotyczce osnowy geodezyjnej poziomej i wysékiowej oraz punktdw granicznych najepobra z
Powiatowego @odka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznejddnie z obowszujacymi przepisami — Ustawa
Prawo Geodezyjne i Kartograficzne - tylko jednosik&onawstwa geodezyjnego aezgtaszaroboty i pobiera
materialty z PODGIK).

Wykonawca powinien sprawdztzy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowej 2godne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu istotnie #fig sie od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o tym Kierownika Projektu.
Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powiniyd bmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przez
Kierownika Projektu.

Punkty wierzchotkowe, punkty giéwne trasy i pungigrednie osi trasy mugay¢ zaopatrzone w
oznaczenia oki&ajace w spos6b wyray i jednoznaczny charakterystyk
i potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznatpewinny by zaakceptowane przez Kierownika Projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatcze czasie
trwania robot. Wszystkie prace pomiarowe koniealagorawidtowej realizacji robét nalg do obowgzkéw
Wykonawcy.

5.3. Wyznaczenie punktéw gtéwnych osi trasy i puniiw wysokdaciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pomy by zastabilizowane
w sposob trwaty, a tak dowihzane do punktéw pomocniczych, pabmych poza granicrob6t. Zamawiajcy
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powinien zatay¢ robocze punkty wysokaiowe (repery robocze) wzdhosi trasy drogowej, a ta& przy kadym
obiekcie irzynierskim.

Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami robét zgdanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszcych. Jako repery robocze ama wykorzysté punkty state na stabilnych, istrieych budowlach wzdtu
trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repeshacze naley zatlazy¢ w postaci stupkdéw betonowych lub
grubych ksztattownikow stalowych, osadzonych w grernw sposéb wykluczagy osiadanie, zaakceptowany przez
Kierownika Projektu.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeajwyrane i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegog¢dne;.

5.4. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagprojektows oraz inne dane geodezyjne m.in.
pobrane z Powiatowego Wdu Dokumentacji Geodezyjno — Kartograficznej, prggkorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej oshowy geodezyjnej.

O¢ trasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich
w odlegiaci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniayydecz nie rzadziej,
niz co 50 metréw. Dopuszczalne odchylenie sytuacyjyiyezonej osi trasy w stosunku do dokumentac;ji
projektowej nie mee by wicksze nk 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 arpdlzostatych drég. Rdne
niwelety punktéw osi trasy natg wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku dogdnych niwelety okrdonych
w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie najaizy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.Usgnie pali z osi trasy jest
dopuszczalne tylko wéwczas, gdy Wykonawca robdpage odpowiednimi palami po obu stronach osi,
umieszczonych poza granioobét

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypow
i wykopOw na powierzchni terenu (okfenie granicy robot), zgodnie z dokumenigajojektovy oraz w miejscach
wymagajcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzettiatrion miejscach zaakceptowanych przez
Kierownika projektu.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naky stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowd w przypadku nasypow o wysada@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych ni 1 metr.
Odlegta¢ miedzy palikami lub wiechami naty dostosowa do uksztalttowania terenu oraz geometrii trasy ovneg.
Odlegta¢ ta, co najmniej powinna odpowiadadstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow
i wykopOw o ksztalcie zgodnym z dokumentggjojektova.

5.6. Wyznaczenie potzenia obiektéw inzynierskich

Dla kazdego z obiektéw izynierskich (stacja wczesnego ostrzegania)zyaleyznaczy jego potaenie w
terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktow okéajacych usytuowanie (kontur) obiektu.

Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnéciag okreslong w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zweanych z odtworzeniem trasy i punktow wysédiowych naley
prowadzé wedtug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0@ANymagania ogolne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest:
- km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie,
- obmiar robét zwjzanych z wyznaczeniem obiektow,
- opracowanie dla szkicu przebiegu granic prawrg/ath stabilizacj w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. OgdIne zasady odbioru robot
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 8.

8.2. Sposéb odbioru rob6t

Odbiér robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasie na podstawie szkicdw i dziennikéw
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geayinej, ktére Wykonawca przedktadaynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy piatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:

— wyznaczenie osi trasy i punktéw wysdékmwych,

— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie parametréw tukéw poziomych i pionowych,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych w punktach alttarystycznych trasy na podstawie wtasnych pomiaré
wykonanych wczéniej w terenie (odcinki obje zgtoszeniem),

- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych w punktachaittarystycznych dla chodnika
i zatok autobusowych,

- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,

- zastabilizowanie punktéw w sposo6b trwaty, ochrarfeprzed zniszczeniem i oznakowanie utatyde;
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Cena opracowania szkicu przebiegu granic prawnyich gtabilizacj w terenie:

- szkic w formie matrycy na przezroczystej folii 100w formacie A-3, zbroszurowany z #ahi@voscig
wypinania,

- wykaz wspétrednych punktéw granicznych (plik w formacie txt),

- mapa ewidencyjna,

- wypis z rejestru gruntow dla wszystkich dziatek asig drogowym,

- odbitka istniejcej mapy zasadniczej lub syt. — wys. w skali szkicu

- szkic przebiegu granic prawnych w pliku w formadie,

- wykaz zmian gruntowych,

- granica zastabilizowana znakami granicznymdiMiadkami betonowymi, odlegéei miedzy znakami nie
mog by¢ diuzsze nk 100 m.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.

2. Instrukcja  techniczna  G-3. Geodezyjna  obsluga iwegs  Gléwny Urzd Geodezji
i Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalagowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i okgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUED83.

Norma BN-67/6744-09

©ONOo O A~W
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(napis wyttoczony)

PAS DROGOWY

(Rys.1)
Swiadek punktu granicznego,

pomalowany nadtto z czarnym napisem,

wykonany z betonu B-25 zbrojonego
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D - 01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznéf XS przepisy dotycgee wykonania rob6t drogowych
zwigzanych z budowi modernizagj drogi miejskiej klasy D na terenach przemystowpgcty ulicy Bema w
Bartoszycach.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obggujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres rob6t obych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji staigo wymagania dotyce robot zwigzanych z rozbidrk
elementow ulic i regulacji uggzer podziemnych, wykonywanych w ramach robét przygateezych.

1.4. Okrglenia podstawowe

Stosowane okiéenia podstawowe gszgodne z definicjami podanymi w ST D-00.00.00:z8pisy
ogolne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyez robot

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za j&karykonanych robét oraz za ich zgodaa
dokumentagj.

2. MATERIALY
Beton B-20.
3. SPRZET

Sprzt powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilgci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie
organizacji robét, zaakceptowanym przez Kierowritkajektu, a w przypadku braku takich dokumentow
powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez Kierownika PrijeBakikolwiek sprat, maszyny, uradzenia i
narzdzia nie gwarantgpe zachowania wymagajakosciowych zostasp przez Kierownika Projektu
zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robét.

Do wykonania robot zwzanych z rozbiérk elementéw ulic i regulacji uggdzenr nalery stosowa:

- spycharki,
- fadowarki,
- samochody etarowe,
- mioty pneumatyczne,
4, TRANSPORT
Materiat z rozbiorki nawierzchni, podbudowy i mlenty ulic naley wywiez¢é na odkiad.
5. WYKONANIE ROBOT
W dokumentaciji projektowej zostaly przewidzianbaty rozbiérkowe podane jak i®j.

Warstwy nawierzchni i podbudowy najeusuwa mechanicznie w sposob okieny w dokumentacji projektowej
lub przez Kierownika Projektu. Wszystkie elementyzliwe do powtérnego wykorzystania powinnydaysuwane
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bez powodowania zbinych uszkodze O ile uzyskane elementy nie gtaje wlkasndciag Wykonawcy powinien on
przewig¢ je na miejsce wskazane przez Kierownika Projektu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Sprawdzenie jaki robdt polega na sprawdzeniu kompléiavykonanych rob6t rozbidrkowych oraz
stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych daqmego wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostik obmiarowy robét zwizanych z rozbiérkelementdéw drdg jest:

- dla chodnikéw, nawierzchni i podbudowy 2 m

- dla kraveznikéw, obrzey, -mb
- dla elementéw oznakowania pionowego - szt
- dla regulacji urzdzen podziemnych - szt

Obmiar powinien b§ dokonany na budowie, w obedcoKierownika Projektu. Obmiar wymaga akceptacji
Kierownika Projektu. Obmiar nie powinien obejmawakichkolwiek robét nie wykazanych w dokumentacji
projektowej, z wyjtkiem zaakceptowanych przez Kierownika Projektud&t&owe roboty wykonane bez
pisemnego upowdienia Kierownika Projektu nie mggtanowt podstawy do roszcaeo dodatkow zaptag.

8. ODBIOR ROBOT

Odbioru rob6t zwgzanych z rozbiérkelementdéw drdg i regulacji wdzer podziemnych w pionie
dokonuje Kierownik Projektu, po zgtoszeniu robétattbioru przez Wykonavgc Odbiér powinien by
przeprowadzony w czasie udligviajgcym wykonanie ewentualnych poprawek bez hamowaws&mpu robot.

Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wtasny kastgrminie ustalonym z Kierownikiem Projektu

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptatng¢ nalery przyjmowa na podstawie jednostek obmiarowych wg p. 7, zgodrobmiarem, po
odbiorze robot.

Cena wykonania rob6t zygdanych z rozbiorkelementéw ulic i regulacji uggzen podziemnych

obejmuje:

- rozebranie krawznikéw, chodnikéw, obrzey, nawierzchni i podbudowy

- rozebranie znakéw drogowych, fundamentéw, stupkéablic oraz ogrodzetancuchowych,

- zmagazynowanie materiatéw z rozbidrki w celu ewaltego dalszego wykorzystania

- odwiezienie materiatdw uzyskanych z rozbiorek nejsae sktadowania

- uporzdkowanie miejsca prowadzonych robot

- regulacja w pionie ugdzer podziemnych oraz likwidacja istniglych wpustow

Zakres rob6t zgodnie z przedmiarem robot.

W ramach robét rozbiérkowych Wykonawca spoiz inwentaryzag elementdéw rozbiérkowych, w ktérej zostanie
okreslony przewidziany odzysk materiatow.

Materialy z rozbiérki staj sic wlasndgcig wykonawcy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. BN-72/8932-01  Budowle drogowe i kolejowabRty ziemne.
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D - 02.00.00. ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE.

1.WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technijz{8T) g przepisy dotyczce wykonania robot drogowych
zwigzanych z budowi modernizagj drogi miejskiej klasy D na terenach przemystowpgcky ulicy Bema w
Bartoszycach.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obggujacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robé6t oftiych ST

Zakres robot podano w przedmiarze robot.

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w grergb z gruntu albo rozdrobnionych odpadéw
przemystowych, spetnigga warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta&zwykopu, ktora jest ograniczona koeodrogi i skarpami rowéw.

1.4.3. Wysokét nasypu lub gibokasci wykopu - ré@nica rzdnej terenu i rgdnej rob6t ziemnych, wyznaczonych
w osi hasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysfikfest mniejsza il m.
1.4.5. Nasygredni - nasyp, ktérego wysokbjest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysé@kprzekracza 3 m.

1.4.7. Ukop - miejsce pozyskania gruntu nasypgimgzone poza pasem rob6t ziemnych, jednak wloierpasa
robot ziemnych.

1.4.8. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wyltoa nasypow, polmne poza pasem robot drogowych.

1.4.9. Odktad — miejsce wbudowania lub sktadawéodwiezienia) gruntéw pozyskanych w czasie wykeania
wykopdéw a nie wykorzystanych do budowy nasypdazannych prac zwezanych z tragdrogovs.

1.4.10. Wskanik zag:szczenia gruntu - wielkké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéna wg wzoru
st Pd /p ds.
gdziepy - gestosé objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, [Mgfih
P 4s. - Maksymalna gstas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgo&m optymalnej, okrdona w
normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-0448] Kllrzaca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych,
badania zgodnie z nognBN-77/8931-12 [7], [Mg/r.

1.4.11. Wskanik roznoziarnistdci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalné¢ gruntéw niespoistych, okslona
wg Wzoru:
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gdzie:
dso - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60 %ntgr [mm].
do -s$rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10 %tgrymm]

1.4.12. Pozostate okfenia g zgodne z obowiujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00. "Wymagania ogolne" k4.

1.5. Ogélne wymagania dotyre robot

Og6lne wymagania dotygee robét podano w ST D- M-00.00.00. "Wymaganigéloe" pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1.0gdlne wymagania dotygze materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudev ST D-00.00.00
“Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Podziat gruntéw

Podstaw podziatéw gruntéw i innych materiatéw na kategqgeasl wzgédem trudnéci ich odspajania stanowi
tablica 1. W wymienionej tablicy okélono przecicie wart@ci gestasci objetosciowej gruntdéw i materiatdw w
stanie naturalnym oraz wspoétczynnikéw spulchnienia.

Podziat gruntéw pod wzglem wysadzinowym podaje tablica 2.
Podziat gruntéw pod wzgllem przydatnéci do budowy nasypéw podano w ST D-02.03.01., p.2.

2.3.Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonaniu wykopdéw powitny¢ przez Wykonawg wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypéw. Grunty panyel do budowy nasypow mphgy¢ wywiezione poza
plac budowy tylko wéwczas gdy stana@wiadmiar ohgtosci robot ziemnych albo na polecenie lub za zezwelan
Kierownika projektu.

Jeeli grunty przydatne uzyskane przy wykonaniu wykepdie kedace nadmiarem objosci rob6t
ziemnych, zostaly za zgedKierownika projektu wywiezione przez Wykonawgoza teren budowy z
przeznaczeniem innymmbudowa nasypéw lub wykonanie pracetpgh kontraktem, Wykonawca jest
zobowgzany do dostarczenia rownosveej obgtosci gruntéw przydatnych zerédet wiasnych, zaakceptowanych
przez Kierownika projektu.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowyymsisv, okrélone w ST D-02.03.01., p.2.4. powinnydy
wywiezione przez Wykonawama odkiad. Zapewnienie terendw na odktad nyatio obowizkéw Wykonawcy.
Kierownik projektu mae nakazé pozostawienie na placu budowy gruntéw, ktéryclsora nieprzydatrio
wynika jedynie z powodu zamarznia lub nadmiernej wilgotrigi.

26



DROMOS Spétka z o.0.

Tablica 1. Podziat gruntéw pod wegkem wysadzinowsei wg PN-S-02205:1998 [4]

Lp. | Wyszczegéinienie| Jed- Grupy gruntow
whasciwosci nostki | niewysadzinows atpliwe wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu - rumosz - piasek pylasty | mato wysadzinowe
niegliniasty |- zwietrzelina - (glinapiasz-  czysta zyita,
- Zwir gliniasta gllr)a zwiezta, glina pylasta
3 .. zwiezla
— pospotka — rumosz gliniasty S .
. R - i, it piaszczys-ty, it pylasty
— piasek gruby |- zwir gliniasty bardzo wysadzinowe
— piasekéredni |- pospoétka - piasek gliniasty
- piasek drobny gliniasta - pwi, pyt piasz-czysty
- zuzel - glina piasz- czysta, glina,
nierozpadowy glina pylasta
- it warwowy
2 | Zawartgé
czgstek %
< 0,075 mm <15 od 15 do 30 > 30
<0,02 mm <3 od 3 do 10 >10
3 | Kapilarndg¢
bierna ht m <1,0 >1,0 >1,0
4 | Wskanik
piaskowy WP > 35 od 25 do 35 <25
3.SPRZET

3.1.0gd6lne wymagania dotyce sprztu

Og6lne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-00.00.00 “Wymagania ogllpkt’ 3.

3.2.Spret_do robét ziemnych

Wykonawca przysgpujacy do wykonania robot ziemnych powinien wg#a si mazliwoscia
korzystania z nagbujacego sprgu do:
- odspajania i wydobywania gruntéw (kopardadowarki,)
- jednoczesnego wydobywania i przemieszczagiantow (spycharki, rowniarki,)
- transportu mas ziemnych (samochody wywrptki)
- sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1.0gdélne wymagania dotygze transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 “Wymagasgalne” pkt 4.

4.2 Transport _gruntéw

Wybér srodkéw transportowych oraz metod transppowinien by dostosowany do kategorii
gruntu ( materiatu), jego adsci, technologii odspajania i zatadunku orad odlegtéci transportu.
Wydajna¢ $srodkdw transportowych powinna dyponadto dostosowana do wydagio sprztu
stosowanego do urabiania i wbudowania grumateriatu)

Zwiekszenie odlegkxi transportu ponad wala zatwierdzone nie ni@ by¢ podstawy roszczé
Wykonawcy, dotyczcych dodatkowej zaptaty za transport, o ilegiszone odlegkzi nie zostaty wczaiej
zaakceptowane nagpiie przez Kierownika projektu.
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5.WYKONANIE ROBOT

5.1.0g6Ine zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w SUTOMO0.00 “Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2.Doktadné¢ wykonania wykopdw i nasypow

Odchylenie osi od korpusu ziemnego, w wykopib nasypie, od osi projektowanej nie gnog
by¢ wigksze nk + 3 cm. Rénica w stosunku do projektowanyctedaych robo6t ziemnych nie e
przekraczd +1cm i -1 cm.

Szeroké¢ korpusu nie mce r&ni¢ si od szerok&i projektowanej o wcej ni +3 cm,
a kravedzie korony drogi nie powinny nidie wyraznych zatama w planie.
Pochylenie skarp nie powinnoznit sie od projektowanego o wiej niz 10 % jego wartéci wyrazonej
tangensem dta. Maksymalna gbokas¢ nieréwndci na powierzchni skarp nie me przekracza3 cm przy
pomiarze taf 3-metrowy, albo powinny b¥ spetnione inne wymagania dotyce réwndci, wynikajace ze
sposobu umocnienia powierzchni.

5.3.0dwodnienia pasa robét ziemnych

Niezalenie od budowy urgdzen, stanowacych elementy systemow odwadri@jch, ugtych w
dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, ovilgmagaj tego warunki terenowe, wykofarzadzenia,
ktére zapewniaj odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza abszbét ziemnych tak, aby
zabezpiecz§ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykeona ma obowgzek takiego wykonywania
wykopdw i nasypow, aby powierzchniom gruntu nadawacatym okresie trwania rob6t spadki, zapevwgua;j
prawidtowe odwodnienie.

Jeeli wskutek zaniedbania Wykonawcy grunty ulggmwodnieniu, ktére spowoduje ich diugotryat
nieprzydatné¢, Wykonawca ma obowzek usunjcia tych gruntéw i zagpienia ich gruntami przydatnymi na
wihasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optasz®ny Zamawiaijcego za te czynroi, jak rowniez za
dowieziony grunt.

Odprowadzenie wadd do istrgejych zbiornikow naturalnych i ugdzer odwadniagcych musi by poprzedzone
uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi uitiwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie trveani
robét ziemnych. Wykonanie wykopéw powinno pastwat w kierunku podnoszeniaegsniwelety.

W czasie rob6t ziemnych najezachowa odpowiedni spadek podiny i nad& przekrojom poprzecznym
spadki, umaliwiajgce szybki odptyw wéd z wykopu. O ile w dokumentamjpjektowej nie zawarto innego
wymagania, spadek poprzeczny nie powiniefi faypiejszy nk 4 % w przypadku gruntdw spoistych i nie mniejszy
niz 2 % w przypadku gruntow niespoistych. Nglewzgkdni¢ ewentualny wptyw kolejniei i sposobu odspajania
gruntéw oraz termindw wykonania innych robét natsiesie wymaga dotyczcych prawidtowego odwodnienia
wykopu w czasie pogbu robét ziemnych.

Zrédta wody, odstogrite przy wykonaniu wykopow, natg uja¢ w rowy i (lub) dreny. Wody opadowe i
gruntowe nalgy odprowadzt poza teren pasa rob6t ziemnych.

5.5.Rowy

Rowy boczne powinny bywykonane zgodnie z dokumentagirojektovs i ST. Szeroké& dna i
gtebokas¢ rowu nie mog rézni¢ sic od wymiardw projektowanych o wgej niz 5 cm. Doktadné& wykonania
rowow powinna b¥ zgodna z okrdong iloscig dla skarp wykopéw w ST D-02.01.01.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady ogélne kontroli jagm robo6t

Ogolne zasady kontroli robét podano w SI0@00.00 “Wymagania ogolne” pkt 6.
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6.2.Badania i pomiary w czasie wykonywamnmiabd6t ziemnych

6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnegeegzol na kontroli zgodéd z wymaganiami
specyfikacji okrélonymi w pkt 5 oraz z dokumentacprojektova.

Szczeglla uwag naley zwrdck na:
- wiasciwe ugcie i odprowadzenie wod opadowych,
- wiasciwe ugcie i odprowadzenie wydidw wodnych.

6.2.2.Sprawdzene jako wykonania robot

Czynnagci wchodzce w zakres sprawdzenia j&kiowykonania robot okéono w punkcie 6 ST D-
02.01.01.i ST D-02.03.01.

6.3.Badania do odbioru korpusu ziemnego

6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bafla pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres baflai pomiarow do odbioru korpusu ziemnegodaje tablica 3.
Tablica 3. Cestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw wykonanych robét ziemnych

Lp. | Badana cecha Minimalna estotliwos¢ bada i pomiaréw
1 | Pomiar szerokmi korpusu ziemnego Pomiar tama, szablonem, gt o diuggci 3 m
i poziomig lub niwelatorem, w odgiach -
2 | Pomiar rzdnych powierzchni korpusu - w kazdym przekroju poprzecznym
ziemnego
3 | Pomiar pochylenia skarp
4 | Pomiar rownéci powierzchni korpusu
5 | Pomiar réwnfci skarp
6 | Pomiar spadku podinego powierzchni Pomiar niwelatorem ednych w kadym
korpusu przekroju poprzecznym i w punktach
charakterystycznych
7 | Badanie zagpzczenia gruntu Wskaik zagszczenia okrda¢ dla kadej
utozonej warstwy lecz nie rzadziej zniaz
na kade 200 M nasypu

6.3.2.Szerok& korpusu ziemnego

Szerokdé¢ korpusu ziemnego me st r&enic od szerokéri projektowanej o wcej niz + 10 cm.
6.3.3.Szerok& dna rowow

Nie przewiduje si pomiaru szerokii dna rowow.

6.3.4.Rzdne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie magzni¢ s od rzdnych projektowanych owdej niz -3
cmlub +1cm.

6.3.5.Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie m® r&ni¢ se od pochylenia projektowanego oce@j niz 10 % wartéci
pochylenia wyrazonego tangensem at.

6.3.6.Réwné¢ korony Kkorpusu

Nieréwnaici powierzchni korpusu ziemnego mierzonty 8 -metrowy, nie mog przekracza 3 cm
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6.3.7.Réwné¢ skarp
Nieréwndici skarp, mierzone tat 3 metrovy, nie mog przekracza + 10 cm.
6.3.8.Spadek podtny korony korpusu Ilub dna rowu

Spadek podiiny powierzchni korpusu ziemnego lub dnaupwsprawdzony przez pomiar
niwelatorem rgdnych wysokéciowych, nie mge dawé réznic, w stosunku do ¢dnych
projektowanych, wikszych nt -3 cmlub + 1 cm.

6.3.9.Zagszczenie gruntu

Wskanik zagszczenia gruntu olkdleny zgodnie z BN-77/8931 12 [7] powinidry¢ zgodny z
zalowonym dla odpowiedniej kategorii ruchu.

6.4.Zasady pogbowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spelnjieg wymaga podanych w odpowiednich punktach speeyiik
zostam odrzucone. 38 materialty nie spelniafe wymaga zostan wbudowane lub zastosowane, to na
polecenie Kierownika projektu Wykonawca wymieje na wiéciwe, na wiasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazujwicksze odchylenia cech od o#feemych w punktach 5 i 6
specyfikacji powinny by wykonane przez Wykonawc na jego koszt.

Na pisemnie wyspienie Wykonawcy, lynier mae uznéd wadt za nie majcg zasadniczego
wplywu na cechy eksploatacyjne drogi ialistzakres i wielk& potgcen za obniong jakasé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdblne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@(\W@ymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Obmiar rob6t ziemnych

Jednostka obmiarawjest nf (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.

Roboty ziemne uznaje esiza wykonane zgodnie z dokumentagyrojektows, ST i wymaganiami
Kierownika projektu, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefi wg pkt 6 daty wyniki
pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
Zakres czynnixi objetych cen jednostkow podano w ST D-02.01.01 i D-02.03.01 pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Qite@ia. Symbole. Podziat i opis
gruntéw

2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prdaivektow

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczaniddagosci biernej

4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zieMhgnagania i badania
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©NOo O

9.

PN-1S010318:1993 Geotekstylia — Terminologia
PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wska piaskowego
BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie #uododksztatcenia

nawierzchni podatnych i podta przez obgizenie piyt
BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkiéka zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

10.
11.
12.
13.

Wykonanie i odbiér robét ziemnych dla drég szybkiegchu, IBDIM, Warszawa 1978.
Instrukcja bad& podtaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDPrg¢awa 1998.
Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygiotsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.

Wytyczne wzmacniania podta gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Waraza2002.
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D-02.01.01. WYKONANIE WYKOPOW
1.WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji teicznej (ST) g przepisy dotyczce wykonania robét drogowych
zwigzanych z budowi modernizagj drogi miejskiej klasy D na terenach przemystowpcky ulicy Bema w
Bartoszycach.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obgzuijacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robo6t obiych ST

Wykonanie wykopow na odktad w zakresie przedstaynonv przedmiarze rob6t. W niniejszej STetgj 3 roboty
w ujeciu ilosciowym dla asortymentu robét zygianego z wykonanie korytowania.

1.4. Okrélenia podstawowe

Podstawowe okékenia zostaly podane w p. 1.4. , ST D-02.00.00.

1.5. Ogolne wymagania dotygze robdét

Ogolne wymagania dotygeze robét podano w ST D-02.00.00 pkt 1.5.
2. MATERIALY (GRUNTY)

Podstaw podziatu gruntéw i innych materiatéw na kateggrasl wzgédem trudnéci ich odspajania podano w
tablicy 1, w ST D-02.00.00. W wymienionej tablicireslono przecitne wartdci gestasci objetosciowej gruntéw i
materialdw w stanie naturalnym oraz spulchniepie odspojeniu.

3. SPRET
Ogodlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okreSlono w p.3 ST D-02.00.00.
4. TRANSPORT
Ogodlne wymagania i ustalenia dotyoe transportu okétono w p.4 ST D-02.00.00.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia rob6t

Ogolne zasady prowadzenia rob6t podanoSW D-02.00.00 pkt 5.

Sposo6b wykonania skarp wykopu powinien gwarantosla stateczn& w catym okresie prowadzenia
robot, a naprawa uszkodgzevynikajgcych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykaph,podcécia lub
innych ods¢pstw od dokumentacji projektowej ohza Wykonawe robo6t ziemnych.

Wykonawca powinien wykodavykopy w taki sposéb aby grunty ozriym stopniu przydatrigi do
budowy nasypow byty odspajane oddzielnie, w spasdbmaliwiajacy ich wymieszanie.

Odstpstwo od powyszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktaglarstw geotechnicznym, wymaga
zgody Kierownika projektu.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowinny by bezpdrednio wbudowane w nasyp lub
przewiezione na odktad.

. O ile Inzynier dopyci czasowe sktadowanie gruntéw naj¢e odpowiednio zabezpieazprzed
nadmiernym zawilgoceniem.

Jeeli grunt jest zamarzgiy nie naley odspaja go do gébokasci okoto 0,5 metra powaej projektowanych
rzednych rob6t ziemnych.
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5.2. Wymagania dotygze zagszczenia

Zagszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychbtaiemnych powinno spetriavymagania,
dotyczzce minimalnej wart&ci wska&nika zagszczenia ()

- gérna warstwa o grukoi 20 cm - 1,00
- na gkbokas¢ od 20 do 50 cm od powierzchni robét ziemnych — 1,0
Minimalna warté¢ wskanika zagszczenia podia pod konstrukejchodnikéw — 0,97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyidh maj; wymaganego wskaika zagszczenia,
to przed utéeniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do wartdci (ls),podanych wyej.

Jeeli wartas¢ wskaznika zagszczenia okrdone wyzej nie mog byé oshgniete przez bezpwednie
zag:szczenie gruntéw rodzimych, to nayepodjaé srodki w celu ulepszenia gruntu podég umdaliwiajgcego
uzyskanie wymaganych waktm wskaznika zagszczenia. Maliwe do zastosowanigodki, proponuje Wykonawca
i przedstawia do akceptacjizynierowi.

5.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszczéa ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grétbavarstwy gruntu (naktadu)
powyzej rzednych rob6t ziemnych jest mniejsza 6,3 metra.

Z chwib przysypienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapea s po nim jedynie ruch
maszyn wykonujcych t czynndé¢ budowlan. Moze odbywa si¢ jedynie sporadyczny ruch pojazdéw ktére nie
spowodug uszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzepowierzchni robot ziemnych, wynikgjych z niedotrzymania podanych powy
warunkoéw obciza Wykonawe robot ziemnych.

6.KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1.0g6lne zasady kontroli jadad robét

Ogdlne zasady kontroli jakmi rob6t podano w ST D-02.00.00 pkt 6.

6.2.Kontrola wykonania wykopoéw

Sprawdzenie wykonania wykopdw polega na kontralaiw zgodnéci z wymaganiami oki&onymi w
niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji projekej ST. W czasie kontroli szczegdlawag nalezy zwrdcié
na:

a) odspajanie gruntéw w sposob nie pogasszaich wiaciwosci,

b) zapewnienie statecz§w skarp

c¢) odwodnienie wykopéw w czasie wykonywania robgbiich zakéczeniu,

d) doktadné¢ wykonania wykopdéw (usytuowanie i wykozenie),

e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug aga okreslonych w punkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdélne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST D-02.0pl0 Y.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest nf (metr szécienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-02.0pkdB.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyre podstawy platrici

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsoi podano w ST D-02.00.01 pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiwykopéw w gruntach |-V kategorii obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,

- wykonanie wykopu z transportem urobku na odkta@jminjace: odspojenie, przemieszczenie, zatadunek,

przewiezienie i wytadunek,
— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
- profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,
— zagszczenie powierzchni wykopu ,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych , wymaganych w specyfikacji tectamiej,
— rozplantowanie urobku na odktadzie ,
— wykonanie, a nagpnie rozebranie drég dojazdowych,
- rekultywacg terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Spis przepiséw zwzanych podano w ST D-02.00.01 pkt 10.
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D - 04.01.01. PROFILOWANIE | ZAGESZCZANIE PODLO ZA
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikaefihnicznej (ST)asprzepisy dotyczce wykonania robét drogowych
zwigzanych z budowi modernizagj drogi miejskiej klasy D na terenach przemystowpcty ulicy Bema w
Bartoszycach.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obgujagcy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robo6t odtiych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikagjfyg¢z; zasad prowadzenia rob6t zeanych z profilowaniem i
zag:szczaniem podi@ pod warstwy konstrukcyjne

Zakres rob6t przedstawiono w przedmiarze robot:

1.4. Okrélenia podstawowe

Okrdlenia g zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjpganymi
w ST D-00.00.00."Przepisy ogélne".

1.5. Ogdblne wymagania dotyyre robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jgkerykonanych rob6t oraz za ich zgodéi@ dokumentagj
projektows, ST oraz z zaleceniami Kierownika Projektu.

Ogblne wymagania dotygz robdt podane w ST D-00.00.00"Przepisy ogélne”.

2. MATERIALY

Nie wys¢puja
3. SPRET

Do wykonywania rob6t natg stosowd spycharki uniwersalne z ukmie ustawionym lemieszem, a w
razie potrzeby rowniesprzt do rcznego prowadzenia robét ziemnychzyinier maze dopyci¢ wykonanie
profilowania poditga z zastosowaniem zwyktej spycharki z lemieszemwishym prostopadle do kierunku pracy
maszyny. Do zagszczenia podia naley uzy¢ walcow oraz ewentualnie w miejscach trudno gimsgch innego
sprztu zagszczajcego, zapewniggego uzyskanie wymaganych wadowskanika zagszczenia. Caly spet
budowlany, maszyny, ugdzenia i nargdzia powinny by w dobrym stanie, zapewnigym uzyskanie
odpowiedniej jakéci rob6t, w szczegdlrioi stosowany spet nie maze spowodowéniekorzystnego wpltywu na
wiasciwosci gruntu podtaa. Sprzt budowlany powinien odpowiadg@od wzgédem typdw i ilgci wskazaniom
zawartym w PZJ lub projekcie organizacji rob6t,kaaptowanym przez Kierownika projektu, lub w przgha
braku takich dokumentéw powinien byzgodniony i zaakceptowany przez Kierownika prhjeprzt powinien
by¢ stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym. \dhdwca powinien réwniedysponowd sprawnym
sprztem rezerwowym, umdiwiajgcym prowadzenie robot w przypadku awarii gpuizpodstawowego.
Jakikolwiek sprzt, maszyny, uradzenia i nargdzia nie gwarantgpe zachowania wymadgakosciowych rob6t
zostan przez Kierownika projektu zdyskwalifikowane i depuszczone do robét.

4. TRANSPORT

Uzyskany w wyniku profilowania urobek najewywiez¢ na odklad w miejsce wskazane przez Kierownika
Projektu.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady ogd6ine

Wykonawca mee przysipi¢ do wykonywania profilowania i zggzczania podiea dopiero po
zakaczeniu i odebraniu robét ziemnych oraz wszystkathot zwizanych z wykonaniem robét braowych.
Wykonawca powinien przygpi¢ do wykonania profilowania i zggzczania podta bezpérednio przed
rozpoczciem rob6t zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni.

Po wyprofilowanym i zagzczonym podtzu nie mae odbywa sie ruch budowlany, niezwzany bezpérednio
z wykonaniem nawierzchni.

5.2. Wykonanie koryta

Potaenie koryta musi zostavytyczone. Sposéb wytyczenia powinien ufiwia¢ wykonanie koryta oraz
warstw nawierzchni z tolerancjami oklenymi w dokumentacji projektowej, specyfikacjacib Iprzez Kierownika
Projektu. Paliki lub szpilki do kontroli uksztattewia koryta w planie i profilu powinny kbywczeniej
przygotowane, odpowiednio zamocowane i utrzymywarnzasie robot przez WykonagdRozmieszczenie
palikéw, ustawionych w kdach réwnolegtych do osi drogi, powinno uttimia¢ nachgniecie sznurkow lub linek
do wytyczenia robét w odgtach nie wgkszych nk co 10 metrow.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta iyt wywieziony na odktad.

Profilowanie i zagszczanie podiea w korycie nalgy wykona zgodnie z zasadami oktenymi w p. 5.3. i w p.
5.4.

5.3. Profilowanie podia

Przed przygpieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacialery
usurgé btoto i grunt ktéry ulegt nadmiernemu zawilgoceniu

Po oczyszczeniu powierzchni padipktére ma b§ profilowane nalgy sprawdzt, czy istniegce rzdne terenu
umazliwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychdrych podiaa. Zaleca siaby rzdne terenu przed
profilowaniem byly o co najmniej 5 cm gze nk projektowane radne podiaa.

Jeeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanizenia poziomu w podiau przewidzianym do
profilowania. Wykonawca powinien spulclkirpodtaze na gébokas¢ zaakceptowanprzez Kierownika Projektu,
dowiez¢ dodatkowy grunt spetnigty wymagania obowkujace dla gornej strefy korpusu, w il koniecznej do
uzyskania wymaganychegdnych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wymaganychednych
wysokaciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartgi wymaganego wskaika zagszczenia.

Jeeli rzedne podtaa przed profilowaniem nie wymagajowiezienia i wbudowania dodatkowego gruntu, to
przed przysfpieniem do profilowania oczyszczonego padigego powierzchrinalezy dogesci¢ 3 - 4 przejciami
sredniego walca stalowego, gtadkiego lub w inny spasaakceptowany przez Kierownika Projektu.

Do profilowania podtea naley stosowd rowniarki lub spycharkiSciety grunt powinien b§ wywieziony na
odkiad.

5.4. Zagszczanie podima

Bezpérednio po profilowaniu podi@m naley przystpi¢ do jego dogszczania przez watowanie. Jakiekolwiek
nieréwnaci powstate przy zagzczaniu powinny hyynaprawione przez Wykonawev sposéb zaakceptowany
przez Kierownika projektu.

Zagszczenie podita naley kontrolowa wedtug normalnej préby Proctora, przeprowadzogepnie z PN-
88/B-04481 (metoda | lub II).

Wilgotnos¢ gruntu podiaga przy zagszczaniu nie powinna #0i¢ sie od wilgotndci optymalnej o wicej niz 20 %
jej wartaci.

Minimalne wartdci wskanika zagszczenia podim (I wynosz:

- gorna warstwa o gruboi 20 cm — 1,00

- na gtbokadsci od 20 do 50 cm od powierzchni pogdo- 1,00

Minimalna wartg¢ wskaznika zagszczenia podia dla chodnika wynosi 0,97.
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5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanegqo i gsarzoneqo podia

Podtae (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kyutrzymane w dobrym stanie.

Jeeli po wykonaniu robot zwrzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przyspuje natychmiast do uktadania warstw nawierzclinpdwinien on zabezpieczyodiaze
przed nadmiernym zawilgoceniem na przyktad przeioeenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez
Kierownika projektu.

Jeeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to przed pgpishiem do
uktadania podbudowy naig odczekd do czasu jego naturalnego osuszenia.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoeamezlgdnych napraw. Jeli
zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to dodatkowprawy wykona on na wtasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdbine zasady kontroli jad@ robot

W czasie rob6t Wykonawca powinien prowédgistematyczne badania kontrolne w zakresie ¢gto#diwoscia
gwarantugca zachowanie wymaggakasci robat, lecz nie rzadziejniwskazano w odpowiednich punktach
niniejszej specyfikacji.

Czstotliwos¢ bada kontrolnych w czasie rob6t zgdanych z wykonywaniem koryta oraz profilowaniem i
zag:szczeniem podi@ podano w tablicy 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ bada kontrolnych w czasie rob6t przy wykonaniu korytao
profilowaniu i zagzczeniu podiza

Czestotliwos¢ bada
L
p.
Minimalna liczba Maksymalna
Wyszczegolnienie bada bada na dziennej powierzchnia ()
dzialce roboczej przypadajca
na 1 badanie
Szerokd¢, glebokasé Z czestotliwoscig gwarantujca
1. | i potozenie koryta spetnienie wymagaprzy odbiorze
okreslonych w p. 6.2.
Uksztattowanie pionowe
2. | osi koryta jw.
Zageszczenie, wilgotréei
3. | Gruntu
- badanie wskanika 2 600
zagszczenia

Wskanik zag;szczenia naley sprawdzé wedtug BN-77/8931-12 , przynajmniej w dwoch patt,
wybranych losowo na kdej dzialce roboczej. Zagzczenie naley kontrolow& na podstawie normalnej proby
Proctora, wedtlug PN-88/B-04481 (metoda | lub 11).

Wilgotnai¢ w czasie zagszczania naley bad& przynajmniej dwukrotnie na keej dziatce robocze;.

6.2. Badanie i pomiary wykonanego koryta i padto

6.2.1. Zagszczenie podima

Do odbioru zagszczenia podia Wykonawca przygotowuje i przedstawi tabelaryczestawienie wynikéw
bada wskanika zagszczenia, wraz z wagoiamisrednimi dla catego odbieranego odcinka, wykonane na
podstawie bigacej kontroli zagszczenia.

6.2.2. Cechy geometryczne
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6.2.2.1. Rown&

Nieréwndci profilowanego i zagszczonego podi@ naley mierzy¢ 4 metrovg tatag w kazdym przekroju
poprzecznym w kierunku podioym. Nieréwndci poprzeczne naly mierzy 4 metrove tata w kazdym przekroju
poprzecznym.

Nieréwndci nie mog przekracz&?2 cm.

6.2.2.2. Spadki poprzeczne.

Spadki poprzeczne nglenierzy¢ za pomog 4 metrowej faty i poziomicy co 25.0 m,
spadki poprzeczne podida powinny by zgodne z projektem z tolerancp,5 %

6.2.2.3. G$bokas¢ koryta i rzdne dna

Gktbokas¢ koryta i rzdne naley sprawdzé co 25.0 m.
Rénice pomgdzy rzdnymi zmierzonymi i projektowanymi nie powinny pkzacza +2 cmi -2cm.

6.2.2.4. Uksztaltowanie osi koryta

Uksztattowanie osi koryta najesprawdza co 25.0 m. @ w planie nie mge by przesunjta w stosunku do
osi projektowanej o wicej niz 2 cm.

6.2.2.5. Szerokd koryta

Szerok& koryta naley sprawdzéa co 25.0 m.
Szerok& koryta nie mae r&nic sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +5 cm i -5 cm.

6.2.2.6. Zasady pagiowania z odcinkami o niewdeiwych cechach geometrycznych

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazwicksze odchylenia cech geometrycznych od @&rgich w punkcie
6.2.2. powinny b§ naprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtorne
zag:szczenie. dodanie nowego materiatu bez spulchnigylk@ananej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
Obmiaru wyprofilowanego i zagzczonego podi@ dokonuje si na budowie w metrach kwadratowych.
8. ODBIOR ROBOT

Odbior koryta oraz wyprofilowanego i z&sgczonego podi@ dokonywany jest na zasadach odbioru robot
zanikajcych i ulegajcych zakryciu i powinien kiyprzeprowadzony w czasie upgtiviajacym wykonanie
ewentualnych napraw bez hamowania gmstrobot.

Wykonaweca zgtasza Kierownikowi Projektu do adhizak@czony odcinek koryta (wyprofilowanego i
zag:szczonego podi@). Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie Wiynada z biezgcej kontroli robo6t.

Odbioru dokonuje lrynier na podstawie raportow Wykonawcy zAieej kontroli rob6t, ewentualnych
uzupetniagcych bada i pomiaréw oraz ogllzin warstwy.

Kierownik Projektu zleci Wykonawcy lub niezatemu laboratorium przeprowadzenie uzupefciggh bada i
pomiaréw wtedy gdy:

a) zakres lub estotliwos¢ bada Wykonawcy g niezgodne z niniejaz specyfikacj; koszty tych badaponosi
Wykonawca.

b) istniep jakiekolwiek watpliwosci co do jakdci robdt lub rzetelnéci bada Wykonawcy; koszty tych bada
ponosi Wykonawca tylko w razie stwierdzenia usterek

W przypadku stwierdzenia usterek Kierownik Bkbji ustali zakres wykonania rob6t poprawkowychres i
wielkos¢ potracen za obniong jakaos¢ lub poleci powtdrzenie rob6t wedtug zasad ékneych w niniejszej
specyfikacji.

Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wtasngzkev terminie ustalonym z ignierem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
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Ptatné¢ za metr kwadratowy wykonanego koryta nglerzyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgakaosci robot
na podstawie pomiardéw i bagiiaboratoryjnych.

Cena jednostkowa obejmuje:
- prace pomiarowe,
- odspojenie gruntu z wywiezieniem na odkfad
- profilowanie dna koryta,
- zag:szczenie,
- utrzymanie koryta.

Zakres rob6t obejmuje wykonanie profilowania i ggmgzenia podia (koryta) pod konstrukejnawierzchni.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébekgrun

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. @zanie wilgotnéci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie hoooldksztalcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obaizenie piyt

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré$gnaawierzchni
planografem i tat

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu
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D-04.02.01. WYKONANIE WARSTWY PODSYPKOWEJ

D-04.02.02. WYKONANIE WARSTWY MROYOOCHRONNEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszych specyfiktmghnicznych (ST)gprzepisy dotycgce wykonania robét
drogowych zwazanych z budowi modernizacj drogi miejskiej klasy D na terenach przemystowpchy ulicy
Bema w Bartoszycach.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna /ST/ stanowi obgakbwy dokument przetargowy i kontraktowy przy zleicai
realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres stosowania warstwy podsypkowe| i mrajoonnej

Zakres robot:
Warstwa odgczapca i podsypkowa w zakresie zgodnym z przedmiaotr

1.5. Ogdlne wymagania dotyae robot

Wykonaweca robo6t jest odpowiedzialny za jakarykonanych rob6t oraz za ich zgodéa dokumentagj
projektows, ST oraz zaleceniami Kierownika Projektu.
Ogblne wymagania dotygze rob6t podano w ST D-00.00.00 "Przepisy ogélne".

2. MATERIALY

Warstwy wykonywanegsz gruntu niewysadzinowego spetaigggo nasipujace warunki:
a) wodoprzepuszczalbd; wartags¢ wspotczynnika wodoprzepuszczadno "k" powinna by wigksza od 8 m/daof
b) zagszczalnéci; uzyte kruszywo powinno méewskanik réznoziarnistéci U o wart@ci co najmniej 5 i
umazliwia¢ uzyskanie wskanika zagszczenia (Is) warstwy min. 1.03 wedtug normalrépy Proctora

(PN-88/B-04481, metoda | lub 1), badanego zued norna BN-77/8931-12.

Oprécz wymienionych wigiwosci kruszywo nie powinno zawietaanieczyszcze
a: obcych - zawarto nie wiecej niz 0,3 % badanie wedtug PN-78/B-06714/12,
b) organicznych - barwa cieczy nie ciemniejsza adraowej, badanie wedtug PN-78/B-06714/26.

3. SPRET

Sprzt budowlany powinien odpowiadgod wzgédem typow i ildci wskazaniom zawartym w PZJ lub
projekcie organizacji rob6t, zaakceptowanych pikiezownika projektu, lub przypadku braku takich dakentow
powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez Kierownika prajelsprzt powinien by stale utrzymywany w
dobrym stanie technicznym. Wykonawca powinien ré@iwidiysponowda sprawnym sprgem rezerwowym,
umazliwiajgcym prowadzenie robét w przypadku awarii gpuzpodstawowego.

Jakikolwiek sprat, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania wymaggakasciowych
rob6t zostam przez Kierownika projektu zdyskwalifikowane i mepuszczone do robét. Do wykonania warstwy
mrozoochronnej z gruntu niewysadzinowego naktosowa rowniarki i walce drogowe, a w razie potrzeby inny
sprzt zag:szczajcy, zapewniajcy uzyskanie wymaganego wskika zagszczenia w miejscach trudno
dostpnych.

4. TRANSPORT
Nalezycie przygotowane kruszywo do wykonania warstw ly@tnasci optymalnej, naley dostarczéna

budowe w warunkach zabezpieczajch je przed wysychaniem, wptywami atmosferyczniysggregag.
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Kusszywo dostarczony na budgwrzeznaczony do wykonania warstw powinien sgeiyimagania
okreslone w p. 2.

Ruchsrodkéw transportowych po koronie budowanej drogiviméen by zorganizowany w sposéb
uniemaliwiajacy powstanie kolein.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przygotowanie podta

Podige gruntowe warstwy mroyoochronnej, powinn@ lykonane zgodnie z wymaganiami olomymi
w ST D-02.01.01. "Wykonanie wykopow”

Przed wykonaniem warstwy adzapcej wszelkie koleiny i ngkkie miejsca podiza oraz wszelkie
powierzchnie nieodpowiednio zgggczone lub wykazuge odchylenia wysokgiowe od zataonych rzdnych
powinny by naprawione przez spulchnienie, dodanie wody atuszenie poprzez mieszanie dagsiccia
wilgotnosci optymalnej, powtérne wyréwnanie i powtorne ggggzenie. Paliki lub szpilki do kontroli
uksztattowania warstwy oalszapcej powinny by wczeniej przygotowane, odpowiednio zamocowane, i
utrzymane w czasie robot przez Wykonawc

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w egdach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny
spos6b zaakceptowany przez Kierownika projektu.

Rozmieszczenie palikoéw lub szpilek powinnooativia¢ naciagnigcie sznurkdw lub linek do wytyczenia
robot w odsgpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.2. Uktadanie warstwy podsypkowej i mroyoochrmnn

Grunt do wykonania warstwy mroyoochronnej po@n by rozkladany w warstwie o jednakowej
grubasci przy wyciu réwniarki. Rozlgona warstwa powinna midaky gruba¢ aby ostateczna grubowarstwy po
zag;szczeniu byla réwna gruba projektowanej. Warstwa ogiszapca powinna b§ roztazona w sposéb
zapewniajcy osagniccie wymaganych spadkéw iganych wysokéciowych. W miejscach w ktérych widoczna
jest segregacja gruntu nayeprzed zagszczeniem wymieigrunt, zasfpujac go materiatem o odpowiednich
wihasciwosciach.

5.3. Za@szczenie gruntu

Natychmiast po kmowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej naley przystpi¢ do jej zagszczenia
przez watowanie. Jakiekolwiek nieréwaodlub zagébienia powstate w czasie zsgczenia powinny ky
wyréwnane przez spulchnienie warstwy i dodaniedsbnicie materiatu, ado otrzymania réwnej powierzchni. w
miejscach niedogpnych dla walcow warstwa ogtszagca powinna b§ zag:szczona zagszczarkami ptytowymi
lub ubijakami mechanicznymi, zaakceptowanymi pigerownika projektu.

Zagszczenia naley kontynuowa do osigniecia wskenika zagszczenia nie mniejszego od 1,03 wediug
normalnej préby Proctora, przeprowadzonej zgodmi&lz88/B-04481. Wskanik zag:szczenia naley okresli¢
zgodnie z BN-77/8931-12.

Wilgotna¢ gruntu podczas zagzczania powinna ldyréwna wilgotndci optymalnej, okrédonej wedtug
normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-88/B-0448&toda | lub I1). Jeeli materiat zostat nadmiernie
nawilgocony, powinien zostaosuszony przez mieszanie i napowietrzanigellwilgotnasé materiatu jest risza
od optymalnej, materiat powinien dgwilzony wody i rownomiernie wymieszany. Wilgotié przy zagszczaniu
nie powinna réni¢ si¢ od wilgotndci optymalnej o wgcej niz 20 % jej wartdci.

5.5. Odcinek prébny

Nie przewidziano wykonania odcinka probnego.

5.6. Utrzymanie warstw

Warstwy po wykonaniu, a przed aemiem nasgipnej warstwy powinny byutrzymane w dobrym stanie.
Dopuszcza siruch pojazdéw koniecznych dla wykonaniazeylezacej warstwy nawierzchni. Wykonawca jest
zobowgzany do przeprowadzenia napraw warstwy uszkodaesigjitek oddziatywania czynnikéw
atmosferycznych takich jak opady deszdniegu i mréz. Koszty tych napraw ebjete cen jednostkovg 1 metra
kwadratowego warstwy.

Koszt napraw wyniktych z nievieiwego utrzymania warstw oléa Wykonawe robot.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jada robot

W czasie budowy Wykonawca powinien prowadgistematyczne badania kontrolne i dostariza
wyniki Inzynierowi. Badania kontrolne Wykonawca powinien wykdw zakresie i z agtotliwoscia gwarantujca
zachowanie wymagdgjakasci robét, lecz nie rzadziejhiwskazano w odpowiednich punktach specyfikacji.

6.2. Badania przed przggieniem do robo6t

Przed przyapieniem do robét Wykonawca powinien wykérzadania gruntdéw przeznaczonych do
wykonania rob6t i przedstavivyniki tych bada Inzynierowi, wedtug zasad olkdlenych w p. 2 w celu akceptacji
materialéw. Badania te powinny obejmawaszystkie wiaciwosci okreslone w p. 2.

6.3. Badania w czasie rob6t

6.3.1.1. Cgstotliwos¢ bada kontrolnych
Cestotliwos¢ bada kontrolnych w czasie robét przy budowie warstw groal w tablicy 1

Tablica 1. Cestotliwos¢ bada kontrolnych w czasie rob6t przy budowie warstw.

Lp. Czstotliwos¢ bada
Minimalna Maksymalna
Wyszczegolnienie bada liczba bada powierzchnia
na dziennej warstwy (nf)

dzialce roboczej | przypadajca na
jedno badanie

Uziarnienie kruszywa
Wilgotnos¢ kruszywa
Zagsszczenie warstwy 2 600
Zawartg¢ zanieczyszcze
obcych

PR

5. Zawarté¢ zanieczyszcze jeden raz
organicznych - i przy kadej
zmianie kruszywa

6.3.1.2. Badanie wdaiwosci gruntow

W czasie robét Wykonawca powinien prowadmdania wiéciwosci gruntéw, okrélone w tablicy 1.
Prébki naley pobier& w sposéb losowy, z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem. wyniki badspowinny
by¢ na bigaco przekazywane kynierowi. Na podstawie wynikow baflaiziarnienia natey sprawdzt, czy
stosowany materiat spetnia warunki ctome w p. 2.

6.3.1.3. Badanie zagzczenia warstwy

Zagszczanie kadej warstwy powinno odbywasie do osigniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego
od 1,03 dla warstw y ogdszapcej i 0,97 dla warstwy podsypkowe]j (pod chodnikaw@dtug normalnej préby
Proctora, wedtug PN-88/B-04481 (metoda | lub lagzczenie naley sprawdza wedtug BN-77/8931-12,
przynajmniej w dwéch punktach, wybranych losowdaadej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej mi jednym
punkcie na 500 fm

6.3.1.4. Badanie wilgotoi gruntéw
Wilgotna¢ gruntéw w czasie zggzczenia powinna liyréwna wilgotndci optymalnej z tolerangj+ 20 %
jej wartasci, okreslonej wedtug normalnej préby Proctora, wedtug PMB384481 (metoda | lub II). Wilgotrsé

gruntéw naley bad& wedtug PN-77/B-06714/17 przynajmniej dwukrotniekaadej dzialce roboczej, lecz nie
rzadziej nk raz na 500 Mwarstwy.
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6.3.1.5. Grub& warstwy

Gruba¢ warstwy Wykonawca powinien miergyatychmiast po zggzczeniu co najmniej w trzech
losowo wybranych punktach nazej dzialce roboczej i nie rzadziepni jednym punkcie na kae 400 A
warstwy. Grubé&¢ warstwy powinna by zgodna z okrdong w dokumentacji projektowej z toleragcfl cm, - 2
cm.

6.4. Badania i pomiary wykonanej warstwy oraz zasadyegposvania z odcinkami wadliwie wykonanymi.

6.4.1. Warstwa podsypkowa i @dgagca
6.4.1.1. Grub& warstwy

Przed przyapieniem Wykonawca sprawdzi grudgovarstwy w obecnii Kierownika projektu
przynajmniej w trzech losowo wybranych punktactzy®ajmniej w 50 procentach otworéw grdb@owinna by
co najmniej rowna projektowanej, azadnym otworze niedomiar grufim nie mae by wickszy od 15 %.

Jeeli warunek ten jest spethiony Wykonawca otrzymiapeaptat za roboty. W przeciwnym przypadku
Wykonawca, wykona na wtasny koszt, w obecnéierownika projektu, dodatkowe otwory w celu idgfikaciji
powierzchni wadliwych pod wzgllem grubéci.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych podglgdem grubéci Wykonawca wykona naprawvarstwy
przez spulchnienie warstwy nahbkas¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materiateatdpowiednich
wiasciwosciach, wyréwnanie i ponowne zgggczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny kosztwigkonaniu tych rob6t nagti ponowny pomiar i ocena
grubasci warstwy, wedtug wyej podanych zasad na wtasny koszt Wykonawcy.

6.4.1.2. Zagszczenie warstwy

Do odbioru zagszczenia warstwy Wykonawca przygotowuje i przagstabelaryczne zestawienie
wartcsci wskanika zagszczenia wraz z warfoiamisrednimi dla catego odbieranego odcinka, wykonane na
podstawie biggcej kontroli zagszczenia warstwy. Odcinki nievglgiwie zagszczone (posiadgge za maty
wskaznik zag:szczenia) Wykonawca doprowadzi do wymaganegeszagenia.

6.4.1.3. Cechy geometryczne warstwy

Réwnd¢. Nierowndci podiwzne warstwy naley mierzy¢ 4 metrovy tatg co 25 metréw. Nieréwrigi
poprzeczne warstwy nailg mierzy¢ 4 metrovy tatg co 100.0m.

Nieréwndci nie powinny przekracza2 cm.

Spadki poprzeczne - najemierzy¢ za pomog taty 4 metrowej i poziomicy co 100m i dodatkowo we
wszystkich punktach gtéwnych tukéw poziomych: naztku i koncu kazdej krzywej przejciowej oraz na
pocatku, wsrodku i na kdcu kazdego tuku kotowego.

Spadki poprzeczne warstwy powinny mgodne z dokumentagcprojektovy z tolerancy 0.5%. Rzdne
wysokaciowe - naley sprawdzéa co 100.0m.

Ré&nice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi zmierzonymi i rednymi projektowanymi nie powinny
przekraczal cmi-2cm.

Uksztattowanie osi warstw nalesprawdzéa w punktach gtéwnych trasy i w innych dodatkowych
punktach, rozmieszczonych nie rzadzigjco 100.0m. @w planie nie mge by przesunjta w stosunku do osi
projektowanej o wicej niz 5 cm. Szerok& - naley sprawdzé co 100.0m. Szeroké nie maze r&ni¢ sie od
szerokdci projektowanej o wicej niz +10, -5 cm.

Zasady pospowania z odcinkami o niewdeiwych cechach geometrycznych. Wszystkie powierzshore
wykazup wigksze odchylenia cech geometrycznych od d&rg/ich w p. 6. powinny bynaprawione przez
spulchnienie do gbokasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtorne gsarzenie. Dodanie nowego materiatu
bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopusinez

7. OBMIAR ROBOT
Obmiar warstw powinien Bydokonany na budowie, w metrach kwadratowych,tpgeniu i
zagszczeniu.

Obmiar nie powinien obejmowgakichkolwiek dodatkowych, wykonanych powierzchig wykazanych
w dokumentacji projektowej z wytkiem powierzchni zaakceptowanych némpie przez Kierownika projektu.
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Nadmierna grub&@ lub nadmierna powierzchnia warstwy w stosunku dkudnentacji projektowej, wykonana bez
pisemnego upowaienia Kierownika projektu nie nie stanowé podstawy do roszcae dodatkow zaptat.

8. ODBIOR ROBOT

Odbidr warstw jest dokonywany na zasadaclioodlvobdt zanikajcych i ulegaicych zakryciu i powinien
by¢ przeprowadzony w czasie ustiviajacym wykonanie ewentualnych napraw bez hamowanigposobot.

Odbioru dokonuje #ynier na podstawie wynikéw badl&dVykonawcy z biggcej kontroli jakdci
materiatéw i robot, ewentualnych uzupeta@jch bada i pomiaréw oraz oghzin warstwy.

Kierownik projektu zleci Wykonawcy lub nieeahemu laboratorium przeprowadzenie uzupefeiath
bada i pomiaréw wtedy, gdy:
a) zakres lub estotliwosé¢ bada Wykonawcy g niezgodne z niniejazspecyfikacy; koszty tych badaponosi
Wykonawca,
b) istniep jakiekolwiek watpliwosci co do jakdci robét lub rzetelnéri bada Wykonawcy; koszty tych bada
ponosi Wykonawca tylko w razie stwierdzenia usterek

W przypadku stwierdzenia usterek Kierownikjpkéu ustali zakres wykonania rob6t poprawkowych,
zakres i wielké¢ potrcen za obnkomg jakasé lub poleci wymiag na novg wadliwie wykonanej warstwy, wedtug
zasad okrdonych w niniejszej specyfikacji.

Roboty poprawkowe lub wymiama novy wadliwie wykonanej warstwy Wykonawca wykona na sma
koszt w terminie ustalonym z Kierownik projektu.

0. PODSTAWA PLATNOSCI

Platnag¢ za metr kwadratowy wykonanej warstwy rngi@rzyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgfakaosci
wbudowanego materiatu i wykonanej warstwy na podstavynikéw pomiaréw i badalaboratoryjnych, z
ewentualnymi poticeniami za niewk&iwe cechy geometryczne i zggczenie.

Cena jednostkowa wykonanej warstwy obejmuje:
- prace pomiarowe,
- dostarczenie i rozi@nie na uprzednio przygotowanym padiawarstwy materiatu o grukoi i jakosci okreslonej
w dokumentacji projektowanej i specyfikacji taaznej,
- wyréwnanie utaonej warstwy,
- zag:szczenie wyprofilowanej warstwy,
- utrzymanie warstwy,
- przeprowadzenie badl&ontrolnych

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-87/S-02201 "Drogi samochedoNawierzchnie drogowe. Podziat, nazwy i dleria."

2. PN-88/B-04481 "Grunty budovdaBadania probek gruntu.”

3. PN-60/B-04493 "Grunty budowdaznaczenie kapilaréa biernej."

4. PN-76/B-06714/00 "Kruszywa minemlBadania. Postanowienia ogolne."

5. PN-89/B-06714/01 "Kruszywa mineglBadania. Podziat nazwy i oklenia bada."

6.PN-77/B-06714/12 "Kruszywa mineralBadania. Oznaczenie zawaxdb zanieczyszczeobcych."

7.PN-78/B-06714/15 "Kruszywa mineralBadania. Oznaczanie sktadu ziarnowego."

8.PN-77/B-06714/17 "Kruszywa mineralBadania. Oznaczenie wilgotod."

9.PN-78/B-06714/26 "Kruszywa mineralBadania. "Oznaczenie zawaxtdzanieczyszcze
rganicznych"

10.PN-B-11111:1996 "Kruszywa minerati€ruszywa mineralne — Kruszywa mineralne do nazeieni
rodowych.Zwir i mieszanka. pospotka.”

11.PN-B-11113:1996 "Kruszywa mineeallruszywo naturalne do nawierzchni drogowychsékd'

12.BN-64/8931-01 "Drogi samochagoOznaczenie wskaika piaskowego."

13.BN-64/8931-02 "Drogi samocha@oOznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni
odatnych i podiga przez obaizenie piyt."

14.BN-75/8931-03 "Drogi samochado Pobieranie prébek gruntéw do celéw drogowych i
otdiczych."

15.BN-68/8931-04 "Drogi samochado Pomiar rownéci nawierzchni planografem i tat
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16.BN-70/8931-05
17.BN-77/8931-12
18.PN-S-02205
19.PN-S-06102
20.PN-76/8950-03
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"Oznaczenie wslidea n@gnosci gruntu jako podtza nawierzchni podatnych.”
"Drogi samochadoOznaczenie wskaika zagszczenia gruntu.”
"Drogi samatwe. Roboty ziemne. Wymagania i badania."
"Drogi sammadmwe. Podbudowa z kruszywa stabilizowanego mechais.”
"Grunty budavdaBadania wiiwosci fizycznych. Oznaczenie wskaika
wodoprzepuszczalisoi.
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D - 04.03.01. OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE WARSTW KONSTRUKCYJINYCH
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technijz(ST) g przepisy dotyczce wykonania i odbioru robét
zwigzanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw koRstijmych nawierzchni zwizanych z budowi
modernizacj drogi miejskiej klasy D na terenach przemystowpchy ulicy Bema w Bartoszycach.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna /ST/ stanowi obhgkowy dokument przetargowy i kontraktowy przy zheicai
realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres stosowania robo6t eych ST

Oczyszczenie warstw konstrukcyjnych aglerykona przed utgeniem nasfpnej warstwy nawierzchni.
Skropienie warstw konstrukcyjnych nafevykona zgodnie z dokumentacprojektows, przed utgeniem
warstw z mieszanek mineralno - bitumicznych.
Zakres rob6t przedstawiono przedmiarze robét.

1.4. Okrélenia podstawowe

Okrglenia g zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjapodanymi w ST D-
00.00.00. "Przepisy ogoélne".

1.5. Ogolne wymagania dotyge robét

Wykonaweca robo6t jest odpowiedzialny za jakarykonanych rob6t oraz za ich zgodéa dokumentagj
projektows, ST oraz z poleceniami Kierownika Projektu.
Ogblne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 "Przepisy ogéine".
2. MATERIALY

2.1. Rodzaje materiatéw do wykonania skropienia

Materiatami stosowanymi przy skropieniu warg&mnstrukcyjnych nawierzchnas
a) do skropienia podbudowy niebitumicznej:
- kationowe emulsjéredniorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5],
— uptynnione asfaltyrednioodparowalne wg PN-C-96173 [3];
b) do skropienia podbudéw asfaltowych i warstw esmanek mineralno-asfaltowych:
— kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5
— uptynnione asfalty szybkoodparowywalne wg PN-C-35[13],
- asfalty drogowe D 200 wg PN-C-96170 [2], za zg#derownika projektu.
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Wymagane wigciwosci podano w tablicy 1 i 2
Tablica 1. Wymagania dla asfaltowej emulsji katioep

Lp. Wiasciwosci Wymagania emulsji*

szybkorozpadowych sredniorozpadowych

1 2 3 4
1. Barwa brazowa do bragzowa do
ciemnobgzowej ciemnobgzowej
2. Jednorodng catkowita catkowita
3. Zawarta¢ asfaltu, %/ m/m/ 50+2** 65+2%*
4. Pozostalé¢ na sicie o boku oczka
Kwadratowego 0 0,6 mm % /m/m/
nie wiecej niz 0,3 0,3
5. Lepkas¢ wg Englera w temp.
20c, E 3412 3412
6. Kwasowa¢, pH 345 345
7. Czas rozpadu, min, porgj ponizej 5 min 5 min — 5 godz.
8. Przyczepnét do kruszywa asfaltu
Wydzielonego z emulsji, %
nie mniej nk 70 70
9. Trwatos¢ emulsji , miesice,
nie wiecej niz 3 3
10. Odporng¢ na wstrasy, h,
nie wiecej niz 3 3
11. Rozcigiczalng¢ wodg, dodatek wody
nie powodujcy rozpadu, % obj. 100 100

* - badania wg. EmA-94, IBDiM-1994
** - dopuszcza s inne zawartéci asfaltu w emulsji po zaakceptowaniu przez Kiemika Projektu
Tablica 2. Wymagania dla asfaltow drogowych

Wymagania asfalt Metody bada
D 200 wedtug

Penetracja w temperaturze 25 180-220 PN-84/C-04134
Temperatura tamlingei, °C
nie wyzsza ni -15 PN-73/C-04130
Temperatura ngknienia,°C 33-45 PN-73/C-04021
Temperatura zaptonfC
nie wyzsza ni 220 PN-82/C-04008
Ciagliwos¢, cm, nie mniej ni:

- w temperaturze & 100

- W temperaturze 2& 100 PN-71/C-04132
Odparowalné¢, % masy, nie wicej 15 PN/C-04138
niz
Ciagliwos¢, cm, po odparowaniu
w 165°C, w 25C, nie nisza ni 60 PN/C-04138

Temperatura famliwgei po
odparowaniu w 165 /5 godz/,
°C, nie wyzsza nk -12 PN/C-04130
Zawarta¢ parafiny, % masy,
nie wigcej niz dla asfaltu:

D 2,0

Dp 3,0 PN-74/C-04109
Sktadnikéw nierozpuszczalnych
W benzenie, % masy, nie &tiej niz 1 PN-58/C-04089

Wody oznaczonej przed wyswytk
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| % masy, nie wicej niz [ 01 | PN-83/C-04523 |

2.2. Zwycie lepiszczy do skropienia

Orientacyjne ziycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyewierzchni podano w tablicy 3.

Tablica 3. Orientacyjne zycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyewierzchni

Lp | Rodzaj lepiszcza Zycie
. [kg/n']
1. | Asfalt drogowy D 200, 0,4+ 0,6
2. | Emulsja asfaltowa 0,6-1,2

Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolubj uptynniacza z asfaltu uptynnionego:
- podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego nméctae — 0,5-0,7 kg/m2
- podbudowa asfaltowa — 0,3-0,5 kg/m2
- asfaltowa warstwa wzmacngjp-wyrownawcza — 0,3-0,5 kg/m2
- warstwa wjzaca 0,3-0,5 kg/m2
- istniejgca nawierzchnia asfaltowa 0,2-0,5 kg/m2

Doktadne zuycie lepiszczy powinno l#yustalone w zalmaosci od rodzaju warstwy i stanu jej powierzchni i
zaakceptowane przez Kierownika Projektu.

2.3. Skladowanie lepiszczy

Warunki przechowywania nie mpgowodowa utraty cech lepiszcza i oti@nia jego jakéci.

Lepiszcze naly przechowywé w zbiornikach stalowych wypoganych w uradzenia grzewcze i
zabezpieczonych przed dgstm wody i zanieczyszczeniem. Dopuszczar@agazynowanie lepiszczy w
zbiornikach murowanych, betonowych ladlbetowych przy spetnieniu tych samych warunkékigigpodano dla
zbiornikow stalowych.

3. SPRZET

Jakikolwiek sprg, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantare zachowania wymagagakaosciowych roboét
zostan przez Kierownika Projektu zdyskwalifikowane i nggmiszczone do robot.

3.1. Sprzt do oczyszczenia warstw nawierzchni

Do oczyszczania warstw nawierzchni nglezywac:
- szczotki mechaniczne,

Zaleca i uzycie urzdzen dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinrianykonana z twardych
elementéw czyszeeych i shey¢ do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszgreylegagcych do czyszczonej
warstwy. Druga szczotka powinna posiadaickkie elementy czyszaee i shzy¢ do zamiatania. Zalecagsi
uzywania szczotek wyposanych w uradzenia odpylajce.

- spezarki,
- zbiorniki z wod,
- szczotki eczne

3.2. Spret do skraplania warstw nawierzchni

Do skraplania warstw nawierzchni nglerzywac skrapiark lepiszcza. Skrapiarka powinnadowyposaona w
urzadzenia pomiarowo - kontrolne pozwale¢ na sprawdzenie i regulowanie rpsiacych parametréw:
- temperatury rozktadanego lepiszcza,
- cisnienia lepiszcza w kolektorze,
- obrotéw pompy dozugej lepiszcze,
- predkaéci poruszania giskrapiarki,
- wysokdci i dlugaici kolektora do rozktadania lepiszcza,
- iloci lepiszcza.
Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powiniencbgolowany termicznie, tak aby byto mawve zachowanie statej
temperatury lepiszcza.
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Wykonawca powinien posiatlaktualneswiadectwo cechowania skrapiarki zawigca zalenosci pomidzy
wydatkiem lepiszcza a ngpujgcymi parametrami:
- cisnienie lepiszcza,
- obrotami pompy,
- predkascia jazdy skrapiarki,
- temperatuy lepiszcza,
Skrapiarka powinna zapewnbzktadanie lepiszcza z toleranej10 % od iléci zalazonej.

4. TRANSPORT

Transport lepiszczy powinien odbyixsie zgodnie z warunkami zawartymi w PZJ i powinien od@da
wymaganiom norm i przepiséw dotyz/ch poszczegolnych rodzajow lepiszczy.

Transport emulsji powinien odbyivaic w cysternach samochodowych. Dopuszczagisowanie beczek lub
innych pojemnikéw stalowych.
Cysterny przeznaczone do przewozu emulsji powirydypozedzielone przegrodami dzjeymi je na komory o
pojemndci nie wickszej nz 1 nT* ,a kada przegroda powinna ndievykroje umdliwiajace przeptyw emulsii.
Cysterny, pojemniki i zbiorniki przeznaczone damsportu lub skladowania emulsji powinnyéhgzyste i nie
powinny zawiera resztek innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega naigsitnluznego materiatu, brudu, btota i kurzu przyyciu
szczotek mechanicznych, a w razie potrzeby wodygimieniem. W miejscach trudnodephych naley uzywac
szczotek gcznych. Bezpérednio przed skropieniem warstwa powinng bgzyszczona z kurzu przyyciu
spkezonego powietrza.

5.2. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinng logzyszczona.

Jeeli do oczyszczenia warstwy bytaywana woda to skropienie lepiszczemzaamasipi¢ dopiero po
wyschngciu warstwy.

Skropienie warstwy nie rozpoczc sie po akceptacji przez Kierownika Projektu jej ocommia.

Warstwa nawierzchni powinnadbgkrapiana lepiszczem przyyeiu skrapiarek a w miejscach trudno
dostpnych ecznie (za pomagweza z dysz rozpryskovy).

Temperatury lepiszczy powinny réi& sie w przedziatach podanych w tablicy 4.

Tablica 4. Temperatury lepiszczy przy skrapianiu

Lp. Rodzaj lepiszcza Temperatury
°C

1. Asfalt drogowy D 200 140+ 150

2. Emulsja asfaltowa kationowa 20+ 40*

* - W razie potrzeby emulsjnalezy podgrzé do temperatury zapewnigiej wymagan lepkasé

Skropienie powinno liyréwnomierne, a il& rozkladanego lepiszcza powinnathgwna iléci zalazonej z
tolerancy 10 % . Na wszystkich powierzchniach gdzie raatm nadmiergilosé lepiszcza Wykonawca powinien
roztozy¢ warstwe suchego i rozgrzanego piasku i ugtinadmiar lepiszcza przez szczotkowanie.

Przed uteniem warstwy z mieszanki mineralno - bitumicznejdhawca powinien zabezpie@zgkropior
warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszazgjlko niezlgdny ruch budowlany. Jakiekolwiek
uszkodzenia powierzchni powinny byrzez Wykonawg naprawione.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Badania i kontrola przed przysieniem do robo6t
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Przed przygpieniem do rob6t Wykonawca powinien przeprowageidbne skropienie warstwy w celu
okreslenia optymalnych parametréw pracy skrapiarki iedkmia wymaganej iléci lepiszcza w zalsosci od
rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do skropienia

6.2. Badania i kontrola w czasie robo6t

6.2.1. Badania lepiszczy

Ocena lepiszczy powinnadgparta na atestach producenta, z tyeiyWykonawca powinien kontrolowalla
kazdej dostawy wiéciwosci lepiszczy podane w tablicy 5.

Tablica 5. Wiaciwosci lepiszczy kontrolowane w czasie robot

Lp | Rodzaj lepiszcza Kontrolowane | Badanie wedtug normy

. wihasciwosci

1. | Asfalt drogowy Penetracja | PN-84/C-04134

2. | Emulsja asfaltowa Lepka¢ EmA-94, IBDiM-1994
kationowa

6.2.2. Sprawdzenie jednorodweoskropienia i zaycia lepiszcza

Jednorodni@ skropienia powinna ysprawdzana wizualnie.
Zaleca si przeprowadzi kontrok ilosci rozktadanego lepiszcza wedtug metody podanepra@waniu
"Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczenigdorozktadanego lepiszcza i kruszywa"[19].

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar oczyszczonej i skropionej powierzcharstwy powinien b§ dokonany na budowie, w metrach
kwadratowych.

8. ODBIOR ROBOT

Odbior oczyszczonej i skropionej powierzclastjdokonywany na zasadach odbioru rob6t zaguiah i
ulegapcych zakryciu. Do odbioru Wykonawca przedstawiaystide wyniki bada z biezacej kontroli materiatow i
robot.

Odbioru dokonuje Kierownik Projektu na podsewynikéw badéa Wykonawcy z biegcej kontroli jakaci
materiatéw i robot i ogldzin warstwy.

W przypadku stwierdzenia usterek KierownikjBktu ustali zakres wykonania rob6t poprawkowycbb&y
poprawkowe Wykonawca wykona na wlasny koszt w tamniistalonym z Kierownikiem Projektu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptatné¢ za metr kwadratowy oczyszczenia i skropienia waksinstrukcyjnych naley przyjmowa zgodnie z
obmiarem i po sprawdzeniu jada robot.

Cena dla wykonanego oczyszczenia i skropieaistw konstrukcyjnych obejmuje:
- mechaniczne oczyszczeniezlaj nizej potazonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z

ewentualnym polewaniem wotlb wyciem spezonego powietrza, w zateosci od potrzeb,

- reczne odspojenie stwardniatych zanieczysacze
- wywiezienie gruzu i zanieczyszdeze
- dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skragiaraz podgrzanie do wymaganej temperatury,
- prébne skropienie
- skropienie warstwy lepiszczem w4t okreslonej w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-C-04134 Przetwory naftowe. Pomiar penetiasfaltow
2. PN-C-96170 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe
3. PN-C-96173 Przetwory naftowe. Asfalty uptynniokigN do

nawierzchni drogowych
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10.2. Inne dokumenty

4. ,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesdorozkladanego lepiszcza i kruszywa”. Zaleconepr@DDP do
stosowania pismem GDDP-5.3a-551/5/92 z dnia 1990302
5. Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfed EmA-94. IBDIM - 1994 r.
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D-04.04.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA £AMANEGO 0/31,5 STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznéf XS wymagania dotyaze wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamarstgbilizowanego mechanicznie 0,31,5 wgzakiu z
budowy i modernizagj drogi miejskiej klasy D na terenach przemystowpchy ulicy Bema w Bartoszycach.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stanowi obgmijacg podstaw do opracowania ST stosowanej jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacgbo6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robo6t obiych ST

Zakres robot obejmuje wykonanie podbudowy z kruszgtabilizowanego mechanicznie 0/31.5 przedstawaowy
przedmiarze robot.

1.4. Podstawowe okienia

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna — proces technologiczaolggapcy na odpowiednim zggzczaniu w
optymalnej wilgotrigi kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Podbudowa z kruszywa stabilizowanego mechaniczigelra lub w¢cej warstw zagszczonej mieszanki,
ktéra stanowi warstenosna nawierzchni drogowej.

1.5. Ogoblne wymagania dotygee robét

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdélne”.

1.4. Podstawowe okienia

Stabilizacja mechaniczna — proces technologiczalggajcy na odpowiednim zg@gzczaniu w optymalnej
wilgotnosci kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.
Podbudowa z kruszywa stabilizowanego mechaniczjgera lub wgcej warstw zagszczonej mieszanki, ktéra
stanowi warstw nosna nawierzchni drogowe;.

1.5. Ogolne wymagania dotyge robdét

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdélne”.
2. MATERIALY

Ogblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskania i skladowania, podar®T D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

2.17r6dta materialéw

Materialem do wykonania podbudowy z kruszywa tangargtabilizowanego mechanicznie jest kruszywo
tamane. Zatwierdzenigodta materialtéw nie oznacza wszystkie materiaty z tegmodta keda przez Kierownika
Projektu dopuszczone do wbudowania. Materialy,&tie spetniaj wymagah zostar odrzucone.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonywania podbudowy z kruszywa isitadwanego mechanicznie powinnody
kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszeniavsca skalnego litego.
Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszazsbcych i bez domieszek gliny.
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2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa nig przebiegaod dolnej krzywej granicznej uziarnienia do gorkigywej
granicznej uziarnienia nasiednich sitach. Wymiar najgkszego ziarna kruszywa nie g@przekracza2/3
grubasci warstwy uktadanej jednorazowo.

Krzywg uziarnienia pokazano na rysunku nr 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy
wykonywane metoda stabilizacji mechaniczne;j

1-2 kruszywo na podbudowe zasadnicza (gérng warstwg) lub podbudowe jednowarstwowa

1-3 kruszywo na podbudowg pomocnicza (dolng warstwe)

Krzywa mieszanki kruszywa powinna zawiesie pomidzy krzywymi 1 i 2.

Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadwiagta i nie mae przebiegaod dolnej krzywej granicznej uziarnienia
do gornej krzywej granicznej uziarnienia naisdnich sitach. Wymiar najghkszego ziarna kruszywa nie v
przekraczé 2/3 grubdci warstwy ukladanej jednorazowo.

2.3.2. WiHdciwosci kruszywa do stabilizacji mechanicznej
Kruszywa powinny spetntawymagania okrdone w tablicy 1.Zawartg w % obliczonych masowo

Lp. Wyszczegdlnienie wigiwosci Wymagania Badania wedtug
1 Zawarta¢ ziaren mniejszych #i0,075 mm od 2 do 10 PN-B-06714-15
%(m/m), nie wgcej niz (PN-91/B-06714)
2 Zawartd¢ nadziarna, % (m/m), nie gdej 5 PN-B-06714-15
niz (PN-91/B-06714)
3 Zawartd¢ ziaren nieforemnych %(m/m), 35 PN-B-06714-16
nie wiecej niz (PN-91/B-06714)
4 Zawartg¢ zanieczyszczeorganicznych, 9 PN-B-04481
(m/m), nie wecej niz 1 (PN—88/B-04481
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5 Wskanik piaskowy po piciokrotnym od 30do 70 BN-64/8931
zagszczeniu metadl lub Il wg PN-B-
04481, % (PN-88/B-04481)

6 Scieralnéé¢ w bebnie Los Angeles (PN-79/B-06714/42)
Scieralng¢ catkowita po petnej liczbie PN-B-06714-42
obrotéw, nie wgcej niz 35
scieralna¢ czesciowa po 1/5 petnej liczby
obrotéw, w stosunku do ubytku masy po 35
petnej liczbie obrotéw nie wecej niz

7 Naspgkliwosé, %(m/m), nie wgcej niz 3 PN-B-06714-18

((PN-77/B-06714)

8 Mrozoodpornéc, ubytek masy po 25 PN-B-06714-19
cyklach zamrzania, % (m/m), nie wicej 5 (PN-78/B-06714)
niz

9 Rozpad krzemianowyzelazawy $cznie, 9 - PN-B-06714-37
(m/m), nie wecej niz (PN-80/B-06714)

PN-B-06714-39
(PN-78/B-06714)
10 Zawarté¢ zwigzkdw siarki w przeliczeniu PN-B-06714-28
na SQ,% (m/m), nie wicej niz 1 (PN-78/B-06714/28)

11 Wskanik nosnosci W, mieszanki
kruszywa, %, nie mniejszy i
a)przy zagszczeniu I 1,00 (zjazdy i 80 PN-S-06102
chodniki) 120
b)przy zagszczeniu I 1,03

3. SPRZET

Wykonawca przygpujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanywéchanicznie powinien
wykaz& sie mozliwoscig korzystania z nagbujacego spratu:
mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypasg/ch w uradzenia dozujce wod. Mieszarki powinny zapewai
wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgo§nboptymalnej, rowniarek albo uktadarek do rozkiaidamieszanki,
walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gtnych do zagszczania. W miejscach trudno dgstych
powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub maile waldébracyjne.

4. TRANSPORT
Ogblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagale” pkt 4.
Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiepzgih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materigtaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
Transport pozostatych materiatéw powinien odb§wsia z wymaganiami norm przedmiotowych.
5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.1. Przygotowanie podia

Podiaze pod podbudogpowinno spetni@wymagania okrdone w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne” i ST
D-04.01.01. ,Profilowanie i zagzczenie podia pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni”.
Podbudowa powinna byutozona na podtzu zapewniajcym nieprzenikanie drobnychastek gruntu do
podbudowy. Warunek nieprzenikania rgisprawdzt wzorem:

D15/ dgs<5
(1)
w ktérym:
D15 — wymiar boku oczka sita, przez ktére przecho&2oXZiaren warstwy podbudowy lub warstwy geisapcej, w
milimetrach,
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Dgs — wymiar boku oczka sita, przez ktére przecho&2o&iaren warstwy podbudowy lub warstwy geisapcej, w
milimetrach.

Przed wykonaniem podbudowy padtoaley oczyci¢ ze wszelkich zanieczyszazeraz sprawdzi
jego cechy geometryczne oraz gsarzenie. Wszelkie koleiny oraz powierzchnie niemdpdnio zagszczone
lub wykazujce odchylenia od wymaganej rovéog spadkow poprzecznych lubednych powinny by
naprawione przez spulchnienie, dodanie wody lulszestie poprzez mieszanie dosgsiigcia wilgotnaci
optymalnej, powtornie wyréwnane i zZggczone.

5.2. Wytyczenie podbudowy

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowamiadbudowy powinny bywczeniej przygotowane.
Paliki lub szpilki powinny b¥ ustawione w osi drogi i w edlach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Kierownika Projektu..

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno dtiweia¢ nachgniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia
robét w odsgpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa cicisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarza w
mieszarkach gwarantgych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdglna konieczni zapewnienia
jednorodnéci nie dopuszcza siwytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczeghlfmakcji na drodze.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinna¢lnd razu transportowana na miejsce wbudowaniakivsgosaéb, aby
nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu. Do przggaia mieszanki mima stosowawytwornie mieszanki
betonowej typu cyklicznego albo typuglego. Czas mieszania w mieszarkach cyklicznyctpaiginien by
krétszy od 1 min, o ile krétszy czas mieszaniazostanie dozwolony przez Kierownika Projektu poepst/ch
prébach. W mieszarkach typugiego pedkos¢ podawania materiatéw powinna dystalona przed rozpogzem
produkciji i na bieaco kontrolowana w taki spos6b, aby zapewatnorodné¢ mieszanki. Wilgotné mieszanki
powinna odpowiadawilgotnasci optymalnej z tolerangjl%

5.4. Rozkladanie mieszanki kruszywa

Transport mieszanki powinien odbyévsic w spos6b okrdony w p. 4 transport”. Przed uteniem
mieszanki naley podtaze zwilkzy¢ wodg. Mieszanka dowieziona z wytwérni powinnachyktadana przy pomocy
uktadarek lub réwniarek. Mieszanka kruszywa powibgauktadana w warstwach o jednakowej grédidakiej,
aby jej ostateczna grukopo zagszczeniu byta réwna gruba projektowanej.. Przed zeggczeniem warstwa
powinna by wyprofilowana do wymaganychganych, spadkéw poprzecznych i pagiych. Przy ayciu
réwniarek do rozktadania mieszanki nalevykorzysta prowadnice w celu uzyskania odpowiedniej rogaio
profilu warstwy. Od #ycia prowadnic mzna odsipi¢ przy zastosowaniu technologii gwaragtgj odpowiednj
rownas¢ warstwy. Kruszywo w miejscach, w ktérych widocZest jego segregacja powinnodyyrzed
zag;szczeniem zagpione materialem o odpowiednich Wtawosciach.

5.5. Zagszczenie

Zageszczenie warstwy kruszywa najeprowadzt przy wyciu walcow stalowych wibracyjnych i/lub
statycznych oraz ogumionych. Zsgczanie naley kontynuowa do osjgniccia wskanika zagszczenia mieszanki
nie mniejszego od 1,03 (dla warstwy na drodze g@wimie mniejszego od 1,0 (dla warstwy pod zjamidia
chodnikami) wedtug normalnej préby Proctora,zgodnierny PN-88/B-04481. Wilgotn& przy zagszczaniu
powinna by réwna wilgotndci optymalnej z tolerangj+1% , -2%. Wszelkie miejscadne, rozsegregowane,
spckane podczas zagzczania lub w inny sposéb wadliwe, powinny imaprawione przez Wykonawic

5.6. Odcinek prébny

Co najmniej na 3 dni przed rozpgcem robot, Wykonawca powinien wykahadcinek prébny w celu:
- stwierdzenia czy spgk budowlany do mieszania, rozktadania i ggagzania kruszywa jest wiawy,
— okreslenia grubdci warstwy materiatu w staniedoym, koniecznej do uzyskania wymaganej gigbwarstwy
po zagszczeniu,
— okreslenia liczby przej¢ sprztu zagszczagcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wika
zagszczenia.
Na odcinku prébnym Wykonawca powiniefyt takich materiatow oraz spyt do mieszania,
rozkladania i zagszczania, jakie dula stosowane do wykonywania podbudowy.
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Powierzchnia odcinka prébnego powinna wynasi 400 do 800 fn

Odcinek prébny powinien ldyzlokalizowany w miejscu wskazanym przez Kierowngkajektu.

Wykonawca mee przysgpi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcpmédonego przez Kierownika
projektu.

5.7. Utrzymanie podbudowy

Podbudow po wykonaniu, a przed uteniem nasfpnej warstwy, powinna lgyutrzymywana w dobrym
stanie. Jeeli Wykonawca bdzie wykorzystywal, za zggdierownika projektu, gotowpodbudow do ruchu
budowlanego, to jest oboyzany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane pgereruch. Koszt
napraw wyniktych z niewkxiwego utrzymania podbudowy obza Wykonawe robot.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdine zasady kontroli jad@ robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIplet. 6.

6.2. Badania przed przygieniem do roboét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robét i przedstaivivyniki tych bada Kierownikowi projektu do akceptacji.

Badania te powinny obejmowavszystkie wtaciwosci kruszywa okréone w pkt. 2.3 niniejszej
specyfikacji.

6.3. Badania w czasie robo6t

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie wykonywania podbudowy podartablicy 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw przy wykonywaniu podbudowy z kruszywa

Czestotliwos¢ bada

Lp. |Wyszczegdlnienie bada Minimalne ilcsci bada na Maksymalna pow.
dziennej dzialce roboczej Podbudowy na jedno
badanie [m2]

Uziarnienie mieszanki kruszywa
Wilgotnos¢ mieszanki 1 600 nf
Zawartg¢ zanieczyszczeobcych
Zawartd¢ ziarn tamanych

Zawartg¢ ziaren nieforemnych
Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych
Granica plynngci 1 600 M

N[OOI~ WODN -

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno &ygodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Prébléiapobierd w
sposOb losowy, z rozionej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badgpowinny by na biegco
przekazywane Kierownikowi projektu.

6.3.3. Wilgotng¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiaglavilgotnasci optymalnej, okréonej wedtug préby Proctora, zgodnie z
PN-B-04481 (metoda Il), z toleragci 10%, - 20%.

Wilgotnaos¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17.

6.3.4. Zagszczenie podbudowy

Kontrolg zag;szczenia podbudowy naleoprze na metodzie obgken ptytowych wg BN-64/8931-02 stosigj
ptyte 700 cm2 (J 30cm). Wynik modutu najeoblicza® w zakresie obaizen jednostkowych 0,25-0,35 MPa,
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doprowadzajc obcizenie kaicowe do 0,55 MPa. W obliczeniach modutu nglstosowa mnaznik 3% wg normy
PN-S-02205:1998.

6.4. Badania dotygre cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw podaje tab. 3.
Tablica 3. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszywa stabiianego
mechanicznie

Lp. Wyszczegdlnienie bada pomiaréw Minimalna ogstotliwos¢ bada i pomiarow
1 Szeroké¢ podbudowy W kadym przekroju poprzecznym

2 |Roéwnd¢ podiuzna podbudowy W sposobagly

3 |Roéwnd¢ poprzeczna podbudowy W idym przekroju poprzecznym

4 Spadki poprzeczné W kazdym przekroju poprzecznym

5 Rzdne wysokéciowe W kadym przekroju poprzecznym

6  Uksztattowanie osi w planié W kazdym przekroju poprzecznym

7  Gruba¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej
niz raz na 200 M
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziepmaz na 600 fm

8  Nosnos¢ podbudowy
modut odksztatcenia co najmniej w dwoch przekrojach nazkie 600 m
ugiecia spezyste €0 najmniej w 2 punktach naide 500 m

*) dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatednie osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych
tukéw poziomych

6.4.2. Szerok& podbudowy
Szeroké¢ podbudowy nie mie r@ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wgcej niz + 10 cm, - 5 cm.
Rownas¢ podbudowy
Nieréwndci podtuwzne naley planografem, zgodnie z nogrBN-68/8931-04 [25].
Nieréwndaci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrowy tats.
Nieréwndci podbudowy nie magprzekracz& 10 mm.
6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i na tlukasvinny by zgodne z dokumentagcprojektovy, z
tolerancy £ 0.5 %.
6.4.5. Rezdne wysokéciowe podbudowy
Rzedne wysokéciowe warstwy powinny hyzgodne z dokumentacprojektows, z tolerangj + 1 cm, - 2 cm.
6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonegatqra
Os podbudowy w planie nie me by przesurgta w stosunku do osi projektowanej c¢@@j niz + 5 cm.
6.4.7. Grubé& podbudowy i ulepszonego podéo
Gruba¢ podbudowy nie mze r&ni¢ sie od grubdci projektowanej o wicej niz + 10%, - 15%.
6.4.8. N@nos¢ podbudowy
Modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 obliczony zaimikiem % powinien b§ zgodny z podanym w

tablicy 4,
Ugigcie spezyste wg BN-70/8931-06 powinno bggodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy
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Wymagane cechy podbudowy

Podbudowa [Wskaznik Maksymalne ugicie spezyste |Minimalny modut odksztat-

z kruszywa o zagszczeniad|pod kotem, mm cenia mierzony ptyto srednicy

wskazniku  |nie 30 cm, MPa

Whes Ni€ mniejszy ni

mniejszym

niz, % 40 kN 50 kN od pierwszego od drugiego
obcigzenia § | obcigzenia B

Pod zjazdy i 1,0 1,25 1,40 80 140

chodniki 80

nawierzchrg 1,03 1,10 1,20 100 180

drogi 120

6.5. Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewtdciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwjeksze odchylenia od okslenych w punkcie 6.4
powinny by naprawione przez spulchnienie lub zerwanie gbajtcsci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i
powtdrnie zagszczone. Dodanie nowego materiata bpulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszezaln

Jereli szerokeé¢ podbudowy jest mniejsza od szerégigprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewnia
podparcia warstwom wgj lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszepodbudow przez
spulchnienie warstwy na petgrubdé do potowy szerokixi pasa ruchu, doi@nie materiatu i powtérne
zagszczenie.

6.5.2. Niewtdciwa grubg¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod watgm grubéci, Wykonawca wykona napraw
podbudowy. Powierzchnie powinny dyaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstaypdpowiedni
gfebokas¢, zgodnie z decyzjKierownika projektu, uzupetnione nowym materialeradpowiednich
wiasciwosciach, wyréwnanie i ponowne zgggczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wtasny koszt. Poomghiu tych robét naspi ponowny pomiar i ocena
grubasci warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewtdciwa nanos¢ podbudowy

Jezeli naénos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelsz roboty
niezkedne do zapewnienia wymaganefgnaici, zalecone przez Kierownika projektu.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawodhudowy tylko wtedy, gdy zargénie ngnosci
podbudowy wynikato z niewkaiwego wykonania robét przez Wykonawgodbudowy.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdblne zasady obmiaru rob6t

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@Q ¥ymagania ogélne” pkt. 7.
Jednostl obmiarows jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudavkyuszywa tamanego
stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.0Q.0/ymagania ogélne” pkt. 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengagjojektows, ST i wymaganiami Kierownika projektu zgi
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt. 6 daty wynik pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyae podstawy platrigi

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrai podano w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogoélne”. gkt

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuije:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- sprawdzenie i ewentualmapraw podiaza,
- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie 2p&¢
- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

- roztazenie mieszanki,

- zag:szczenie roztzonej mieszanki,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
- utrzymanie podbudowy w czasie robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
PN-B-04481

PN-B-06714-12
PN-B-06714-15
PN-B-06714-16
PN-B-06714-17
PN-B-06714-18
PN-B-06714-19
PN-B-06714-26
PN-B-06714-28
PN-B-06714-37
PN-B-06714-39
PN-B-06714-42

Grunty budowlane. Baddaboratoryjne.

Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.
Kruszywa mineralne.

Badania.
Badania.
Badania.
Badania.
Badania.
Badania.
Badania.
Badania.
Badania.
Badania.
Badania.

Oznaezzawartdci zanieczyszczeobcych.
Oznaezsktadu ziarnowego.

Ozndedzesrtaltu ziarn.

Oznaezailgotnaci.

Oznaezeasikliwosci.
Oznaezemozoodpornei metod, bezpgredna.
Oznaezemwartdci zanieczyszczeorganicznych
Oznaezeawartdci siarki metog bromowa.
Oznaezerzpadu krzemianowego.
Oznaezexzpadwelazowego
Oznaezeieralndgci w bebnie Los Angeles

13.PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane bodowe. Badania techniczne
14.PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa natwaln nawierzchni drogowyclwir i mieszanka.
15.PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamam@awierzchni drogowych.

16.PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamameawierzchni drogowych. Piasek.

17. PN-B-23004 Kruszywa mineralne. Kruszywa sztecMruszywa zuzla wielkopiecowego kawatkowego.

PN-B-3006 Kruszywo do betonu lekkiego
PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda dtwha i zapraw
PN-S-06102 Drogi samochodowe. PodbudoWwygzyw stabilizowanych mechanicznie

PN-B-11112:1996

BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04
BN-70/8931-06
BN-77/8931-12
PN-S-02205

Kruszywa mineralne. Kruszyaraane do nawierzchni drogowych

Drogi samochodowe. Oznaczanie wsika piaskowego
Drogi samochodowe. Oznaczanie moddksztatcenia nawierzchni podatnych i padigprzez

ohgienie plyh

Drogi samochodowe. Pomiar régaimawierzchni planografem i at
Drogi samochodowe. Pomiareagiawierzchni podatnych ugiiomierzem belkowym
Oznaczenie wskeka zagszczenia gruntu

Roboty ziemne. Wymagania i beedan

10.2. Inne dokumenty

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych, IBDIM — Warszawa 1997.
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D-04.07.01. PODBUDOWA Z BETONU ASFALTOWEGO
1.WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technejz (ST) s wymagania dotygre wykonania i
odbioru robét zwizanych z wykonaniem warstwy podbudowy z betonalesfego w zwizku z budow i
modernizacj drogi miejskiej klasy D na terenach przemystowpchy ulicy Bema w Bartoszycach.

1.2.Zakres _stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi ohlawjgcy dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionychpkt. 1.1.

1.3.Zakres robot offych ST

Zakres robot obejmuje wykonanie podbudowy z betsfaltowego 0/31,5 gruboi 13 cm.- KR3

1.4.0Okrdlenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z betonu asfaltowego- warstegsszczonej mieszanki mineralno — asfaltowej, r&té
stanowi fragment fwej czsci nawierzchni drogowe;.

1.4.2.Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mateo - asfaltowa o uziarnieniu réwnomiernie
stopniowanym ,ufona i zagszczona.

1.4.3.Podlae pod warstyy asfaltows - powierzchnia przygotowana do zdoia warstwy z
mieszanki mineralno - asfaltowej.

1.4.4.Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uplyany lotnymi rozpuszczalnikami.

1.4.5.Srodek adhezyjny — substancja powierzchniowo czytogawana do lepiszcza w celu zkszenia jego

przyczepri@i do kruszywa.

1.4.6.Pozostate oldlenia podstawowe gs zgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi
normamii z definiciami podanymi &T D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5.0g6lne wymagania dotyce robdt

Ogolne wymagania dotygze robot podano w ST D-00.00.00 ,Wymagamgoélne” pkt 1.5.
2.MATERIALY

2.1.0gd6lne  wymagania dotyce materiatéw

Og6lne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowa, podano w ST D-
00.00.00 ,Wymagania ogélne’ pkt 2.

2.2.Asfalt

Nalezy stosowa asfalt drogowy speiniggy wymagania okétone w PN-EN 12591.
Wymagania dla asfaltu klasy 35/50:
penetracja w 25 [x0,1mm] wedtug metody EN 1426 — 35-50
- temperatura mknienia PC] wedlug metody EN1427 — 50-58
- temperatura zaptonu, mirf(] wedtug EN 22592 — 240
zawartg¢ sktadnikdw rozpuszczalnych, niemnief f#%6 m/m] wedtug PN-EN 12592 — 99,0
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- zmiana masy po starzeniu, (ubytek, przyrost) niggjiniz [°C] — wedlug PN-EN 12607-1 — 0,5
- pozostata penetracja po starzeniu, niemnie[%i] wedtug PN-EN 1426 - 53

- rozpuszczalng, min. [%(m/m)] wedtug EN 12592 — 99,0

- temperatura mgknienia po starzeniu, niemniejz{°C] wedtug PN-EN 1427 — 52

- zawarta¢ parafiny, nie wicej niz [%] wedtug PN-EN 12606-1 — 2,2

- wzrost temperatury rgknienia po starzeniu , nie gdej niz [°C] wedtug PN-EN 1427 — 8

- temperatura tamliwgei, nie wiccej niz [°C] wedtug PN-EN 12593 — (-5)

2.3.Wypetniacz

Nalezy stosowa wypetniacz wapienny, spelrgay wymagania zawarte w tablicy nr 1

Tablica 1. Wymagane wlasciwosci wypetniacza do podbudowy
z betonu asfaltowego

Punkt WT-1 Wlasciwosci wypelniacza Wymagania w zaleznosci od
Kruszywa kategorii ruchu
2008 KR5
5.2.1. Uziarnienie wedlug PN-EN 933-10: zgodne z tablicg 24
522.  [Jako$¢ pylu wedlug PN-EN 933-9, kategoria MBr10
nie wyzsza niz:
5.3.1. Zawarto$¢ wody wedtug PN-EN 1097-5, nie 1 %(m/m)
Wyzsza niz:
5.3.2. Gestosd¢ ziaren wedlug EN 1097-7 deklarowana przez producenta
5.4.1. Wolne przestrzenie w suchym zageszczonym V e

wypelniaczu wedtug PN-EN 1097-4,
wymagana kategoria:

54.2. Przyrost temperatury micknienia wedltug PN-

EN 13179-1, wymagana kategoria: Ares 8/25
5.5.1. Rozpuszczalnosé w wodzie wedlug PN-EN WSp

1744-1, kategoria nie wyzsza niz:
5.53.  |Zawartos¢ CaCO, w wypelniaczu CCn

wapiennym wedlug PN-EN 196-21,
kategoria nie nizsza niz:

5.5.4. Zawarto$¢ wodorotlenku Wapnia A\ KaloaKa Deklarowana
wypelniaczu mieszanym, wymagana
kategoria:

5.6.2. ,,Liczba asfaltowa" wedlug PN-EN 13179-2, BN pekiarowana

wymagana kategoria:

2.4.Kruszywo
Kruszywo do podbudowy z betonu asfaltowego musinipwymagania podane w tablicy 1.

Skltadowanie kruszywa powinno odbywak w warunkach zabezpieczeych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innyrsorigmentami kruszywa lub jego frakcjami.

64



DROMOS Spétka z o.0.

Tablica 2. Wymagane wlasciwosci kruszywa grubego do podbudowy

z betonu asfaltowego

Punkt WT- Wymagania w zaleznosci od
1 e kategorii ruchu
Kruszywa Wilasciwosci kruszywa TRE

2008

4.1.3.  |Uziarnienie wedtug PN-EN 933-1, kategoria G:90/20
nie nizsza niz:

4.1.4.  |Tolerancja uziarnienia; odchylenia nie Gaois
wicksze niz wedlug kategorii:

4.1.6. |Zawarto$¢ pytu wedtug PN-EN 933-1;
kategoria nie wyzsza niz: of

4.1.8.  |Ksztatt kruszywa wedtug PN-EN 933-3 lub Flsolub STy
wedlug PN-EN 933-4, kategoria nie wyzsza
niz:

4.1.9.  |Procentowa zawarto$¢ ziaren o powierzchni C oo
przekruszonej 1 tamanej wedtug PN-EN 933-
5; kategotia nie nizsza niz:

4.2.2.  |Odpornosé¢ kruszywa na rozdrabnianie
wedlug PN-EN 1097-2, rozdzial 5;
kategoria nie wyzsza niz: LA 40

4.3.1. | Gestos¢ ziaren wedlug PN-EN 1097-6, deklarowana przez producenta
rozdz. 7, 8 lub 9

4.3.3.  |Gestos$¢ nasypowa wedlug PN-EN 1097-3 deklarowana przez producenta

4.4.1.  |Nasiagkliwo$¢ wedtug PN-EN 1097-6, W em 0,57
zalacznik B; kategoria:

4.42.  [Mrozoodpornos¢ wedtug PN-EN 1367-1,
kategoria nie wyzsza niz: F

4.4.5. |, Zgorzel stoneczna" bazaltu wedtug PN-EN
1367-3, kategoria: SBy

4.5.2. Sktad Chemjczny - uproszczony OpiS deklarowany pr&ez, producenta
petrograficzny wedtug PN-EN 932-3
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Punkt WT- Wiasciwosci kruszywa Wymagania w zaleznosci od
1 kategorii ruchu
Kruszywa KR5
2008
4.5.3.  |Grube zanieczyszczenia lekkie, wedtug PN- 7 150,1
EN 1744-1 p. 14.2; kategoria nie wyzsza niz:
4.6.1.  |Rozpad krzemianowy zuzla wielkopiecowego wymagana odporno$é
chtodzonego powietrzem wedtug PN-EN
1744-1 p. 19.1
4.6.2.  |Rozpad zelazowy zuzla wielkopiecowego wymagana odporno$é¢
chlodzonego powietrzem wedlug PN-EN
1744-1 p. 19.2
4.6.3.  |Stalo$¢ objetosci kruszywa z zuzla
stalowniczego wedlug PN-EN 1744-Ip. 19.3;
kategoria nie wyzsza niz: ¥s
Y Jezeli nasigkliwosc¢ jest wicksza, to nalezy bada¢ mrozoodpornosci wedtug p. 4.4.2.

2.5.Asfalt _uptynniony

Nalezy stosowdé asfalt uptynniony spelnijy wymagania okéone w PN-C-96173:1974

2.6. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowa drogowe kationowe emulsje asfaltowe speftiajwymagania okéone w WT.EmA-94.

2.7 .Stabilizator $rodek adhezyjny

Dodatek stabilizujcy i srodek adhezyjny musi posiada aprobat technicy waagmy jednostk uprawniorn oraz
zaakceptowany przezdyniera.

3.SPRZET

3.1.0gdlne wymagania dotyce sprztu

Og6lne wymagania stz podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 3.

3.2.Spret _do wykonania podbudowy z betonu &sfedqgo

Wykonawca przygpujacy do wykonania podbudowy z betonu ésfetgo powinien wykaza
sie  mazliwoscig korzystania z nagtujacego  spru:
- wytworni stacjonarnej (otaczarki) o miasa cyklicznym lub eglym do wytwarzania

mieszanek mineralno - asfaltowych,

- uktadarek do ukladania mieszanek mimeral asfaltowych typu zasgczonego,
- skrapiarek,

- walcow stalowych gladkich lekkich srednich,

- walcow ogumionych e¢tkich o regulowanym diieniu w oponach,

- samochodéw samowytadowczych z przykrycidrezentowym.

4. TRANSPORT

4.1.096lne _wymagania dotyce transportu

Ogolne wymagania dotygze transportu podano w ST D-00.00.00 pvsgania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport _materiatéw
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4.2.1.Asfalt
Asfalt naley przewoz¢ zgodnie z podanymi w PN-C-04024:1991.
4.2.2 Wypelniacz

Wypelniacz luzem nalg przewozt w cysternach przystosowanych do przewomteriatow
sypkich, umaliwiajacych roziadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mnioma przewozi dowolnymi srodkami transportu w sposéb
zabezpieczony przed zawilgoceniem i uszkodzeniworkéw.

4.2.3.Kruszywo

Kruszywo mana przewozi dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpiecyah je
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi gsw@htami kruszywa lub jego frakcjamii nadmiym
zawilgoceniem.

4.2.4 Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nale przewozé pojazdami samowyladowczymi wypasaymi w
pokrowce brezentowe.

W czasie transportu mieszanka powinna pszykryta pokrowcem.

Czas transportu od zatadunku nie powinggrzekraczéa 1,5 godziny z jednoczesnym
spetnieniem warunku zachowania temperatumpudowania.

Zaleca s stosowanie samochodow termosdéw z podwojngoianami skrzyni wyposanej w
system ogrzewczy.

5.WYKONANIE ROBOT

5.1.0g6lne zasady wykonywania roboét

Ogoblne zasady wykonywania rob6t podand&W D-00.00.00 ,Wymagania ogdllne” pkt 5.

5.2.Projektowanie mieszanki mineralno — asfedtio do warstwy podbudowy

Przed przygpieniem do robét, w terminie uzgodnionym Irgynierem, Wykonawca dostarczy
Inzynierowi do akceptacji projekt skladu nzi@ski mineralno —asfaltowej oraz wyniki bada
laboratoryjnych i prébki materialtbw pobrame obecnéci Kierownika Projektu.

Projektowanie mieszanki mineralno — asfaltowejega na:

- doborze sktadnikbw mieszanki,
- doborze optymalnej ifoi asfaltu,
- okreSleniu jej widciwosci i poréwnaniu wynikbw z zateniami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej pova migci¢c sk w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne.

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia m@ésk mineralnych do podbudowy z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawscto asfaltu podano w tablicy 2.

Tablica 2. Redne krzywych granicznych uziarnienia mieskamgineralnych do podbudowy z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawéeto asfaltu.

Wymiar oczek sit #,mm Mieszanka z betonu asfaltowegp
0/31,5
Przechodzi przez:

38.1 100

31,5 85-100

25,0 72+100

20,0 62:86

16,0 53:75
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12,8 45:66
9,6 37+58
8,0 33:53
6,3 29:48
4,0
2,0 24+-40
(zawarté¢  ziarn>2,0) 17+30
(70-83)
0,85
0,42 10+22
0,30 6+17
0,18 '
' 5+15
0,15 4+11
0,075 4+10
3:6
orientacyjna zawarfé asfaltu w
mieszance mineralno —asfaltowej, %, m/|m 2,8+4,5
NR
ASTMS 88 8 % 8 )
90 I 10
0 Pﬁ 20
7 0
. 60 7.5
2 £
50 3
lz 503‘
“ 4 509
= 3
30
20 =T
e al P
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Rys. 1. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki maheej BA od 0 do 31,5mm podbudowy nawierzchnigiim

obcigzeniu ruchem KR 3

Sktad mieszanki mineralno —asfaltowe] powinidy ustalony na podstawie badprobek
wykonanych wg metody Marshalla. Prébki pow spelnia podane w tablicy 3 Lp.+6.
Wykonana warstwa podbudowy z betonu asf@fgo powinna spelria wymagania podane w

tablicy 3 Lp. #9.

5.3.Wytwarzanie mieszanki mineralno - asfaép

Mieszank mineralno —asfaltogyv produkuje s w otaczarce o0 mieszaniu cyklicznym
zapewnigjcej prawidtowe dozowanie sktadnikéw, ichyswszenie
temperatury skltadnikéw i gotowej mieszankiineralno — asfaltowe].
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Dozowanie skfadnikéw, w tym tak wstpne, powinno by wagowe i zautomatyzowane oraz
zgodne z recept Dopuszcza si dozowanie objosciowe asfaltu, przy uwzglnieniu zmiany jego
gestaéci w zalenosci od temperatury.

Tolerancje dozowania skladnikbw mogwynosé: jedna dzialka elementarna wagi, wdgie
przeptywomierza, lecz nie ggdej nz £ 2% w stosunku do masy sktadnika.

Tablica 3. Wymagania wobec mieszanki miimera asfaltowej i podbudowy z betonu asfakgo

Lp. Wiasciwosci
KR 5

1. Uziarnienie mieszanki, mm 0/31,5
2. Modut sztywnéci petzanig Mpa =220
3. Stabilng¢ wg Marshalla w temperaturz

60°C, kN 2110
4. Odksztatcenie wg Marshalla

w temp. 60 C, mm 1,5:3,5
5. Wolna przestrze w probkach Marshalla 4,0:8,0

zag:szczonych 2x75 udetze% viv
6. Wypetienie przestrzeni w probkach <720

Marshalla, %
7. Grubg¢ warstwy z mieszanki mineralng

- asfaltowej o uziarnieniu: cm

- 0/315 14
8. Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0
9. Wolna przestrze w warstwie, % v/v 4,590

Kruszywo powinno by wysuszone i tak podgrzane, aby midexamineralna po dodaniu
wypetiacza uzyskala wdeiwa temperatur. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna
by¢ wyzsza o wicej niz 3° C maksymalnej temperatury mieszanki minerainasfaltowe;.

Minimalna i maksymalna temperatura mieszamhkineralno - asfaltowej powinna wynosi
- z 35/50 14%C - 170 C

5.4.Przygotowanie podia

Podiaze pod warstey podbudowy 2z betonu asfaltowego powinng¢ kvyprofilowane, réwne,
ustabilizowane i rime.

Powierzchnia podi@a powinna b§ sucha i czysta.

Przed rozigeniem warstwy podbudowy z mieszanki milmera- asfaltowej, podie naley
skropit asfaltem uptynnionym w i$ei ustalonej w ST.

Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji ydynniacza z asfaltu uptynnionego,
w zalenoici od rodzaju podi@ pod podbudoyy wynosz 0,3 - 1,0 kg/m.

Powierzchnie czotowe wlazéw, wpustéw itpzadzen powinny by pokryte asfaltem Ilub
materiatem uszczelnggym , okrélonym w ST i zaakceptowanym przez KierdarProjektu.

5.5.Pokczenie mgdzywarstwowe

Podbudow z betonu asfaltowego nateskropt emulsy asfaltows lub asfaltem uptynnionym
przed ulgeniem naspnej warstwy asfaltowej dla zapewnien@dpawviedniego patzenia
miedzywarstwowego, w ilei ustalonej w ST.

Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emuldj iptynniacza z asfaltu uptynnionego
wynosz 0,3 - 0,5 kg/f

Skropienie powinno Iy wykonane w czasie przewidzianym na asdganie wody lub
ulotnienie uplynniacza : orientacyjny czag/przedzenia wynosi €O najmniej:

- 8h przy iléci powyzej 1,0 kg/m,
- 2h przy iléci 0,5 - 1,0 kg /.

5.6.Warunki przygpienia do robot
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Podbudowa z betonu asfaltowego zenoby ukfadana, gdy temperatura otoczeniaciaggu
doby byta nie msza od %C. Nie dopuszcza csiuktadania podbudowy z mieszanki minesain
asfaltowej podczas opadéw atmosferycznychz osilnego wiatru (V> 16 m/s).

5.7.Zar6b prébny

Wykonawca przed przystieniem do produkcji mieszanki mineralnasfaltowej jest
zobowhzany do przeprowadzenia w obecndKierownika Projektu kontrolnej produkcji wpostaci
probnego zarobu.

W pierwszej kolejnézi naley wykona& na sucho, tj. bez udziatu asfaltu, w cekantroli
dozowania kruszywa i zgodwwd skladu granulometrycznego z projektogvdmzywy uziarnienia. Préhkk
mieszanki mineralnej nalg pobrd& po oprénieniu zawartéci mieszalnika.

Po sprawdzeniu skfadu granulometrycznegoszaieki mineralnej, natg wykona& petny zardb
prébny z udzialem asfaltu, w $lb zaprojektowanej w recepcie. Sprawdzem@wartéci asfaltu w
mieszance okéa sk wykonupc ekstrakg.

Tolerancg zawartdci sktadnikow mieszanki mineralno - asfelép wzgkdem skiadu
zaprojektowanego powinny dyzawarte w granicach podanych w tablidy

5.8.0dcinek prébny

Nie przewiduje s wykonywania odcinka prébnego.

5.9.Wbudowywanie i zagzczanie warstwy podbudowy z betonu asfedtm

Mieszanka mineralno - asfaltowa powinna ¢ bybudowywana ukladagk wyposaong w uktad z
automatycznym sterowaniem grdbio warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnieg dokumentagj
projektows.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie ipow by nizsza od minimalnej temperatury
mieszanki podanej w pkt 5.3.

Zag:szczanie mieszanki powinno odbywsie zgodnie ze schematem péZejwalca ustalonym
na odcinku prébnym.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasie ¢gzagzania powinna wyn@sinie mniej ni:

- dla asfaltu 35/50 18cac,

Zagszczanie mieszanki nale rozpoca¢ od krawdzi nawierzchni kusrodkowi.

Wskaznik zagszczenia ulonej warstwy powinien By zgodny z wymaganiami podanymi w Tablicy 3.

Ztacza w podbudowie powinny dywykonane w linii prostej, réwnolegle luprostopadle do
osi drogi.

W przypadku rozktadania mieszankiacaszerokécia warstwy, zicza poprzeczne, wynikge z
dziennej dziatki roboczej, powinny dydéwno obgjte, posmarowane lepiszczem i zabezpieczaseval
przed uszkodzeniem.

W przypadku rozktadania mieszanki podoszerokéci warstwy, wysipujace dodatkowo 3ztze
podiuzne naley zabezpieczy w sposob podany dlagzka poprzecznego.

Ztacze podiune uktadanej nagbnej warstwy, np. wiacej, [powinno by przesunjte o co
najmniej 15 cm wzgtem zjcza podhlanego podbudowy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1.0gd6lne zasady kontroli jakd robot

Ogdlne zasady kontroli jas@ robdt podano w ST D-00.00.00 ,Wymagarigdlne” pkt 6.
Wszystkie badania nalg wykonywa wg zeszytu nr 64 IBDIM 2002.

6.2.Badanie przed przggieniem do robot

Przed przygpieniem do robdt Wykonawca powinien wykénbadania lepiszcza, wypetniacza
oraz kruszyw przeznaczonych do produkcjiessanki mineralno - asfaltowej i przedstawyniki tych
bada Inzynierowi do akceptaciji.

6.3.Badania_w czasie robot
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6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres baflai pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres baflai pomiarow w czasie wytwarzania mieszankineralno -
asfaltowej podano w tablicy 5.

Tablica 5. Cgstotliwos¢ oraz zakres bafda pomiaréw podczas wytwarzania mieszamkineralno -
asfaltowej

Lp. Wyszczegodlnienie bada Czestotliwos¢ bada minimalna liczba badana
dzialce dziennej roboczej

1. | Uziarnienie mieszanki mineralnej 2 probki

2. | Sklad mieszanki mineralno-asfaltowej 1 probka przy produkcji do 500 Mg
pobranej w wytworni 2 prébki przy produkcji ponad 500 Mg

3. | Wihaciwosci  asfaltu Dla kadej dostawy (cysterny)

4. | Wiaciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg

5. | Wihaciwosci kruszywa 1 na 200 Mg i przy Zkj zmianie

6. | Temperatura skladnikbw mieszanki
mineralno-asfaltowej Dozér cigly

7. | Temperatura mieszanki mineralno-asfaltoywej zdya pojazd przy zatadunku i w czasie

wbudowywania

8. | Wyghd mieszanki mineralno-asfaltowej Jw.

9. | Wihsciwosci  prébek mieszanki mineralno- Jeden raz dziennie
asfaltowej pobranej w wytworni

6.3.2.Uziarnienie mieszanki mineralnej

Probki do bada uziarnienia mieszanki mineralnej rgle pobré po wymieszaniu kruszyw, a
przed podaniem asfaltu. Krzywa uziarniep@awinna by zgodna z zaprojektowanw recepcie
laboratoryjne;j.

6.3.3.Sklad mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie skladu mieszanki mineralno-asfaljgwdega na wykonaniu ekstrakcji wg zdgay
64 2002. Wyniki powinny hy zgodne z receptlaboratoryjiy z tolerangj okrelong w tablicy 4.

6.3.4.Badanie wziwosci asfaltu
Dla kadej cysterny nahy okreli¢ wiasciwosci asfaltu, zgodnie z pkt 2.2.
6.3.5.Badanie wikziwosci wypelniacza

Na kade 100 Mg zitytego wypetniacza nale okreli¢ wilasciwosci wypetniacza, zgodnie z pkt
2.3.

6.3.6.Badanie wikziwosci kruszywa
Z czstotliwoscig podag w tablicy 5 naley okreli¢ wiasciwosci kruszywa, zgodnie z pkt 2.4.
6.3.7.Pomiar skladnikbw mieszanki mineralncaHlsfve]

Pomiar temperatury sktadnikbw mieszanki maires-asfaltowej polega na odczytaniu
temperatury na skali odpowiedniego termometramontowanego na otaczarce. Temperatwainpa
by¢ zgodna z wymaganiami podanymi w reieptaboratoryjnej i ST.
6.3.8.Pomiar temperatury mieszanki mineralnalésive]

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfadjowolega na kilkakrotnym zanurzeniu
termometru w mieszance i odczytaniu tentpeya
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Doktadng¢ pomiarux 2° C. Temperatura powinna dygodna z wymaganiami podanymi w
recepcie i ST.

6.3.9.Sprawdzenie wyglu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wygtu mieszanki mineralno-asfaltowej polega awenie wizualnej jej wyglu
w czasie produkcji, zatadunku, roztadunkuwbudowywania.

6.3.10.Widciwosci mieszanki mineralno-asfaltowe] naje okrela¢ na probkach zagzczonych metad
Marshalla. Wyniki powinny Wy zgodne 2z receptlaboratoryja.

6.4.Badania dotygee cech geometrycznych i wdawvosci podbudowy z betonu asfaltowego

6.4.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bafdla pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw wykonanej podbudowy z Imeto asfaltowego
podaje tablica 6.

Lp. Badana cecha Minimalna ¢stotliwo$¢ bada i pomiaréw
1 | Szeroké¢ warstwy w przekrojach poprzecznych

2 | Rowna¢ warstwy planografem w sposohgly

3 | Spadki poprzeczne warstwy w przekrojach pegrmych

4 | Rzdne wysokéciowe warstwy |w przekrojach poprzecznych

5 | Uksztaltowanie osi w planie

6 | Grubg¢ wykonywanej warstwy | w przekrojach poprzecznych

7 | Zlacza podluane i poprzeczne Cala ditugo zlhcza

8 | Krawgdz, obramowanie warstwy | Cala diggo

9 | Wyglhd warstwy Ocena dita

10 | Zagszczenie warstwy 2 probki zAdego pasa o powierzchni do 3000 m
11 | Wolna przestrZzew warstwie Jw.

12 | Grubd¢ warstwy Jw.

6.4.2.Szerok&& podbudowy
Szeroké¢ podbudowy powinna by zgodna z dokumentacjprojektows, z tolerang + 5 cm.
6.4.3.Rowné¢ podbudowy

Nieréwndgci podiune i poprzeczne podbudowy mierzone wg BN8881-04 nie powinny Iy
wicksze od podanych w tablicy 7.

Tablica 7. Dopuszczalne nieréwob

Lp. Drogi Podbudowa asfaltowa
1 | Droga miejska klasy D 9

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne na odcinkach prostyata itukach powinny Ky zgodne z dokumentacj
projektows, z tolerang + 0,5 %.

6.4.5.Rzdne wysokéciowe

Rzedne wysokéciowe powinny b§ zgodne z dokumentagcjprojektovs, z tolerangy =+ 1 cm.

6.4.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os podbudowy w planie powinna dywsytuowana zgodnie z dokumendagirojektovy, z tolerang + 5
cm.
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6.4.7.Grubé¢ podbudowy

Gruba¢ podbudowy powinna by zgodna z grulioig projektovy, z tolerang + 10 %.
6.4.8.Zhcza podhane i poprzeczne
Ztacza podbudowy powinny By wykonane w linii prostej, rownoleglebluprostopadle do osi.
6.4.9.Krawedzie podbudowy

Krawedzie podbudowy powinny By réwno obgjte lub wyprofilowane i pokryte asfaltem.
6.4.10.Wyghd podbudowy

Podbudowa powinna ndigednoliy tekstue, bez miejsc przeasfaltowanych, porowatych
tuszcacych s¢ i spkanych.

6.4.11.Zagszczenie podbudowy i wolna przesirze

Zagszczenie i wolna przestfizgpodbudowy powinny Ky zgodne z wymaganiami ustalonymi w
recepcie.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.0g6lne zasady obmiaru robot

Og6lne zasady obmiaru robét podano w 300.00.00 ,Wymagania ogdllne” pkt 7.

7.2.Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest mi (metr kwadratowy) podbudowy z betonu Msfeego.
8. ODBIOR ROBOT
Ogo6lne zasady odbioru robét podano w B300.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumergagjrojektovs, ST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachoieen tolerancji wg pkt 6 daly wyniki
pozytywne.
9.PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.0g6lne ustalenia dotyre podstawy ptatdoi

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatdoi podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganiadlog” pkt 9.

9.2.Cena_jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 hpodbudowy z betonu asfaltowego obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze
- wykonanie odcinka prébnego (w razie wymogike@nania)
- oznakowanie robaét,
- dostarczenie materiatéw,
- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowejeji transport na miejsce wbudowania,
- posmarowanie lepiszczem krglzi urzdzer obcych,
- roziozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,
- obcicie kravedzi i posmarowanie asfaltem,
- przeprowadzenie pomiaréw i baddaboratoryjnych, wymaganych w specyfikamgichnicznej.

Zakres robdt obejmuje wykonanie podbudowy z betsfaltowego 0/31,5 gruba 14 cm.
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10.PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. WT-1 Kruszywa

008 Kruszywa do mieszanek mineralno-asfaltowych i

powierzchniowych utrwale WT-1 Kruszywa 2008

2. PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory nafto Pakowanie, znake@nie
i transport

3. PN-EN-12591:2002Przetwory naftowe. Asfalty drogowe
4. PN-C-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfalty ymplione AUN do nawierzchni
drogowych
5. Zeszyt nr 64Procedury badado projektowania sktadu i kontroli mieszanek
IBDIM z 2002 mineralno-asfaltowych”
6. PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie asfatt.
Wymagania
7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résghaawierzchni planografem
i tata.

8. PN-EN 13043 Kruszywa do mieszanek bitumycihn powierzchniowych utrwatestosowanych na drogach,
lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonyshuthu.

10.2. Inne dokumenty

9.. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni padath i pétsztywnych. IBDiM, Warszawa, 1997

10. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emudsjialtowe EmA-99, Informacje, instrukcje - zesz§)t 6
IBDiM, Warszawa, 1999

11. Zeszyt nr 63 IBDiM z 2002 ,Zasady wykonywangwierzchni asfaltowej o zgkszonej odporriei na
koleinowanie i zgczenie (ZW-WMS 2002)”
oznaczania odksztalcenia i modutu sztydenmieszanek mineralno-bitumicznych mefquktzania pod
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D-05.03.05. NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji teclanigj (ST) § wymagania dotyege wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem warstw konstrukcji nawierzchbetonu asfaltowego w zyzku z budow i
modernizacj drogi miejskiej klasy D na terenach przemystowpchy ulicy Bema w Bartoszycach.

1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi okwjacy dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecainiu
realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robo6t obiych ST.

Zakres robot obejmuje wykonanie zgodnie z przedeniarobot :
- warstwyscieralnej z betonu asfaltowego 0/16 grub.5 cm 3KR

1.4. Okrdélenia podstawowe.

1.4.1. Mieszanka mineralna — mieszanka krusaymgetniacza o okidonym sktadzie uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa — miesaankneralna z odpowiedpiloscig asfaltu,
wytworzona w okélny sposob, spehniaga okrdlone wymagania.

1.4.3. Beton asfaltowy (BA) — mieszanka minesaasfaltowa o uziarnieniu rownomiernie stopniowany
utaona i zagszczona.

1.4.4. Srodek adhezyjny — substancja powierzchniowo czytodawana do lepiszcza w celu zkszenia
jego przyczepsa do kruszywa.

1.4.5. Podize pod warstw asfaltows — powierzchnia przygotowana do zémia warstwy z mieszanki
mineralno-asfaltowej.

1.4.6. Asfalt uptynniony — asfalt drogowy uptymmy lotnymi rozpuszczalnikami.

1.4.7. Pozostate okdlenia podstawowegszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.Q0&ymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyge robot.

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotygz materiatow.

Og6lne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pude ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Asfalt.

Nalezy stosowa asfalt drogowy speilngly wymagania oké&one w PN-EN 12591:2002.
Asfalt klasy 35/50 zastosowanego na wagsivigzaca.

2.3. Wypehiacz.

Naley stosowa wypetniacz spetniagy wymagania okrdone wg tablicy 1
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Tablica 1. Wymagane wlasciwosci wypelniacza do warstwy Scieralnej z betonu

asfaltowego
Punkt WT- Wtasciwosci wypetniacza Wymagania w zaleznosci od
1 kategorii ruchu
Kruszywa KR3

2008

5.2.1.  |Uziarnienie wedtug PN-EN 933-10: zgodne z tablicg 24

5.2.2.  |Jakos¢ pylu wedltug PN-EN 933-9, kategoria nie MBe70
Wyzsza niz:

5.3.1.  |Zawarto$¢ wody wedltug PN-EN 1097-5, nie 1 %(m/m)
Wyzsza niz:

5.3.2.  |Gestos¢ ziaren wedlug PN-EN 1097-7 deklarowana przez producenta

5.4.1. |Wolne przestrzenie w suchym zageszczonym V 545
wypetniaczu wedlug PN-EN 1097-4, wymagana
kategoria:

5.4.2.  [Przyrost temperatury migknienia wedtug PN- Ares8/25
EN 13179-1, wymagana kategoria:

5.5.1.  [Rozpuszczalno$¢ w wodzie wedtug PN-EN Wg
1744-1, kategoria nie wyzsza niz:

5.53.  |[Zawartos¢ CaCO. w wypelniaczu wapiennym CCo
wedtug PN EN 196 21, kategoria nie nizsza
niz:

5.54. Zawarto$¢ wodorotlenku wapnia w wypelniaczu K210, Ka peklarowana
mieszanym, wymagana kategoria:

5.6.2. ,Liczba asfaltowa" wedtug PN-EN 13179-2, BN bettarowana
wymagana kategoria:

2.5. Kruszywo
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Tablica 2. Wymagane wlasciwosci kruszywa grubego do warstwy $cieralnej z betonu

ta

asfaltowego
Punkt Wymagania w zaleznosci od
I {rvgst_yiva Whasciwosci kruszywa kategorii ruchu
2008
KR3

4.1.3.  |Uziarnienie wedtug PN-EN 933-1; kategoria nie G:90/20
nizsza niz:

4.1.4. |Tolerancja uziarnienia; odchylenia nie wigksze Gooi1s
niz wedtug kategorii:

4.1.6. |Zawarto$¢ pytu wedlug PN-EN 933-1; of
kategoria nie wyzsza niz:

4.1.8. |Ksztalt kruszywa wedtug PN-EN 933-3 lub s
wedlug PN-EN 933-4; kategoria nie wyzsza niz: 2

4.1.9. |Procentowa zawarto$¢ ziaren o powierzchni
przekruszonej 1 tamanej w kruszywie grubym Cos1
wedlug PN-EN 933-5; kategoria nie nizsza niz:

4.2.2.  |Odpornosé¢ kruszywa na rozdrabnianie wedlug LAss LAgg
normy PN-EN 1097-2, rozdzial 5; kategoria co
najmniej:
e grupa kruszyw A (tablica 8.1.)
. orupa kruszyw B (tablica 8.1.)

4.3.1. |Gestosc ziaren wedtug PN-EN 1097-6, rozdz. 7,| deklarowana przez producenta
8 lub 9:

4.3.3.  |Gegsto$¢ nasypowa wedtug normy PN-EN deklarowana przez producenta
1097-3:

4.4.1. |Nasigkliwo$¢ wedtug PN-EN 1097-6, zalacznik Wem 0,57
B; kategoria nie wyzsza niz:

4.4.2.  |Mrozoodpornoé¢ wedtug PN-EN 1367-1; F
kategoria nie wyzsza niz:

4.4.5. |, Zgorzel stoneczna" bazaltu wedtug PN-EN SBa
1367-3, wymagana kategotia:

4.5.2. |Sktad chemiczny - uproszczony opis deklarowany przez producen
petrograficzny wedtug PN-EN 932-3:

4.5.3.  |Grube zanieczyszczenia lekkie wedlug PN-EN mpc0,1
1744-1 p. 14.2, kategoria nie wyzsza niz:

4.6.1.  |Rozpad krzemianowy zuzla wielkopiecowego wymagana odporrio
chlodzonego powietrzem wedlug PN-EN 1744-
1, p. 19.1:

4.6.2.  |Rozpad zelazowy zuzla wielkopiecowego wymagana odporrio
chlodzonego powietrzem wedlug PN-EN
1744-1, p. 19.2:

4.6.3. | Stalos$¢ objetosci kruszywa z zuzla Vis
stalowniczego wedlug PN-EN 1744-1, p. 19.3;
kategoria nie wyzsza niz:

Y Jezeli nasigkliwo$¢ jest wicksza, nalezy bada¢ mrozoodporno$é wedlug p. 4.4.2.

Sktadowanie kruszywa powinno odbyirsie w warunkach zabezpieczajch je przed zanieczyszczeniem
i zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa kgpoj frakcjami.
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2.6. Asfalt uptynniony

Nalezy stosowa asfalt uptynniony spetniggy wymagania okréone w PN-C-96173:1974.

2.7. Emulsja asfaltowa kationowa
Nalezy stosowa drogowe kationowe emulsje asfaltowe spehtiajwymagania okéone w WT.EmA-94

2.8.Stabilizator érodek adhezyjny

Dodatek stabilizujcy i srodek adhezyjny musi posiada aprobat technicy waagmy jednostk uprawniorn oraz
zaakceptowany przez4yniera.

3. SPRET

3.1. Ogdlne wymagania dotyge sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt

3.2. Sprzt do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przygpujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfedigo powinien wykazasie
mozliwoscig korzystania z nagbujagcego sprgtu:
-wytworni stacjonarnej (otaczarki) o mieszaniu @ykhym lub cagtym do wytwarzania mieszanek mineralno-
asfaltowych,
-uktadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfgith typu zagszczanego,
-skrapiarek,
-walcow lekkichsrednich i cezkich stalowych gtadkich,
-walcow ogumionych,
-samochodéw samowytadowczych z przykryciem brezeyio.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotygze transportu

Ogodlne wymagania dotysgee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagiélioe” pkt 4.

4.2. Transport materiatdw

4.2.1. Asfalt

Asfalt nalery przewozt zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991.
4.2.2. Wypetniacz

Wypelniacz luzem nafy przewozé w cysternach przystosowanych do przewozu mateviaikich,
umazliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypelniacz workowany mama przewoz dowolnymisrodkami transportu w sposob zabezpieczony przed
zawilgoceniem i uszkodzeniem workow.
4.2.3. Kruszywo

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegzaaih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymarikeuszywa lub jego frakcjami i nadmiernym
zawilgoceniem.
4.2.4. Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nalg przewozé pojazdami samowytadowczymi wypasaymi w

pokrowce brezentowe. W czasie transportu mieszpakanna by przykryta pokrowcem. Czas transportu od
zatadunku do roztadunku nie powinien przekréczgodzin z jednoczesnym spetnieniem warunku zaehaw
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temperatury wbudowania. Zaleca stosowanie samochod6w termosoéw z podwéjniaisinami skrzyni
wyposa&onej w system ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdbine zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przyspieniem do robot, w terminie uzgodnionym z Kierokvprojektu, Wykonawca dostarczy
Kierownikowi projektu do akceptacji projekt sktathieszanki mineralno-asfaltowej oraz wyniki bada
laboratoryjnych i probki materiatéw pobrane w obaitm Kierownika projektu.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej paleg:
doborze sktadnikow mieszanki,
doborze optymalnej ikei asfaltu,
okresleniu jej wiasciwosci i poréwnaniu wynikow z zal@niami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinnamic sie w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego
przez krzywe graniczne.

5.2.1. Warstwa wgizaca z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek nailmgch do warstwy wizacej , z betonu asfaltowego oraz
orientacyjne zawartei asfaltu podano w tablicy 2.

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralmyahwarstwy wizacej, z betonu asfaltowego
przedstawiono na rysunkach . Skiad mieszanki ralnerasfaltowej powinien léyustalony na podstawie
bada prébek wykonanych wg metody Marshalla; probki pawi spetnid wymagania podane w tablicy 3 Ip=@.
Wykonana warstwa wkaca, z betonu asfaltowego powinna spetniggmagania podane w tablicy 3 Ip:9.
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Tablica 2. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek destwyscieralnej, z betonu asfaltowego oraz
orientacyjne zawartgi asfaltu

Rzedne krzywych granicznych MM
Wymiar oczek | KR 3
sit #, mm Mieszanka mineralna, mm
Zawarta¢ od 0
asfaltu do 16
Przechodzi
przez: 25,0
20,0 100
16,0 90+100
12,8 80+100
9,6 7088
8,0 63+80
6,3 55:70
4,0 44+58
2,0 30+42
zawartdé
ziarn > 2,0 (58+70)
0,85 18+28
0,42 12+20
0,30 10+18
0,18 8+15
0,15 7+14
0,075 6+9
Orientacyjna
zawartd¢
asfaltu w 4,8+6,0
MMA, % m/m
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Rys. 1. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mafreej BA od 0 do 16 mm do warstwgieralnej nawierzchni

drogi o obcizeniu ruchem KR3

Tablica 3. Wymagania wobec mieszanek mineralnoltagfgch i warstwyscieralnej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA
Lp. Wiasciwosci i warstwyscieralnej z BA
KR 3
1 | Modut sztywnéci petzania’, MPa >14,0
Stabilng¢ prébek wg metody Marshalla w > 10.5)
temperaturze 60C, kN =
3 | Odksztatcenie prébek jw., mm od 2,0do 4,5
4 | Wolna przestrzew probkach jw., % v/v od 2,0do 4,0
5 yxyp(;)lmenle wolnej przestrzeni w prébkg od 78.0 do
JW-, 86,0
6 | Grubg¢ w cm warstwy z MMA o uziarnieniu:
od 0 mm do 6,3 mm
od 0 mm do 8,0 mm
od 0 mmdo 12,8 mm od 3,5do 5,0
od 0 mm do 16,0 mm 0d 4,0do 5,0
od 0 mm do 20,0 mm 0d 5,0do 7,0
7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0
8 | Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od 3,0do 5,0

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Mieszank mineralno-asfaltowprodukuje si w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lubgtym zapewniajcej
prawidtowe dozowanie sktadnikéw, ich wysuszenieymieszanie oraz zachowanie temperatury sktadnikéw i
gotowej mieszanki mineralno-asfaltowe;.
Dozowanie skfadnikéw, w tym ta& wstpne, powinno b§ wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne z
recepy. Dopuszcza gidozowanie ohgtosciowe asfaltu, przy uwzetinieniu zmiany jegoestasci w zaleznosci od
temperatury. Tolerancje dozowania sktadnikéw megnost: jedna dziatka elementarna wagi, waiiie
przeptywomierza, lecz nie wéej nz + 2 % w stosunku do masy sktadnikazelejest przewidziane dodanieodka
adhezyjnego, to powinien on byozowany do asfaltu w sposdéb i wsibtach okrélonych w recepcie.
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Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w sposéb gredni, z uktadem termostatowania,
zapewniajcym utrzymanie statej temperatury z tolerancp’ C.

Minimalna i maksymalna temperatura w zbiorniku povwa wynost:
- dla 35/50 145C+ 165 C

Kruszywo powinno b§wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minepadrdodaniu wypetniacza
uzyskata whaciwg temperatuy. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna byyzsza o0 wgcej niz
3(° C od maksymalnej temperatury mieszanki minerakfaimwej.

Minimalna i maksymalna temperatura mieszanki naher-asfaltowej powinna wynasi
-z 35/50 140C+ 170 C

Mieszanka mineralno-asfaltowa przegrzana (z ozmakéebieskiego dymu w czasie wytwarzania) oraz o
temperaturze nszej od wymaganej powinnadpgotraktowana jako odpad produkcyjny.

5.4. Przygotowanie podia

Podiaze pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinng lasyprofilowane i réwne, bez kolein.
Powierzchnia podita powinna by sucha i czysta. Wszystkie nieréwne powierzchn@ef{ezowaniu) powinny by
wyréwnane z zastosowaniem drobnoziarnistej mieszameralno-asfaltowej. Uktadanie warstwy mieszanki
mineralno-asfaltowej mma rozpocg¢, gdy tylko nasfpi rozpad emulsji asfaltowe;.

Nieréwndci podiaza pod warstwy asfaltowe nie powinnychyieksze od podanych w tablicy 4.
Tablica 4. Maksymalne nier6wéa podtaza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. Drogi i place Podize pod warstw

scieralna

1 Droga klasy D 9

W przypadku gdy nieréwroi podiaza ¢ wicksze od podanych w tablicy 7, poddonaley wyrowna
poprzez frezowanie lub utenie warstwy wyréwnawcze;j.

Przed rozléeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowegogednaley skropt emulsj asfaltove
lub asfaltem uptynnionym w ikgi ustalonej w ST. Zalecane §la asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub
uptynniacza podano w tablicy 5.

Tablica 5. Zalecane ifoi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolugj uptynniacza z asfaltu uptynnionego

Lp. Podiae do wykonania warstwy z mieszanki betonu llos$¢ asfaltu po odparowaniu wody z emuls;ji lub
asfaltowego uplynniacza z asfaltu uptynnionego  kg/m
Podbudowa z kruszywa stabilizowanego mechanicznie 0,5-0,7

Powierzchnie czotowe krasmikow, wtazéw, wpustéw itp. uszlzer powinny by pokryte asfaltem lub
materialem uszczelniggym okr&lonym w ST i zaakceptowanym przez Kierownika prajek

5.5. Pobkczenie mgdzywarstwowe

Kazda utozom warstwe nalery skropt emulsy asfaltowg lub asfaltem uptynnionym przed akniem
nastpnej, w celu zapewnienia odpowiedniegogpaknia m¢dzywarstwowego, w il&i ustalonej w ST.
Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolugj uptynniacza podano w tablicy 6.

Tablica 6. Zalecane ifoi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolugj uptynniacza z asfaltu uptynnionego

llos¢ asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub

Lp. Pohczenie nowych warstw uplynniacza z asfaltu uptynnionego kg/m
Podbudowa asfaltowa
Asfaltowa warstwa wizaca 0,1-0,3

Skropienie powinno bywykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianyradparowanie wody lub ulotnienie
uptynniacza; orientacyjny czas wyprzedzenia wyiosnajmniej:

8 h przy ildici powyzej 1,0 kg/m emulsji lub asfaltu uptynnionego,

2 h przy ilgci 0,5+ 1,0 kg/nf emulsji lub asfaltu uptynnionego,

0,5 h przy iléci 0,2+ 0,5 kg/nt emulsji lub asfaltu uptynnionego.

5.6. Warunki przygpienia do robot
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Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegazenby¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia ygaidoby
byla nie nisza od 8 C dla wykonywanej warstwy grubc powyzej 8 cm i 16C dla warstwy réwnej mniejszejni
8 cm. Nie dopuszczaesuktadania warstw nawierzchni z betonu asfaltowegdczas opadéw atmosferycznych
oraz silnego wiatru (V > 16 m/s).

5.7. Zarbb prébny

Wykonawca przed przygitieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltdwjgst zobowjzany do
przeprowadzenia w obec§ed Kierownika projektu kontrolnej produkcji w postgprébnego zarobu.

W pierwszej kolejnéci nalezy wykona probny zardb na sucho, tj. bez udziatu asfaltaeilu kontroli
dozowania kruszywa i zgodfm sktadu granulometrycznego z projektowdmnzyws uziarnienia. Probkmieszanki
mineralnej nalgy pobra& po opré&nieniu zawartéci mieszalnika.

Po sprawdzeniu skladu granulometrycznego mieszameéralnej, naley wykona petny zaréb prébny z
udzialem asfaltu, w ikzi zaprojektowanej w recepcie. Sprawdzenie zaweirsfaltu w mieszance okita sk
wykonujgc ekstraka;.

Tolerancje zawartei sktadnikdw mieszanki mineralno-asfaltowej watgm sktadu zaprojektowanego
powinny by zawarte w granicach podanych w tablicy 7.

Tablica 7. Tolerancje zawas sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej watgm sktadu zaprojektowanego
przy badaniu pojedynczej prébki metoekstrakcji, % m/m

Mieszanki mineralno-asfaltowe do nawierzchni drég o
Sktadniki mieszanki mineralno-asfaltowe;j kategorii ruchu
KR 5

1 Ziarna pozostage na sitach o oczkach # (mm):

31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3; 4,0; 2 +4,0
2 0,85;0,42;0,30; 0,18; 0,15; 0,075 +2,0
3 Ziarna przechodgze przez sito o oczkach # (mm

0,075 15
4 Asfalt +0,3

5.8. Odcinek prébny

Co najmniej na 3 dni przed rozpeciem robot, Wykonawca wykona odcinek prébny w celu:
- stwierdzenia czyiyty sprzt jest wigciwy,
— okreslenia grubdci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przed ezagzeniem, koniecznej do uzyskania

wymaganej w dokumentacji projektowej grébowarstwy,

— okreslenia potrzebnej iléci przepé walcow dla uzyskania prawidtowego zagczenia warstwy.

Do takiej préby Wykonawcazyje takich materialdw oraz spttz, jakie kedg stosowane do wykonania
warstwy nawierzchni.

Wykonawca mee przysgpi¢ do wykonywania warstwy nawierzchni po zaakceptawanlcinka prébnego
przez Ireyniera.

5.9. Wbudowywanie i zagzczanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna lwbudowywana ukladagkwyposaorg w ukiad z
automatycznym sterowaniem grébowarstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dolkamtacjy projektovs.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinnariysza od minimalnej temperatury mieszanki
podanej w pkt 5.3.

Zagszczanie mieszanki powinno odbyige zgodnie ze schematem prgejvalca ustalonym na odcinku
prébnym.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasieegagzania powinna wyndshie mniej n:
- dla asfaltu 35/50 13@,

Zag;szczanie naley rozpocza¢ od krawedzi nawierzchni kérodkowi. Wskanik zag:szczenia utponej
warstwy powinien b§ zgodny z wymaganiami podanymi w tablicy 2 i 3.

Ztgcza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopado osi drogi.

Zkacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny dprzesunjte wzgkdem siebie co najmniej o 15 cm.
Ztacza powinny by catkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdine zasady kontroli jad@ robot

Ogolne zasady kontroli jakmi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganigolne” pkt 6.
Wszystkie badania nalg wykonywa wg zeszytu nr 64 IBDiM 2002.

6.2. Badania przed przygieniem do robot

Przed przysfpieniem do robét Wykonawca powinien wykértzadania lepiszcza, wypetniacza oraz
kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki naher-asfaltowej i przedstadvivyniki tych bada
Kierownikowi projektu do akceptac;ji.

6.3. Badania w czasie robo6t

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie wytwarzania mieszanki minevahisfaltowej podano

w tablicy 8.
Tablica 8. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki minerasfaltowej

Czestotliwos¢ bada
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba bad@ana dziennej dzialce roboczej
1 Sktad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltpwel probka przy produkcji do 500 Mg
pobranej w wytwoérni 2 prébki przy produkcji ponad 500 Mg
2 Wiasciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
3 Wiasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
4 Wiasciwosci kruszywa 1 na 200 Mg i przy kadej zmianie
5 Temperatura sktadnikéw mieszanki mineralno-
asfaltowej dozér cygty
6 Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej zdkepojazd przy zatadunku i w czasie
wbudowywania
7 Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowej jw.
8 Wiasciwosci prébek mieszanki mineralno-asfaltowej
pobranej w wytworni jeden raz dzienn
8 Wiasciwosci prébek mieszanki mineralno-asfaltowej
pobranej w wytwoérni jeden raz dzienn
Lp.1ilp. 8 — badania ywykonane zamiennie wg PN-S- 96025:2000

6.3.2. Uziarnienie mieszanki mineralnej

Probki do badauziarnienia mieszanki mineralnej nafgpobra po wymieszaniu kruszyw, a przed
podaniem asfaltu. Krzywa uziarnienia powinn& godna z zaprojektowanv recepcie laboratoryjne;.
6.3.3. Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie skladu mieszanki mineralno-asfaltowej golea wykonaniu ekstrakcji wg zeszytu nr 64 IBDIM z
2002r.
6.3.4. Badanie wiziwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny naley okresli¢ penetragj i temperatug mieknienia asfaltu.

6.3.5. Badanie wiziwosci wypetniacza
Na kade 100 Mg ziaytego wypetniacza natg okresli¢ uziarnienie i wilgotné¢ wypetniacza.

6.3.6. Badanie wigiwosci kruszywa
Z czstotliwoscig podan w tablicy 11 nalgy okresli¢ klas; i gatunek kruszywa.

6.3.7. Pomiar temperatury sktadnikéw mieszanki mamm-asfaltowe]
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Pomiar temperatury sktadnikéw mieszanki mineraséalitowej polega na odczytaniu temperatury na skal
odpowiedniego termometru zamontowanego na otaczaersperatura powinna byggodna z wymaganiami
podanymi w recepcie laboratoryjnej i ST.

6.3.8. Pomiar temperatury mieszanki mineralno-ssfad,

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltqredg¢ga na kilkakrotnym zanurzeniu termometru w
mieszance i odczytaniu temperatury. Dokta@nmomiaru+ 2° C. Temperatura powinna &yggodna z
wymaganiami podanymi w recepcie i ST.

6.3.9. Sprawdzenie wyglu mieszanki mineralno-asfaltowej
Sprawdzenie wyghtu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocef@alnej jej wyghdu w czasie
produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowywania.

6.3.10. WiHdciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej
Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej najeokresla¢ na prébkach zagzczonych metagd
Marshalla. Wyniki powinny by zgodne z recepiaboratoryjn.

6.4. Badania dotygre cech geometrycznych i weawosci warstw nawierzchni z betonu asfaltowego

6.4.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z betastaltowego podaje
tablica 9.
Tablica 9. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiarow

1 Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi

2 Réwnd¢ podiuzna warstwy taf co 10m

3 Rownd¢ poprzeczna warstwy nie rzadzief o 5m

4 Spadki poprzeczne warstwy W przekrojach popragdzn

5 Rzdne wysokéciowe warstwy pomiar kdnych niwelacji podhanej i poprzecznej oraz
usytuowania osi wedtug

6 Uksztattowanie osi w planie dokumentacji budowy

7 Grubg¢ wykonywanej warstwy 2 probki

8 Ziacza podhane i poprzeczne cala diugioziacza

9 Krawedz, obramowanie warstwy cata diugo

10 Wyghd warstwy ocena gijta

11 Zagszczenie warstwy 2 prébki

12 Wolna przestrzew warstwie jw.

6.4.2. Szerokg warstwy

Szerokéc¢ warstwyscieralnej z betonu asfaltowego powinna lzgodna z dokumentacprojektov,
ograniczon kraweznikiem lub opornikiem w nowej konstrukcji nawierzgh

6.4.3. Réwnéc¢ warstwy

Nieréwndci podiwzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzeg BN-68/8931-04 nie

powinny by wieksze od podanych w tablicy 10.

Tablica 10. Dopuszczalne nierovéaowarstw asfaltowych, mm

Lp. Drogiiplace

Warstwa wazgca

1 Droga klasy D

6

6.4.4. Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegadeakach prostych i na tukach powinny¢sgodne z
dokumentagj projektow, z tolerancgj + 0,5 %.

6.4.5. Rzdne wysokéciowe

Rzzdne wysokéciowe warstwy powinny byyzgodne z dokumentacprojektows, z toleranci £ 1 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi w planie
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Os warstwy w planie powinna kyusytuowana zgodnie z dokumentagjojektows, z toleranci = 5 cm.

6.4.7. Grubé& warstwy
Grubag¢ warstwy powinna by zgodna z grubimia projektowvs, z tolerancj + 10 %.

6.4.8. Zhcza podiane i poprzeczne

Ztgcza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopeado osi. Zdcza w
konstrukcji wielowarstwowej powinny Byprzesunjte wzgkdem siebie co najmniej o 15 cmaZta powinny by
calkowicie zwjzane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.

6.4.9. Krawdz, obramowanie warstwy
Warstwascieralna przy opornikach drogowych i gdzeniach w jezdni powinna wystaéva-5 mm ponad
ich powierzchnj. Warstwy bez opornikéw powinny byéwno obcgte lub wyprofilowane oraz pokryte asfaltem.

6.4.10. Wygid warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien énjednolity tekstue, bez miejsc przeasfaltowanych,
porowatych, tuszegcych st i spckanych.
6.4.11. Zagszczenie warstwy i wolna przestfizes warstwie

Zagszczenie i wolna przestizev warstwie powinny by zgodne z wymaganiami ustalonymi w recepcie
laboratoryjne;j.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdbine zasady obmiaru rob6t

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@(Mdymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonuatisfvego.
8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektovs, ST i wymaganiami Kierownika
projektu, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotygze podstawy platrigi.

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsci podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt

Cena jednostki obmiarowe;j.

Cena wykonania 1 fiwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuije:

-prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- wykonanie odcinka prébnego o powierzchni nie jszigj nz 100m2

-oznakowanie robat,

-dostarczenie materiatow,

-wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itjansport na miejsce wbudowania,
-posmarowanie lepiszczem kredzi urzydzeir obcych i krawznikow,

-rozlozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,

-przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclamig;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy.
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1. WT-1 Kruszywa 2008 Kruszywa do mieszanek mimerasfaltowych i powierzchniowych utrwalewT-1

Kruszy2@08
. PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwmaftowe. Pakowanie, znakowanie i transport.
. PN-C-96173:1974 Przetwory naftowe. Agfaptynnione AUN do nawierzchni drogowych.
. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Romdwndci nawierzchni planografem i tat

. PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe iiskimwe. Nawierzchnie asfaltowe. Wymagania.

. Zeszyt nr 64 IBDiM 2002

. Zeszyt nr 58 IBDIM 1998

. PN-EN 13043 Kruszywa do mieszanek bitumjchni powierzchniowych utrwatestosowanych na drogach,
lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonyshuthu.

O NO O~ WN

Inne dokumenty.

9. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni padath i pétsztywnych. IBDiM- 1997.

10. Warunki techniczne. Drogowe emulsje asfaltoweAE99. Informacje, instrukcje - zeszyt 60, IBDiM,
Warszawa, 1999 . Wydanie Il poprawione i uzupetaion

11. OST - Ogélne specyfikacje techniczne 2001
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D-05.03.11/03. FREZOWANIE NAWIERZCHNI ASFALTOWYCH N A ZIMNO
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technigzi$d) s wymagania dotyege wykonania i odbioru robét
zwigzanych z frezowaniem nawierzchni asfaltowych nanpiw zwigzku z budow i modernizacj drogi miejskiej
klasy D na terenach przemystowych przy ulicy BemBastoszycach.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi olbgakowy dokument przetargowy i kontraktowy przy zheicai
realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robé6t obiych ST

Zakres robot obejmuje wykonanie frezowania nawiemzbitumicznych na zimno w zakresie zgodnym z
przedmiarem robét

1.4. Okrdlenia podstawowe

1.4.1. Frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimkontrolowany proces skrawania gornej
warstwy nawierzchni asfaltowej bez jejzamia, na okrdong glebokasé.

1.4.2. Frezarka drogowa - maszyna do frezowaniaamaehni na zimno.

1.4.3. Pozostate okikenia g zgodne z obowrujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-00.00.00. "Przepisy ogdln

1.5. Ogolne wymagania dotygze robét

Wykonaweca robo6t jest odpowiedzialny za jakarykonanych rob6t oraz za ich zgodéa dokumentagj
projektows, ST oraz poleceniami Kierownika projektu.
Og6lne wymagania dotygze rob6t podano w ST D-00.00.00 "Przepisy ogélne".

2. MATERIALY

Ogodlne wymagania dotygz materiatow podano w ST D-00.00.00. ,Wymaganidlog'.
Materiat uzyskany z frezowania nawierzchni destjakt wiasnécia Zamawiajcego i przewidziany jest do
sprzeday po uzgodnieniu z Kierownikiem Projektu.

3. SPRZET

Nalezy stosowd frezarki drogowe umdiwiaj gce frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno nadéng
gtebokas¢ z doktadnécia okreslong w punkcie 5 niniejszej ST.

Frezarka powinna Bysterowana elektronicznie i zapewhimchowanie wymaganej row§td oraz pochylé
poprzecznych i podiinych powierzchni po frezowaniu. Wymagaidwnas¢ okreslong w punkcie 5 niniejszej ST.

Przy frezowaniu catej jezdni szerékdebna skrawajcego powinna byyco najmniej rowna 1200 mm (frezarka
musi by sterowana elektronicznie).

Frezarki musgby¢ wyposaone w przengnik sfrezowanego materiatu, podey go z jezdni na samochody.

Frezarki musgby¢ zaopatrzone w systemy odpylania.

Sprzt uzyty do frezowania nawierzchni powinien odpowiagad wzgtdem typu i ilgci wymaganiom
zawartym w ST lub projekcie organizacji robét, zegktowanym przez Kierownika Projektu ,lub w przykad
braku takich wymagapowinien by uzgodniony i zaakceptowany przez Kierownika Prinjek

Wydajnd¢ frezarek powinna zapewnwykonanie robot w terminie okdienym w kontrakcie, przy jak
najmniejszych zaktéceniach w ruchu.

Wykonawca mie wywa tylko frezarki zaakceptowane przez Kierownika pkjl. Do uzyskania akceptacji
sprztu przez Kierownika projektu Wykonawca powiniengutgtawé dane techniczne frezarek, a w przypadkach
jakichkolwiek wgtpliwosci przeprowadzi demonstragj pracy frezarki, na wkasny koszt.
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Ogdlne wymagania dla spta podano w ST D-00.00.00.
4. TRANSPORT

Transport powinien léytak zorganizowany aby zapewmrae frezarki bez postojow.

Ogolne wymagania dla transportu podano w SJOmDO.00.
Transport obejmuje odwiezienie z Terenu Budowy roladionej mieszanki mineralno-asfaltowej, uzyskamej
wyniku frezowania do otaczarni. Do transportu mglstosowd samochody samowytadowcze.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdine zasady dotya® robot

Nawierzchnia powinna byfrezowana do gbokaici, szerokéci i pochyler zgodnych z dokumentagj
projektows. Nieréwndaci sfrezowanej powierzchni mierzone 4 - metgdatg zgodnie z BN-668/8931-04, przy
uzyciu klina pomiarowego o szerad@ 40 mm, powinny wynosi8 mm.

Jeeli ruch drogowy ma hiydopuszczony po sfrezowanegéa jezdni, to wowczas, ze wzglow
bezpieczastwa naley speinié nastpujace warunki:

a) naley usuny scigty materiat i oczyci¢ nawierzchng.
przy frezowaniu poszczegolnych pasow ruchu, wysbkodtuiznych pionowych krawdzi nie mae
przekracz& 40 mm.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Kontrola jakéci rob6t podczas frezowania nawierzchni na zimnwipoa obejmowé pomiary okrélone w
tablicy 1. ST mae okréli¢ inny zakres i cgstotliwos¢ pomiaréw, w zalenosci od warunkéw lokalnych.

Tablica 1. Zakres i gatotliwos¢ bada kontrolnych przy frezowaniu nawierzchni na zimno

Lp. Widciwosci Czstotliwos¢ bada kontrolnych
1. Rownd¢ podhwzna tat 4-metrovg co 20 m

2. Rownd¢ poprzeczna tgt4-metrowg co 20 m

3. | Spadki poprzeczne

4. | Szerokdg¢ frezowania co50m

5. Gkbokas¢ frezowania Na bigco

Dopuszczalne nieréwio powierzchni po frezowaniu okdleno w p. 5.1.
Spadek poprzeczny powierzchni po frezowanwipien by zgodny z okrélonym w dokumentaciji projektowej,
z tolerancy 0,5%.
Szeroké¢ frezowania powinna odpowiaélakreslonej w dokumentacji projektowej z doktadie 5 cm.
Gkbokas¢ frezowania powinna ldyzgodna z okrdong w dokumentacji projektowej z doktadimiy 5 mm.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar nawierzchni po frezowaniu na zimno poamn by dokonany na budowie w metrach kwadratowych.
Obmiar rob6t odbywa siw obecnéci Kierownika Projektu i wymaga jego akceptacji.

Obmiar nie powinien obejmowgakichkolwiek dodatkowo sfezowanych powierzchra miykazanych w
dokumentacji projektowej, z wytkiem powierzchni zaakceptowanych némpie przez Kierownika Projektu.

Nadmierna gbokas¢ sfrezowania warstwy lub nadmierna powierzchniaogsnku do dokumentacji
projektowej, wykonana bez pisemnego upznvenia Kierownika projektu, nie mggtanowé podstawy do
roszczé o dodatkow zaptat.

8. ODBIOR ROBOT

Do odbioru Wykonawca przedstawia wszystkie ikiypomiaréw z bieacej kontroli robét.

Odbioru dokonuje Kierownik projektu na podsawynikow pomiarow Wykonawcy i ewentualnych
uzupetniagcych pomiaréw oraz oglizin powierzchni po frezowaniu.

Kierownik projektu zleci Wykonawcy lub niezafeemu laboratorium przeprowadzenie uzupehaiaih
pomiaréw, wtedy gdy:
a) zakres lub estotliwos¢ pomiaréw Wykonawcysniezgodne z ST
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b) istniep jakiekolwiek watpliwosci co do jakéci robot lub rzetelnéci pomiaréw Wykonawcy.

W przypadku stwierdzenia wad Kierownik Projelstali zakres wykonania robét poprawkowych. Kiemik
projektu mae uzn& wade za nie majcg zasadniczego wptywu na cechy eksploatacyjne naehei i zgodne z
ustaleniami kontraktu ustalzakres i wielké¢ potracen za obnkomg jakos¢.

9.PODSTAWA PLATNOSCI

Platné¢ za metr kwadratowy natg przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgfakasci robét na podstawie
wynikéw pomiaréw i bad@laboratoryjnych.
Cena jednostkowa wykonania frezowania na ziotrgjmuje:
- prace pomiarowe
- oznakowanie robot
- frezowanie
- wywiezienie sfrezowanego materiatu do otaczarni
- przeprowadzenie pomiaréw powierzchni po frezawan

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. BN-68/8931-04 "Drogi samochodowe. Pomiar réégnoawierzchni planografem i gt

10.2. Inne dokumenty

2. Tymczasowe ogélne warunki kontraktu na robotydwiane realizowane na terenie kraju przez zleckviacow
i wykonawcow krajowych. GDDP Warszawa, 1992, Wyeadni
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D-07.01.01. OZNAKOWANIE POZIOME

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczr&] wymagania dotycgce wykonania i
odbioru oznakowania poziomego w zwku z budow i modernizacj drogi miejskiej klasy D na terenach
przemystowych przy ulicy Bema w Bartoszycach.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obgitowy dokument przetargowy i kontraktowy przy zleicai
realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robo6t obiiych ST

Zakres robot obejmuje wykonanie oznakowania poegarjezdni materiatami grubowarstwowymi.
Zakres robot przedstawiono w przedmiarze robot.

1.4. Okrdlenia podstawowe

1.4.1. Oznakowanie poziome - znaki drogowe poziam@gszczone na hawierzchni w postaci linigéych lub
przerywanych, pojedynczych lub podwojnych, strzatepiséw, symboli oraz innych linii zg@anych z
oznaczeniem okskonych miejsc na tej nawierzchni.

1.4.2. Znaki podtne - linie rownolegte do osi jezdni lub odchyloreroej pod niewielkim ktem, wys¢pujace
jako linie segregacyjne lub krgdziowe, przerywane lub agite.

1.4.3. Strzalki - znaki poziome na nawierzchni, wysjace jako strzatki kierunkowe stace do wskazania
dozwolonego kierunku jazdy oraz strzatki naprowgatzs ktdre uprzedzajp koniecznéci opuszczenia pasa, na
ktorym sk znajduj.

1.4.4. Znaki poprzeczne - znaki wyznageej miejsca przeznaczone do ruchu pieszych i row&ayw poprzek
jezdni oraz miejsca zatrzymania pojazdow.

1.4.5. Znaki uzupetniage - znaki w postaci symboli, napisoéw, linii pramskowych oraz inne okékajace
szczegOblne miejsca na nawierzchni.

1.4.6. Materialy do poziomego znakowania drog -eamaly zawierajce rozpuszczalniki, wolne od
rozpuszczalnikéw lub punktowe elementy odblaskdw@e mog zost& naniesione albo wbudowane przez
malowanie, natryskiwanie, odlewanie, wyttaczaniowanie, klejenie itp. na nawierzchnie drogowesetvane w
temperaturze otoczenia lub w temperaturze padagnej. Materiaty te powinny Byetrorefleksyjne.

1.4.7. Materiaty do znakowania grubowarstwowegatarialy nakiadane warstvgrubgci od 0,9 mm do 5 mm.
Nalezg do nich chemoutwardzalne masy stosowane na zimamrmasy termoplastyczne.

1.4.8. Materiaty prefabrykowane - materialy, ktbgezy st z powierzchnj drogi przez klejenie, wtapianie,
wbudowanie lub w inny sposéb. Zalicza db nich masy termoplastyczne w arkuszach do wiépiaraz folie do
oznakowa tymczasowych#bite) i trwatych (biate) oraz punktowe elementy tadikowe.

1.4.9. Punktowe elementy odblaskowe - materiatysokasci do 15 mm, a w szczegdblnych wypadkach do 25 mm,
ktére g przyklejane lub wbudowywane w nawierzohriViajg rozny ksztatt, wielké¢ i wysokas¢ oraz rodzaj i

liczbe zastosowanych elementéw odblaskowych, do ktorgdezap szklane soczewki, elementy odblaskowe z
polimetekrylanu metylu i folie odblaskowe.

1.4.10.Tymczasowe oznakowanie drogowe - oznakowanie zriat® barwiezbltej, ktérego czasaytkowania
wynosi do 3 miesicy lub do czasu zakezenia robét.

1.4.11.0kresowe oznakowanie drogowe - oznakowanie, kteegs tytkowania wynosi do 6 miesiy.

1.4.12. Kulki szklane - materiat do posypywania hatszucania pod @iieniem na oznakowanie wykonane
materiatami w stanie cieklym, w celu uzyskania vadfzsci oznakowania w nocy.

1.4.12. Materiat uszorstnigjy - kruszywo zapewnigge oznakowaniu poziomemu &tawosci antypdglizgowe.
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1.4.13.Pozostale oki&enia g zgodne z obowizujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pit.1

1.5. Ogdlne wymagania dotyee robét
Og6Ine wymagania dotygze rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotyite materialéw

Ogo6Ine wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padanST D-M-00.00.00
»~Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Dokument dopuszcaay do stosowania materiatow

Kazdy materiat uywany przez Wykonawcdo poziomego znakowania drég musi postaaiarobag
techniczn.

2.3. Badanie materiatdw, ktérych j@kdoudzi vatpliwosé

Wykonawca powinien przeprowadaiodatkowe badania tych materiatow, ktdre ludatpliwosci jego
lub Kierownika projektu, co do jakoi, w celu stwierdzenia czy odpowiadane wymaganiom okéenym w
punkcie 2. Badania te Wykonawca zleci IBDiM lub edkytowanemu laboratorium. Badania powinnyg by
wykonane zgodnie z ,Warunkami technicznymi POD-97".

2.4. Oznakowanie opakowa

Wykonawca powinieiadat od producenta, aby oznakowanie opakoweateriatbw do poziomego
znakowania drég byto wykonane zgodnie z PN-O-7925%nadto aby na kdym opakowaniu byt umieszczony
trwaly napis zawieragy:

- nazwe producenta i materiatu do znakowania drég,

— mag brutto i netto,

— numer partii i dat produkciji,

- informacg o szkodliwdci i klasie zagreenia paarowego,
— ewentualne wskazowki dlaytkownikow.

2.5. Przepisy okénjace wymagania dla materiatéw

Podstawowe wymagania dotyce materialtéw podano w punkcie 2.6, a szczegétoywmagania
okreslone g w ,Warunkach technicznych POD-97".

2.6. Wymagania wobec materiatéw do poziomego znak@adrdg

2.6.1 Materialy do znakowania grubowarstwowego

Materiatami do znakowania grubowarstwowego powibyy materiaty umaliwiaj gce naktadanie ich
warstwg grubdci od 0,9 mm do 5 mm, jak masy chemoutwardzalngostane na zimno oraz masy
termoplastyczne. Masy chemoutwardzalne powinrydupstancjami jedno- lub dwuskfadnikowymi, mieszany
ze soly w proporcjach ustalonych przez producenta i nadgchi na nawierzchaiodpowiednim aplikatorem.
Masy te powinny tworzywarstwe kohezyjr w wyniku reakcji chemicznej. Masy termoplastycposvinny by
substancjami nie zawieggymi rozpuszczalnikéw, dostarczanymi w postaci blekgranulek lub proszku. Przy
stosowaniu powinny dasic podgrzewa do stopienia i aplikowarecznie lub maszynowo. Masy te powinny
tworzy¢ warstwe kohezyjr przez ochtodzenie. WAaiwosci fizyczne materiatdw do znakowania
grubowarstwowego i wykonanych z nich elementéwatbrefkowanych okrda aprobata techniczna, odpowiagta
wymaganiom POD-97 [4].

2.6.2. Zawarté¢ sktadnikbw lotnych w materiatach do znakaia grubowarstwowego

Zawartd¢ sktadnikéw lotnych (rozpuszczalnikdéw organicznyol® powinna przekraczav materiatach
do znakowania:
— grubowarstwowego 2% (m/m).
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Nie dopuszcza sistosowania materiatow zawiegaych rozpuszczalnik aromatyczny (jak np. toluen,
ksylen) w ilagci wiekszej ni 10%. Nie dopuszczaesstosowania materiatow zawiegaych benzen i
rozpuszczalniki chlorowane.

2.6.3. Kulki szklane

Materiaty w postaci kulek szklanych refleksyjnydt posypywania lub narzucania poéhieniem na
materiaty do oznakowania powinny zapewni@dzialnas¢ w nocy poprzez odbicie powrotne w kierunku pojazdu
wigzki $wiatta wysytanej przez reflektory pojazdu.

Kulki szklane powinny charakteryzowai¢ wspoétczynnikiem zatamania powsj 1,50, wykazywéa
odporna¢ na woa i zawier& nie wiccej niz 20% kulek z defektami.

Kulki szklane hydrofobizowane powinny ponadto wgkaat stopiér hydrofobizacji co najmniej 80%.

Wiasciwosci kulek szklanych okida aprobata techniczna, odpowiagta wymaganiom POD-97.

2.6.4.Materiat uszorstniagy oznakowanie

Materiat uszorstnigfy oznakowanie powinien sktatlaie z naturalnego lub sztucznego twardego
kruszywa (np. krystobalitu), stosowanego w celuerapenia oznakowaniu odpowiedniej szorstigwiasciwosci
antypalizgowych). Materiat uszorstniggy nie mae zawieréa wigcej niz 1% czstek mniejszych zi90 pm.
Potrzeba stosowania materiatu uszorsgejo powinna by okreslona w ST.

Materiat uszorstniagy oraz mieszanina kulek szklanych z materiatenonssziapcym powinny
odpowiadé wymaganiom okrdonym w aprobacie technicznej lub POD-97 .

2.6.5.Punktowe elementy odblaskowe

Punktowym elementem odblaskowym powinna bgklejana, kotwiczona lub wbudowana w nawierzghni
ptytka z materiatu wytrzymagego przejazdy pojazdéw samochodowych, zavjeaaglement odblaskowy
umieszczony w ten sposob, aby zapewniat widziglmonocy, a take w czasie opadow deszczu.

Element odblaskowy (retroreflektoredacy czscig punktowego elementu odblaskowegozenby:

— szklany lub plastikowy w casoi lub z dodatkow warstwg odbijajpca znajdujca sic na powierzchni nie
wystawionej na zewgirz i nie naraorg na przejedzanie pojazdow,

- plastikowy z warstwy zabezpieczaggg przedscieraniem, ktéry mze mie warstwe odbijagcg tylko w miejscu
nie wystawionym na ruch i w ktérym powierzchnie ¥agione na ruchaszabezpieczone warstwami odpornymi
nascieranie.

Profil punktowego elementu odblaskowego nie posvinhie€ zadnych ostrych kraydzi od strony
najezdzanej przez pojazdy. depunktowy element odblaskowy jest wykonany z dwhi wigcej czsci, kazda z
nich powinna b¥ usuwalna tylko za pomaaarzdzi polecanych przez producenta. Wysg@kpunktowego
elementu nie mee by wieksza od 25 mm. Barwa, w przypadku oznakowania #g@}powinna by/biata lub
srebrzysta, a dla oznakowania czasowedgiita.

Wiasciwosci punktowego elementu odblaskowego éla@probata techniczna, odpowiagta
wymaganiom POD-97.

2.6.6.Wymagania wobec materiatéw ze wadji na ochroe warunkéw pracy srodowiska
Materialy stosowane do znakowania nawierzchnpoMinny zawiera substancji zageajgcych zdrowiu
ludzi i powodujcych skaeniesrodowiska.

2.7. Przechowywanie i skladowanie materiatdow

Materiaty do znakowania cienko- i grubowarstwow@gwierzchni powinny zachowatalad¢ swoich
wiasciwosci chemicznych i fizykochemicznych przez okres egmmiej 6 miesicy sktadowania w warunkach
okreslonych przez producenta.

Materiaty do poziomego znakowania drog aglprzechowywé w magazynach odpowiadajych
zaleceniom producenta, zwtaszcza zabezpigoyel) je od napromieniowania stonecznego, opadéw i w
temperaturze, dla:

a) farb wodorozcigczalnych od $do 40C,
b) farb rozpuszczalnikowych od @do 25C,
c) pozostalych materiatow - pomj 40°C.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotyre spreztu
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Og6Ine wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt

3.2. Spret do wykonania oznakowania poziomego

Wykonawca przysgpujacy do wykonania oznakowania poziomego, w zabéci od zakresu robot,
powinien wykaza sic mazliwoscig korzystania z nagbujagcego spretu, zaakceptowanego przez Kierownika
projektu:

— szczotek mechanicznych (zalecastiosowanie szczotek wypasaych w uradzenia odpylajce) oraz szczotek
recznych,

— sprzarek,

— ukladarek mas termoplastycznych i chemoutwardzalnyc

- sprztu do bada, okreslonych w ST.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotyece transportu

Og6Ine wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagiélioe” pkt 4.

4.2. Przew6z materiatdw do poziomego znakowanig dro

Materiaty do poziomego znakowania drég aglprzewozt w pojemnikach zapewnigych szczelng:,
bezpieczny transport i zachowanie wymaganychaieosci materiatow. Pojemniki powinny Byoznakowane
zgodnie z norm PN-O-79252. Materiaty do znakowania poziomegodafgzewozt krytymi srodkami
transportowymi, chrogt opakowania przed uszkodzeniem mechanicznym, zgadAN-C-81400 oraz zgodnie z
prawem przewozowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania rob6t

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania og6lne” pkt 5.

5.2. Warunki atmosferyczne

W czasie wykonywania oznakowania temperatura rmaeli i powietrza powinna wynds€o najmniej
5°C, a wilgotnd¢ wzgledna powietrza powinna bygodna z zaleceniami producenta lub wyaaesi najwyej
85%.

5.3. Jednorodrid nawierzchni znakowanej

Poprawné¢ wykonania znakowania wymaga jednorogbimawierzchni znakowanej.

5.4. Przygotowanie podta do wykonania znakowania

Przed wykonaniem znakowania poziomego natezéci¢ powierzchng nawierzchni malowanej z pyiu,
kurzu, piasku, smardw, olejow i innych zanieczysacprzy wyciu sprztu wymienionego w ST i
zaakceptowanego przez Kierownika projektu. Powlanzt nawierzchni przygotowana do wykonania oznakoava
poziomego musi hiyczysta i sucha.

5.5. Przedznakowanie

W celu doktadnego wykonania poziomego oznakowdrogi, mazna wykong przedznakowanie, stoggj
sie do ustalé zawartych w dokumentacji projektowej, ,Instrukejznakach drogowych poziomych”, ST i
wskazaniach Kierownika projektu.
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Do wykonania przedznakowania ama stosowé nietrwah, farbe, np. farlke silnie rozciéczony
rozpuszczalnikiem. Zalecagsivykonywanie przedznakowania w postaci cienkich lib kropek. Pocgtek i
koniec znakowania natg zaznaczy mah kresk poprzeczg. W przypadku odnawiania znakowania drogi, gdy
stare znakowanie jest wystarcga) czytelne i zgodne z dokumentapyojektows, mazna przedznakowania nie

wykonywa.

5.6. Wykonanie znakowania drogi

5.6.1. Dostarczenie materiatdw i spetnienie zal@reducenta materiatow

Materialy do znakowania drogi, spetnieg wymagania podane w punkcie 2, powinng dgstarczone w
oryginalnych opakowaniach handlowych i stosowarmnge z zaleceniami ST, producenta oraz wymaganiami
znajdupcymi sk w aprobacie technicznej.

5.6.2.Wykonanie znakowania drogi materiatami grubowarstymi

Wykonanie znakowania powinno dygodne z zaleceniami producenta materiatdw, azywpgadku ich
braku lub niepetnych danych - zgodne z permymi wskazaniami. Materiat znalgay nalezy naktada
réwnomierr warstwg 0 grubgci ustalonej w ST, zachowyg wymiary i ostré¢ krawedzi. Grub@¢ nanoszonej
warstwy zaleca sikontrolowa& przy pomocy grzebienia pomiarowego na ptytce se§léub metalowej,
podktadanej na drodze malowarki.damaterialu zuyta w czasie prac, okilena przezrednie zaycie na metr
kwadratowy, nie mze sk rézni¢ od ilosci ustalonej, wicej niz 0 20%. W przypadku mas termoplastycznych
wszystkie wgksze prace powinny Bywykonywane przy zyciu urzadzer samojezdnych z automatycznym
podziatlem linii i posypywaniem kulkami szklanymew. materiatem uszorstnigiym. W przypadku mniejszych
prac, wielka¢, wydajna¢ i jakaosé sprztu nalery dostosowé do ich zakresu i rozmiaru. Decygzjotyczca rodzaju
sprztu i sposobu wykonania znakowania podejmuje Kieligpnojektu na wniosek Wykonawcy. W przypadku
znakowania nawierzchni betonowej ngleastosowéapodkiad (primer) poprawiggy przyczepné& naktadanego
termoplastu do nawierzchni. W przypadku dwuskfadwikch mas chemoutwardzalnych praceznawykonywa
recznie, przy ayciu prostych urgdze, np. typu ,Plastomarker” lub w inny spos6b zaakoegmny przez
Kierownika projektu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jadad robot

Ogodlne zasady kontroli jakeci rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbiplkt 6.

6.2. Badanie przygotowania pog##oi przedznakowania

Powierzchnia jezdni przed wykonaniem znakowan@qroego musi by catkowicie czysta i sucha.
Przedznakowanie powinno dwykonane zgodnie z wymaganiami punktu 5.5.

6.3. Badania wykonania oznakowania poziomego
6.3.1. Wymagania wobec oznakowania poziomego

6.3.1.1. Widzialn&¢ w dzieh

Widzialnas¢ oznakowania w dzigjest okrélona wspo6tczynnikiem luminancji i bagwznakowania.
Do okrelenia odbicigwiatta dziennego lub odbicigwietlenia drogi od oznakowania stosuje si
wspotczynnik luminancji wiwietle rozproszonym Q = L/E, gdzie:
Q - wspétczynnik luminanciji wwietle rozproszonym, med frix™,
L - luminancja pola wwietle rozproszonym, mcdfn
E - ddwietlenie ptaszczyzny pola, Ix.
Pomiary luminancji véwietle rozproszonym wykonujeesiv praktyce miernikiem luminancji wg POD-97
[4]. Wartas¢ wspotczynnika Q powinna wyndsilla oznakowanidwiezego, barwy:
- bialej na nawierzchni asfaltowej, co najmniej 13€dmm? Ix?,
- bialej na nawierzchni betonowej, co najmniej 16@mé Ix*,
Pomiar wspotczynnika luminancji $wietle rozproszonym mi@ byt zasgpiony pomiarem wspélczynnika
luminancjif3, wg POD-97 [4]. Wart& wspotczynnikg powinna wynosi dla oznakowanidwiezego, barwy:
— bialej, co najmniej 0,60,
Wartas¢ wspétczynnikg3 powinna wynosi dla oznakowaniaaywanego barwy:
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— bialej, po 12 miegcach wywalndici, co najmniej 0,30.
Barwa oznakowania powinna bgkreslona wg POD-97 [4] przez wspéédne chromatyczrigi X i y,
ktére dla suchego oznakowania powinnyetew obszarze zdefiniowanym przez cztery punkty #aeo

Punkt narany 1 2 3 4
Oznakowanie biate: X 0,4 0,3 0,3 0,34
y 0,4 0,3 0,3 0,38

6.3.1.2. Widzialn&t w nocy

Za miar widzialnadsci w nocy przygto powierzchniowy wspétczynnik odblaskuy,Rkrelany wg POD-97.
Wartas¢ wspotczynnika R powinna wynosi dla oznakowanidwiezego w stanie suchym, barwy:

- biatej, co najmniej 300 mcd frix™.
Wartas¢ wspotczynnika R powinna wynosi dla oznakowaniaaywanego:

a) cienko- i grubowarstwowego barwy:

- bialej, po 12 miegcach eksploatacji, co najmniej 100 mcd k™.

b) folii:

- dla oznakowa trwatych i diugotrwatych (biatych), co najmniej@éncd n¥ Ix™.

6.3.1.3. Szorstk@ oznakowania

Miara szorstkdci oznakowania jest wardé wskanika szorstkéci SRT (Skid Resistance Tester) mierzona
wahadtem angielskim, wg POD-97 [4]. Wad®&SRT symuluje warunki, w ktérych pojazd wypé#say w typowe
opony hamuje z blokadkot przy pedkosci 50 km/h na mokrej nawierzchni.

Wymaga sj, aby wartd¢ wskanika szorstkéci SRT wynosita na oznakowaniu:

- $wiezym, co najmniej 50 jednostek SRT,
— uzywanym, w cagu catego okresuzytkowania, co najmniej 45 jednostek SRT.

Dla punktowych elementéw odblaskowych badaorstkéci nie wykonuije si.

6.3.1.4. Trwaté¢ oznakowania

Trwatos¢ oznakowania oceniana jako stapmrycia w 10-stopniowej skali na zasadzie poréwnania z
wzorcami, wg POD-97 [4], powinna wynégio 12-miesicznym okresie eksploatacji oznakowania wykonanego:
— farbami wodorozcigczalnymi, co najmniej 5,

— pozostatymi materiatami, co najmniej 6.

6.3.1.5. Czas schytia oznakowania (wzgl. czas przejezstimznakowania)

Za czas schatia oznakowania przyjmujeestzas uptywajcy micdzy wykonaniem oznakowania a jego
oddaniem do ruchu. Czas sofuiad oznakowania nie powinien przekraczaasu gwarantowanego przez
producenta, z tyme nie mae przekracza2 godzin.

6.3.1.6. Grub&t oznakowania

Gruba¢ oznakowania, tj. podwigzenie ponad gogrpowierzchng nawierzchni, powinna wynasdla:

oznakowania grubowarstwowego, co najejys5 mm,

punktowych elementéw odblaskowych umieszczanyctzgiai jezdnej drogi, co najwagj 15 mm, a w
uzasadnionych przypadkach ustalonych w dokumerpagjektowej, co najwsej 25 mm.

Wymagania te nie oboywuja, jesli nawierzchnia pod znakowaniem jest wyfrezowana.

6.3.2.Badania wykonania znakowania poziomego z mategaibowarstwowego

Wykonawca wykonujc znakowanie poziome z materiatu grubowarstwowegepgrowadza przed
rozpoczciem kadej pracy oraz w czasie jej wykonywania, co najinrae dziennie, lub zgodnie z ustaleniem ST,
nastpujace badania:

a) przed rozpogziem pracy:

— sprawdzenie oznakowania opakdya

— wizualml ocer stanu materiatu, w zakresie jego jednorégnowidocznych wad,
— pomiar wilgotndci wzglednej powietrza,

— pomiar temperatury powietrza i nawierzchni,

— badanie lepkéxi farby (cienkowarstwowej), wg POD-97,

b) w czasie wykonywania pracy:

— pomiar grubéci warstwy oznakowania,
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— pomiar czasu schggia, wg POD-97,
— wizualmg ocere réwnomierndci roztozenia kulek szklanych,
— pomiar poziomych wymiaréw oznakowania, na zgddrodokumentagj projektowy i ,Instrukcjg o znakach
drogowych poziomych” ,

- wizualm ocerg rownomierndci skropienia (rozigenia materiatu) na catej szerdgkolinii,
- o0znaczenia czasu przejezdoiowg POD-97.

Protokot z przeprowadzonych badaraz z jedn préblkg na blasze (300 x 250x 0,8 mm) Wykonawca
powinien przechowado czasu uptywu okresu gwaranciji.

W przypadku wtpliwosci dotyczcych wykonania oznakowania poziomego, Kierownikjgktu mae
zlecic wykonanie bada
- widzialncsci w dzien,
— widzialndsci w nocy,
- szorstkdci,
odpowiadajicych wymaganiom podanym w punkcie 6.3.1 i wykonanyedtug metod okétonych w ,Warunkach
technicznych POD-97". Zeli wyniki tych bada wykaza wadliwos¢ wykonanego oznakowania to koszt bada
ponosi Wykonawca, w przypadku przeciwnym - Zamayeiaj

6.3.3.Badania wykonania znakowania poziomego z punktovefementow odblaskowych

Wykonawca wykonujc znakowanie z prefabrykowanych elementéw odblagkbvprzeprowadza, co
najmniej raz dziennie lub zgodnie z ustaleniemr&Egpujace badania:
— sprawdzenie oznakowania opakdwa
— sprawdzenie rodzaju stosowanego kleju lub innyemehtéw mocucych, zgodnie z zaleceniami ST,
— wizualm ocer stanu elementéw, w zakresie ich komplétndbraku wad,
— wilgotnosci wzglednej powietrza,
— temperatury powietrza i nawierzchni,
— pomiaru czasu oddania do ruchu (sehia),
- wizualm ocerg liniowosci przyklejenia elementéw,
- rownomierndci przyklejenia elementéw na catej dhégolinii,
- zgodndgci wykonania oznakowania z dokumentacja projelgtoyinstrukcja o znakach drogowych poziomych”.
Protokét z przeprowadzonych badaraz z probkami przyklejanych elementéw, w liczbleeslonej w
ST, Wykonawca przechowuje do czasu uptywu okresargmacii.
W przypadku wtpliwosci dotyczcych wykonania oznakowania poziomego Kierownik gktj mae
zlecic wykonanie bada
- widzialncsci w dzien,
— widzialndsci w nocy,
odpowiadajcych wymaganiom podanym w punkcie 6.3.1 i wykonanyedtug metod okétonych w ,Warunkach
technicznych POD-97". 3k wyniki tych bada wykaza wadliwos¢ wykonanego oznakowania to koszt bada
ponosi Wykonawca, w przypadku przeciwnym - Zamayeiaj

6.3.4. Zbiorcze zestawienie wymagdia materiatow i wykonanego oznakowania

Materialy do znakowani
Lp. Rodzaj wymagania Jednostka  cienkowargrubowars-
twowego twowego

1 | Zawartd¢ sktadnikéw lotnych w
materiatach do znakowania

- rozpuszczalnikbéw organicznych % (m/m) <2
- rozpuszczalnikéw aromatycznych % (m/m) -
- benzenu i rozpuszczalnikéw % (m/m) 0

chlorowanych

2 | Wspoiczynnik zatamaniawiatta kulek

szklanych wspblcz. >1.5

3 | Wspotczynnik luminancji Q swietle
rozproszonym dla oznakowania
swiezego barwy:

- biatej na nawierzchni asfaltowej mcd m? Ix* >130

4 | Wspétczynnik luminanci dla
oznakowanigwiezego barwy
- bialej wspotcz.3 > 0,60
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5 | Powierzchniowy wspoétczynnik
odblasku dla oznakowanéaviezego w
stanie suchym barwy:

- biatej mcd ni? Ix! > 300
6 | Szorstké¢ oznakowania wskaznik

- $wiezego SRT >50

- uzywanego (po 3 mies.) SRT > 45
7 | Trwatas¢ oznakowania wykonanego:

- farbami wodorozcigczalnymi wskaznik >5

- pozostatymi materiatami wskaznik >6

Czas schitia materiatu na nawierzchhi h <
9 | Gruba¢ oznakowania nad powierzchri

nawierzchni

- bez mikrokulek szklanych pm -

- z mikrokulkami szklanymi mm <5
10 | Okres stakzi wtasciwosci materiatow -

mieskcy >6

do znakowania przy sktadowaniu

6.4. Tolerancje wymiaréw oznakowania
6.4.1. Tolerancje nowo wykonanego oznakowania

Tolerancje nowo wykonanego oznakowania poziomegodnego z dokumentagprojektowy i
»instrukcja o znakach drogowych poziomych”, powinny odpowiadasgpujacym warunkom:
— szerokd¢ linii moze r&ni¢ sie od wymaganej & 5 mm,
— dtugasé linii moze by mniejsza od wymaganej co najiey o 50 mm lub wiksza co najwygej o 150 mm,
- dla linii przerywanych, diug cyklu sktadajcego st z linii i przerwy nie mae odbiega od$redniej liczonej z
10 kolejnych cykli o wgcej niz £ 50 mm diugéci wymaganej,
- dla strzalek, liter i cyfr rozstaw punktéw nanikowych nie mae mie wigkszej odchytki od wymaganego
wzoru niz £ 50 mm dla wymiaru diugei i £ 20 mm dla wymiaru szerokoi.
Przy wykonywaniu nowego oznakowania poziomegowgaiowanego zmianami organizacji ruchu, ngle
doktadnie usugt zbedne stare oznakowanie.

6.4.2. Tolerancje przy odnawianiu istnigggo oznakowania

Przy odnawianiu istniggego oznakowania naidg dazy¢ do pokrycia petnej powierzchni istrgeych
znakéw, przy zachowaniu dopuszczalnych toleraragigmych w punkcie 6.4.1.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. OgdIne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows oznakowania poziomego jest imetr kwadratowy) powierzchni naniesionych
znakéw lub liczba umieszczonych punktowych elemeradblaskowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-0@0QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektovs, ST i wymaganiami Kierownika
projektu, jeeli wszystkie pomiary i badania, z zachowaniemranieji wg pkt 6, daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robdt zanikagych i ulegaicych zakryciu
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Odbiér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu, w zateosci od przygtego sposobu wykonania robét,
moze by dokonany po:
— oczyszczeniu powierzchni nawierzchni,
— przedznakowaniu,
- frezowaniu nawierzchni przed wykonaniem znakowamggeriatem grubowarstwowym,
— usunkciu istniegcego oznakowania poziomego,
— wykonaniu podkiadu (primera) na nawierzchni betoejpow

8.3. Odbior ostateczny

Odbioru ostatecznego najedokona po catkowitym zakaczeniu robét, na podstawie wynikbw pomiaréw
i bada jakasciowych okr&lonych w punktach od 2 do 6.

8.4. Odbiér pogwarancyjny

Odbioru pogwarancyjnego najedokon& po uptywie okresu gwarancyjnego, ustalonego w ST.
Sprawdzeniu podlegapechy oznakowania okdlene w POD-97. Zalecagstosowanie nagbujacych
minimalnych okreséw gwarancyjnych dla oznakowamigbgwarstwowego lub znakowania punktowymi
elementami odblaskowymi: co najmniej 24 mjesi

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotyee podstawy platroi

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 rhwykonania rob6t obejmuje:
- prace pomiarowe, roboty przygotowawcze i oznakowanibot,
- przygotowanie i dostarczenie materiatow,
— oczyszczenie podia (nawierzchni),
— przedznakowanie,
— naniesienie powtoki znakéw na nawierzchdiogi o ksztattach i wymiarach zgodnych z dokuraept
projektow i ,Instrukcja 0 znakach drogowych poziomych”,
— ochrona znakoéw przed zniszczeniem przez pojazdyasie prowadzenia robot,
- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-C-81400 Wyroby lakierowe. Pakowanie, przecheanie i transport
2. PN-0O-79252 Opakowania transportowe z zawaidoZnaki i znakowanie.

Wymagania podstawowe.

10.2. Inne dokumenty

Instrukcja o znakach drogowych poziomych.a€ahik do zarzdzenia Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z
dnia 3 marca 1994 r. (M.P. Nr 16, poz. 120)

Warunki techniczne. Poziome znakowanie drog. PODS@Tia ,|” - Informacje, Instrukcje. Zeszyt nr 9BDIM,
Warszawa, 1997.
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D-07.02.01. OZNAKOWANIE PIONOWE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczne]\S3 wymagania dotyee wykonania i odbioru
oznakowania pionowego w zgku z budow i modernizagj drogi miejskiej klasy D na terenach
przemystowych przy ulicy Bema w Bartoszycach.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obgjacy dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres roboét obtiych ST

Zakres rob6t obejmuje wykonanie oznakowania pozgovegodnie z przedmiarem robét i dokumentaci
techniczn.

1.4. Okrglenia podstawowe

1.4.1. Znak pionowy - znak wykonany w postaccty lub tablicy z napisami albo symbolami, zwykle
umieszczony na konstrukcji wsporczej.
1.4.2. Tarcza znaku - element konstrukcyjny naipmehni ktérego umieszczana jestérenaku. Tarcza
maze by wykonana z rénych materiatow (stal, aluminium, tworzywa syntetye itp.)
1.4.3. Lico znaku - przedniaegsz znaku stagca do podania téei. Lico znaku jest wykonane jako oklejane
folj odblaskowy.
1.4.4. Konstrukcja wsporcza znaku - stup na ktépamocowana jest tarcza znaku, wraz z elementami st
zacymi do przymocowania tarczyr(iby, zaciski, itp.)
1.4.5. Pozostate okdlenia podstawowegszgodne z obowizujagcymi odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 "Wymaganiahg" pkt. 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyre robot

Ogolne wymagania dotygz rob6t podano w ST D-00.00.00 "Wymagania ogopie:' 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Wymagania ogoéine dotye materiatdw

Wymagania ogolne dotygze materiatéw ich pozyskiwania i sktadowania podar®T D-00.00.00
"Wymagania ogoélne" pkt. 2.

2.2. Swiadectwo dopuszczenia do stosowania

Kazdy materiat do wykonania pionowego znaku drogowegoktory nie ma polskiej normy (PN lub
BN) musi posiadadokument wydany przez Instytut Badawczy Drég i Mespt "swiadectwo dopuszczenia do
stosowania w budownictwie drogowym i mostowym" ftyanczasowewiadectwo dopuszczenia do
stosowania".

Kierownik Projektu nie dogai do wbudowania materiatow, ktore nieda miaty "swiadectwa
dopuszczenia".

2.3. Materiaty stosowane do fundamentéw znakow

Fundament dla zamocowania konstrukcji wsparicznakéw powinien ywykonywany z betonu
B15.
Beton powinien odpowiadavymaganiom PN-88/B-06250.

2.4. Konstrukcje wsporcze

2.4.1. Wymiary i najwaniejsze charakterystyki
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Konstrukcje wsporcze znakéw pionowych aglerykona zgodnie z dokumentacprojektovy i ST, a

w przypadku braku wystarczajych ustalé Wykonawca przedstawi do akceptacji Kierownika Bkaj
propozycje konstrukcji dostosowanej do wymiaréwkava i tablic, sktadajcych st z:

- stupka pojedynczego
- facznikbw do mocowania elementéw konstrukcji lub smspoiczer spawanych
- polczenia konstrukcji wsporczej z fundamentem.

Konstrukcje wsporczestly wykonane z ocynkowanych rurscednicy 70 mm.

Rury stalowe okygte bez szwu walcowane na goo wedtug PN-80/H-74219

Srednica Grubg Masa 1l m Dopuszczalne odchyiki
zewrgtrzna mm scianki mm kg/m srednicy zewntrznej grubdci $cianki
70,0 2,9+16,0 4,8621,3 +1,25 +15 %
2.5. Tarcza znaku
2.5.1. Trwaldé¢ materiatdw na wplywy zewatrzne

Materiaty ayte na lico i tarcg znaku oraz patzenie lica znaku z targznaku, a take sposéb
wykonczenia znaku, mugavykazywa petrg odpornd¢ na oddziatywaniéwiatta, zmian temperatury, wptywy
atmosferyczne i wyspujace w normalnych warunkach oddziatywania chemiczweym korozg
elektrochemiczg) - przez caly czas trwadoi znaku, okrélony przez wytware lub dostawe.

2.5.2.  Warunki gwarancyjne producenta lub dostamaku

Producent lub dostawca znaku ob@any jest przy dostawie okt trwatos¢ znaku oraz warunki
gwarancyjne dla znaku, a takudos¢pni¢ nazyczenie odbiorcy:

a) instrukcg montau znaku,
b) dane szczegodtowe o ewentualnych ograniczenmastosowaniu znaku
c) instrukcg utrzymania znaku

2.5.3. Materiaty do wykonania tarczy znaku

Materiatami stosowanymi do wykonania tarceagka drogowego jest blacha stalowa,
2.6. Znaki odblaskowe
2.6.1. Wymagania dotygee powierzchni odblaskowej

Znaki drogowe odblaskowe wykonuje sizasady przez oklejenie powierzchni znaku matema
odblaskowym. W zaleosci od wiasciwosci folii odblaskowej (odbijajcej powrotnie) stosuje giwedtug
ustalenia ST lub wska#z&ierownika Projektu, znaki odblaskowe typu 1 ity®, spetniajce wymagania
optyczne przedstawione w tablicy 5.

Tablica 5. Minimalne wspotczynniki luminacji barmakow drogowych odblaskowych

Barwa Biata | Zélta Czerwona Zielona Niebieska Szarag Porera
wa
Wspotczynnik Typl| 0,35 0,27 0,05 0,04 0,01 0,14 0,17
luminacji Typ2 | 0,27 0,14 0,03 0,03 ,0D 0,11 0,14

Oswietlenie: Wzorcowerédio swiatta D65 (geometria pomiaru 45/00).
Minimalne wartéci wspotczynnika odbicia powrotnego powinny odpa¥eiawymagania okrdonym
w TWT-94.

2.6.2.  Wymagania dotygee barwy znaku odblaskowego
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Materiaty odblaskowezyte do wykonania tarczy znaku nowego powinny odjaol& wymaganiom
dla wspétrzdnych chromatyczrioi.

2.6.3.  Wymagania jakoiowe znaku odblaskowego

Folie odblaskowezyte do wykonania lica znaku powinny wykazyingelne zwazane z tarczznaku
przez caly okres deklarowanej trwédoznaku. Niedopuszczalne wkalne niedoklejenia odklejenia,
zluszczenia lub odstawianie folii na kredeiach tarczy znaku oraz na jego powierzchni. Sp@adczenia folii
z powierzchng tarczy znaku powinien unierdwia¢ jej odgczenie od tarczy bez jej zniszczenia. Przy
malowaniu lub klejeniu symboli lub obraeznakéw na folii odblaskowej, technologia maloveahib klejenia
oraz stosowane w tym celu materiaty powinny bggodnione z producentem folii. Okres trwaiaznaku
wykonanego przyzyciu folii odblaskowych typu 1 powinien wyn@sio najmniej 7 lat, a znaku wykonanego
przy wyciu folii odblaskowych typu 2, co najmniej 10 I®owierzchnia lica znaku powinnadséwna i
gtadka, nie mogina niej wyst¢powa: lokalne nieréwnéci i pofaldowania. Paktzenie folii odblaskowej z targz
znaku nie mée wykazywa zadnych odklej i rozwarstwigé: miedzy licem i tarcg znaku. Niedopuszczalne jest
wystepowanie jakichkolwiek ognisk korozji, zaréwno nanperzchni jak na obrzech tarczy znaku.
Doktadna¢ rysunku znaku powinna byaka aby wady konturéw znaku ktére mqmpwst& przy nanoszeniu
farby na odblaskowpowierzchnie znaku nie byly wksze ni 2 mm. Powstale zacieki przy nanoszeniu farby na
odblaskow cze$¢ znaku nie powinny kywieksze w kadym kierunku ni 2 mm. Uszkodzenia folii nie mag
znieksztalca tresci znaku - w przypadku wygtowania takiego znieksztatcenia znak musi bgzzwtocznie
wymieniony. W znakach niedopuszczalne jest gpstvanie jakichkolwiek rys, sgjajacych przez warstfolii
do powierzchni tarczy znaku. W znakadlythowanych dopuszczalne jest wysbwanie po okresie
gwarancyjnym co najwyej dwdch lokalnych ognisk korozji o wymiarach niggkraczajcych 2,0 mm w
kazdym kierunku na powierzchni kdego z fragmentéw znaku o wymiarach 4 x 4 cm. Wkaoh znajdujcych
si¢ w okresie gwarancjiadna korozja tarczy znaku nie seowystpowa. Wymagana jest taka wytrzymaéo
pofaczenia folii odblaskowej z targznaku by po zgciu tarczy o 90 przy promieniu tuku zgcia i 10 mm w
kazdym miejscu nie ulegto ono zniszczeniu. Tylna sirtarczy znakéw odblaskowych musictmabezpieczona
matowg farbg nieodblaskow barwy ciemno-szarej (szarej neutralnej) o wsp@agyu luminacji 0,08 do 0,10 -
wg wzorca stanowtego zajcznik do "Instrukcji o znakach drogowych pionowy¢B8]. Grubd¢ powtoki
farby nie mae by mniejsza od 20 um. Gdy tarcza znaku jest wykoraalaminium lub ze stali cynkowanej
ogniowo i cynkowanie to jest wykonywane po ukspiatiniu tarczy - jej kraedzie mog pozosté
niezabezpieczone fartmchronn.

Tarcze znakéw powinny Byoklejone foly 3M
Tablice znakéw drogowych srednie.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogdéine dotyre sprztu

Wymagania og0lne dotygze sprztu podano w ST D-00.00.00 "Wymagania ogélne pkt. 3.

3.2. Sprzt do wykonania oznakowania pionowego

Przy wykonaniu oznakowania pionowego, przeajazatadunku i wytadunku materiatéw nafe
stosow& samochody dostawcze do 0.9 t.

4, TRANSPORT

4.1. Wymagania ogoélne dotyre transportu

Wymagania ogoélne dotygz transportu podano w ST D-00.00.00. "Wymagané@rej pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robo6t

Ogolne zasady wykonywania robét podano w SJ0MO0.00. "Wymagania ogolne” pkt. 5.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przygpieniem do robd6t naky wyznaczy:
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- lokalizacg znaku, tj. jego pikietaoraz odlegté¢ od krawedzi jezdni,
- wysoka¢ zamocowania znaku na konstrukcji wsporcze;.
Punkty stabilizace miejsca ustawienia znakow naleabezpieczyw taki sposéb, aby w czasie
trwania i odbioru robot istniata mliwos¢ odtworzenia lokalizacji znakéw. Lokalizacja zamaemia powinny

by¢ zgodne z DokumentagcpProjektovy.

5.3. Wykonanie wykopdw i fundamentéw dla konstjuksporczych znakéw

Wykop naley wykona: recznie.

5.4. Tolerancje ustawienia znaku pionowego

Konstrukcje wsporcze znakéw powinnyéliyykonane zgodnie z Dokumenta€rojektova, ST lub
wskazaniami Kierownika Projektu.

Dopuszczalne tolerancje ustawienia znaku:
- odchytka od pionu, nie wtej niz 1 %,
- odchytka w wysoké&ci umieszczenia znaku, nieggej niz 2 cm,
- odchytka w odlegleri ustawienia znaku od kragzi jezdni nie wgcej niz 5 cm, przy zachowaniu
minimalnej
- odlegtaci umieszczenia znaku zgodnie z Instrgkejznakach drogowych pionowych [26].
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Wymagania ogoélne dotyye kontroli jakdci robét

Ogoblne zasady kontroli jas@ robot podano w ST D-00.00.00 "Wymagania ogllold! 6. Sposob i
procedura pomiaréw oraz badeontrolnych powinny b§ zgodne z zatwierdzonym przez Kierownika Projektu
PZJ.

6.2. Badania materiatéw do wykonania fundamentéteowych

Uwzgkdniajac nieskomplikowany charakter robét fundamentowyehwniosek Wykonawcy,
Kierownik Projektu zwolni go z potrzeby wykonaniada materiatow dla tych robét.

6.3. Badania w czasie wykonywania robo6t

6.3.1. Badania materialtéw w czasie wykonywaniatob
Wszystkie materiaty dostarczone na buglaeswiadectwem dopuszczenia do stosowania lub
za&wiadczeniem o jaki (atestem) producenta powinnydsprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jego
wymiaréw.
6.3.2. Kontrola w czasie wykonywania roboét
W czasie wykonywania rob6t nayezbadé:
- zgodnd¢ wykonania znakéw pionowych z dokumentagjojektowy (lokalizacja, wymiary, wysokid
zamocowanie znakow),
- zachowanie dopuszczalnych odchytek pomiaréwdmgoz punktem 2 i 5,
- poprawné¢ ustawienia stupkow .
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady obmiaru robo6t

Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w ST @O0 "Wymagania ogélne" pkt. 7.

7.2. Jednostki obmiarowe
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Jednostkami obmiarowymi jest sztuka.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST @O0 "Wymagania ogolne" pkt 8. Roboty uznage si
za wykonane zgodnie z dokumentggjojektows, ST i normami, jeeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wedtug punktu 6 daty wymkzytywne.

8.2. Odbior ostateczny

Odbidr robét oznakowania pionowego dokonywjasy na zasadzie odbioru ostatecznego. Odbior
ostateczny powinien Bydokonany po catkowitym zakozeniu rob6t, na podstawie wynikow pomiardw i bhiada
jakasciowych okrglonych w punktach 2 i 5.

8.3. Odbiér pogwarancyjny

Odbioru pogwarancyjnego najedokond po uptywie okresu gwarancyjnego.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdine dotygze podstawy platrigi

Ustalenia ogdine dotysee podstawy ptatroi podano w ST D-00.00.00 "Wymagania ogdélne"
pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej obejmuije:

- roboty przygotowawcze,

- wykonanie fundamentow,

- dostarczenie i ustawienie konstrukcji wsporczych

- zamocowanie tarcz znakéw drogowych zgodniekud®ntac) projektowvy i specyfikacy techniczg.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

. PN-85/B-23010 Domieszki do betonu. Klasyfikeicpkreilenia.

. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtiku Sktad, wymagania i ocena zgodcio

. PN-88/B-32250 Materialy budowlane. Woda dmhétv i zapraw.

. PN-88/B-06250 Beton zwykly.

. PN-63/B-06251 Roboty betonoweeibetowe. Wymagania techniczne.

. PN-86/B-06712 Kruszywa mineralne do betonuktego.

. PN-71/H-04651 Ochrona przed koepZ{lasyfikacja i okrélenie agresywnii korozyjnejsrodowisk.

. PN-80/H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowsmgonco ogolnego zastosowania.

. PN-84/H-74220 Rury stalowe bez szwagoione i walcowane na zimno ogélnego przeznaczenia.

10. PN-77/H-82200 Cynk

11. PN-86/H-84018 Stal niskostopowa o podsapnej wytrzymatéci. Gatunki.

12. PN-75/H-84019 Staleglowa konstrukcyjna wiszej jakdci ogélnego przeznaczenia. Gatunki.

13. PN-88/H-84020 Stal niestopowa konstrukcyjndlioggo przeznaczenia. Gatunki.

14. PN-81/H-84023/07 Stal okienego zastosowania. Stal na rury.

15. PN-89/H-84030/02 Stal stopowa konstrukcyjrial & nawglania. Gatunki.

16. PN-91/H-93010 Stal. Ksztaltowniki walcowarsegosco.

17. PN-84/H-93401  Stal walcowanatéwniki rownoramienne.

18. PN-79/M-06515  Bwignice. Ogdlne zasady projektowania stalowychajéw nasnych.

19. PN-78/M-69011 Spawalnictwo.agfa spawane w konstrukcjach spawanych. Podziahagania.

20. PN-91/M-69430 Spawalnictwo. Elektrody stedootulone do spawania stali niskgglowych i stali
niskostopowyxpodwy:szonej wytrzymatgci.

21. PN-85/M-69775 Spawalnictwo. Wadlié&&aztagczy spawanych. Oznaczenie klasy wadkeima podsta-

O©oOoO~NOOOTA,WNE
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wie @diin zewrtrznych.

22. BN-89/1076/02  Ochrona przed korozja. Powoétalizacyjne cynkowe i aluminiowe na
konstrukcjastalowych izeliwnych. Wymagania i badania.

23. BN-82/4131-03 Spawalnictwo.cBri elektrody ze stopéw stellitowych igiy z zeliw wysokochromo-
wych do napaiga

24. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przecheamjie.

25. BN-72/8932-01  Roboty ziemne. Budowle dregd kolejowe.

10.2. Inne dokumenty

26. Instrukcja o znakach drogowych pionowych, 1994

27. Rozporzdzenie Ministréow Transportu i Gospodarki Morskiegn Spraw Wewgtrznych, z dnia 11 stycz-
nia 1993 r. w sprawie znakow i sygnatow drogeh.

28. System dopuszczenia do stosowania pionowydkdmndrogowych (Opracowanie: Transpojekt - War-
szawa, 1994, Projekt).

29. Tymczasowe Warunki Techniczne. Znaki drogoveagive: wymagania techniczne, TWT-94,
(opracowanie: Transprojekt.)
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D - 08.01.01. KRAWEZNIKI BETONOWE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technigz(ST) g przepisy dotycgce wbudowania
kraweznikow betonowych w zwgzku z budow i modernizacj drogi miejskiej klasy D na terenach
przemystowych przy ulicy Bema w Bartoszycach.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obgdjacy dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robo6t obiiych ST

ST obejmuje wszystkie roboty z@ane z wbudowaniem, kontgal odbiorem robét kragznikow
betonowych.
Zakres robot obejmuje wbudowanie kegwikow betonowych zgodnie z przedmiarem robot.

1.4. Okrdlenia podstawowe

1.4.1. tawa - warstwa 8pa shizaca do umocnienia kraynika oraz przenogea obcazenie kravgznika
na grunt.

1.4.2. Podsypka - warstwa wyréwnawczazofta na tawie.

1.4.3. Pozostale oldlenia podstawowe - zgodnie z obgwmiljgcymi odpowiednimi polskimi normami i de-
finicjami podanymi w ST D-00.00.00. "Wymaganigolne".

1.5. Ogdlne wymagania dotyae robot

Ogolne wymagania dotygz robo6t podano w ST D-00.00.00. "Wymagania ogolne”
2. MATERIALY

2.1. Krawezniki betonowe

2.1.1. Wymiary krawznikow betonowych

Zastosowano kraumiki betonowe 20x30
Wytukowania w krawznikach naley wykona kraweznikami tukowymi o odpowiednich promieniach..

2.1.2. Dopuszczalne odchytki wymiarow krganikow

Krawezniki betonowe powinny bygatunku I-G1.
Dopuszczalne odchytki wymiaréw kresmikéw betonowych wynosz

-dla diuggci 8 mm,
-dla szerokéci i wysokasci £3 mm.

2.1.3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia krankow betonowych

Powierzchnie kraggnikéw powinny by bez rys pknie¢ i ubytkdw betonu o fakturze z formy lub
zatartej zgodnie z wymaganiami dokumentacji praeldj. Kravedzie elementéw powinny Byréwne i proste.
Dopuszczalne wady krasnikéw betonowych:

-wklestasé¢ lub wypuktas¢ powierzchni krawznikéw 2 mm,
-szczerby i uszkodzenia kradzi i naray na powierzchni gérnej niedopuszczalne,
-szczerby i uszkodzenia kradzi i naray na pozostatych powierzchniach:

a) max 2 sztuki,

b) dtuga¢ 20 mm,
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c) gkbokas¢ 6 mm,
2.1.4. Skiadowanie

Krawezniki betonowe powinny biyskladowane w pozycji wbudowania na otwartej przest na
podtazu wyréwnanym i odwodnionym.

2.1.5. Kontrola

Do kadej partii kravgznikéw sprawdzonej przez Wykonawdokczone powinno by$wiadectwo
dopuszczenia lub inny dokument potwierdegjjej jakas¢ na podstawie przeprowadzonych hada
Sprawdzenie wyghu zewrtrznego naley przeprowadzi na podstawie ogtlzin elementu przez pomiar i
policzenie uszkodzewystpujacych na powierzchniach krgdziach elementu. Pomiary diugni giebokdsci
uszkodzé nalery wykona za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadoi@ do 1 mm zgodnie z
PN-80/B-10021.

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementévenaprzeprowadi z doktadnéciag do 1 mm przy
uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lubrtgy. Sprawdzeniegtéw prostych w nargach elementéw
wykonuije s¢ przez przytaenie ktownika do badanego nami zmierzenia odchytek z doktadiwi do 1 mm.

W razie wysfpienia watpliwosci Kierownik projektu mae zmient sposéb pobierania prébek lub
poszerzy zakres kontroli kragznikbéw o inny rodzaj badaktére Wykonawca wykona na swoj koszt.

2.1.6. Wymagania w stosunku do betonu kravkow
Beton do produkcji kragznikdw musi spetni@nastpujace wymagania PN-88/B-06250:
-beton B-30
-nasikliwo$¢ nie wicksza nk 4%
-odpornd¢ na dziatanie mrozu — stopienrozoodpornéci co najmniej F 150
Krawezniki powinny posiadaatest producenta.
2.2. Cement
Cement zyty do wytwarzania betonéw powiniendklasy nie mniejszej ni32,5 oraz na podsypk
cementowo-piaskogvpowinien odpowiadaPN-B-19701 .
Transport i przechowywanie cementu powinny bgodne z BN-88/6731-08.
2.3. Woda
Woda stosowana do podsypki i zaprawy cememtpiaskowej powinna kyodmiany "1" i
odpowiadé wymaganiom PN-88/B-32250
Barwa wody powinna odpowiatlaarwie wody wodoagowej. Woda nie powinna wydzi€laapachu
gnilnego i nie powinna zawietaawiesiny np. grudek ktaczkow.

2.4. Masa zalewowa

Do zalewania spoin krg#nikdw nalezy co 50 m nad szczelirdylatacyjr tawy uwzywaé bitumicznej
masy zalewowej wg BN-74/6771-04. Do masy zalewavedzy stosowa asfalt drogowy rodzaju D100 wg
PN-65/C-96170 lub mieszarimsfaltow drogowych tak dobramby penetracja jej okélena wg PN-84/C-
04134 wynosita 90-120 w temperaturz€ @5Jako sktadniki mineralne masy zalewowej matosowa
wypetniacz wapienny oraz wetmineralry gatunku Il. Wskazane jest stosowanie dodatkéwagsatniajcych
wiasciwosci asfaltu np. paki thuszczowgywice syntetyczne itp.

2.5. Beton
Do wykonania kragznikow nalery stosowa beton wg PN-88/B-06250:klasy B30.

2.6. Podsypka cementowo-piaskowa

Jako podsypkpod krav¢zniki nalezy stosowa podsypk cementowo-piaskoywv stosunku 1:4.

3. SPRZET
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Roboty ména wykonywa r¢cznie przy pomocy drobnego spiz z zastosowaniem:

- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraggotowania podsypki cementowo-piaskowej.
- wibratoréw ptytowych, ubijakédwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

Krawezniki uktada nalezy nasrodkach transportowych w pozycji pionowej z nachigen w kierunku
jazdy. Kravezniki powinny by zabezpieczone przed przemieszczaniemsszkodzeniami w czasie
transportu, a gorna warstwa nie powinna wystap@zasciany srodka transportowego wéej niz 1/3
wysokaci tej warstwy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. tawy

tawy betonowe z oporem wykonuje sibetonu B15 w szalowaniu. Beton §oizlony w szalowaniu
musi by wyréwnany warstwami. Betonowanie taw nalevykonywa zgodnie z wymaganiami PN-63/B-
06251, przy czym w odcinkach betonowych nglstosowa co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione
bitumiczry mag zalewowy odpowiadajca BN-74/6771-04. Szczeliny nailg starannie oczgi¢ na petn
wysokai¢ tawy i osuszy przed zalaniem ich bitumicgmimag, zalewowy. Przed zalaniem nalg podgrza mas
zalewowy do temperatury 150-17G.

5.2. Ustawienie kragznikdw

Ustawienie kragznikow na tawach betonowych najewykona na podsypce cementowo-piaskowej.
Grubdi¢ warstwy podsypki cementowo piaskowej wyrdsicm po zagszczeniu.

5.3. Wypetnianie spoin

Spoiny krawznikOw nie powinny przekraczaszerokgci 1 cm. spoiny naley wypetnic zapravy
cementowo-piaskoyy przygotowan w stosunku 1 : 2. Spoiny krgwunikdw przed zalaniem zaprawalezy
oczysci¢ i zmy¢ wodg. Dla zabezpieczenia przed wptywami temperaturyikaiki ustawione na zaprawie
cementowo - piaskowej i 0 spoinach zalanych zapraiery zalewa& co 50 m bitumiczep mag zalewovs nad
szczeli dylatacyjm fawy.

5.4. Krawezniki
5.4.1. Swiatto kraweznika
Swiatto kraweznikow betonowych wynosi:
od strony jezdni wynoéil2 cm
na przejciach dla pieszych zam@nie na 2 cm
5.4.2. Niweleta podtna kraveznika
Niweleta podizna kraweznika powinna b§ zgodna z projektowamiwelet jezdni.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Kontrola przed przygbieniem do robét

Przed przygpieniem do wykonywania rob6t Wykonawca powinieresyzic sprawng¢ sprztu,
srodkow transportu, zasoby sprowadzonych materi@i@a inne czynniki zapewnigie maliwosé
prowadzenia robét zgodnie z PZJ.

6.2. Kontrola w czasie wykonywania rob6t

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca powirpeowadzt dorazne kontrole wszystkich
asortymentow robot sktadgjych sé na ogéiny element. Kontrola obejmotsowinna zgodné
wykonywanych robét z dokumentaqgjrojektova, ustaleniami zawartymi w punkcie 5 ST - "Wykonyvean
robét" oraz w zakresie rodzaju baddolerancji wykonania robo6t podanych w tym purgkdCzstotliwosé
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kontroli powinna by uzalezniona od potrzeb gwarantgiych wykonanie robét zgodnie z wymaganiami nie
rzadziej jednak aiprzed uptywem kalego dnia roboczego.

6.3. Kontrola po wykonaniu robét

6.3.1. Kontrola taw
Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj
a) Zgodné¢ profilu podiwnego gérnej powierzchni taw z dokumentagjojektovs.
Profil podhwzny gérnej powierzchni tawy powinien bygodny z projektowanniwelet. Dopuszczalne
odchylenia mog wynost + 0,5 cm na catym odcinku.
b) Wymiary taw
Wymiary faw naley sprawdzé w dwoch dowolnie wybranych punktach nad¢a 10 m tawy.

Tolerancje wymiarow wynogz

- dla wysokdci + 10 % wysokéci projektowej,
- dla szerokéci tawy + 20 % szerokgri projektowe;.

¢) Zgodna¢ wymiaréw szerokéci gérnej powierzchni taw z dokumentagjrojektova.

Tolerancja wymiaréw szerokoi gornej powierzchni taw z dokumentagjrojektowg wynosi 20 %
szerokdci projektowanej.
d) ROéwnda¢ gornej powierzchni faw.

Rowna¢ gornej powierzchni tawy sprawdza sirzez przytaenie w dwdch punktach naide 100 m
tawy, trzymetrowej taty brukarskiej.

Przéwit pomiedzy gorm powierzchni fawy i przytazorg tate nie maze przekraczal cm.

e) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunRiopuszczalne odchylenie linii taw od projektowaneg
kierunku nie mge przekracza+ 2 cm na 100 m wykonanej tawy.

6.3.2. Dopuszczalne odchylenia linii krgamikéw w planie

Dopuszczalne odchylenie linii kregmikow w planie od linii projektowanej wynosil cm na kade
100m ustawionego kraymika.

6.3.3. Dopuszczalne odchylenie niwelety kgamikow

Dopuszczalne odchylenie niwelety gérnej magzny kraveznika od niwelety projektowanej me
wynosié 1 cm na kade 100 m badanego niweladjagu kraweznika.

6.3.4. ROwné& gornej powierzchni kragznikow

Rownd¢ gornej powierzchni kragenikdw sprawdza giprzez przetgenie w dwdch punktach na
kazde 100 m krawznika trzymetrowej taty brukarskiej. P&®it pomiedzy gorm powierzchm kraweznika i
przytozong fata nie maze przekraczal cm.
6.3.5. Dokfadn& wypetnienia spoin kragnikow

Doktadné¢ wypetnienia spoin badaesina kadych 10 metrach ustawionego krganika. Spoiny
musz by¢ wypeinione catkowicie na pelrgicbokasé.

Odbior robot mee by dokonany jeeli wszystkie badania daglavynik pozytywny.
7. OBMIAR ROBOT

Jednosti obmiarow kraweznika betonowego jest 1 m.

8. ODBIOR ROBOT
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Odbidér elementéw ulic dokonywany jest na dasa odbioru roboét zanikgjych i ulegajcych
zakryciu. Odbidr elementéw ulic powiniendgrzeprowadzony w czasie uatioviajacym wykonanie
ewentualnych napraw wadliwie wykonanych rob6t bembwania ich pogpu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Pfatné¢ za m nalgy przyjmowa na podstawie obmiaru i oceny jgkorobo6t w oparciu 0 wynik
pomiaréw i bada.

Cena jednostkowa ustawienia 1 m dla kganika betonowego obejmuje:

- prace pomiarowe, roboty przygotowawcze,

- wykonanie rowkoéw pod tagvo szerokéci 40 cm,

- dostarczenie na miejsce wbudowania materiatow,

- wykonanie szalunku pod taWwundamentow, dostarczenie i wbudowanie mieszanki betonowej ,
- dostarczenie i wbudowanie podsypki cementowskuiwej,

- ustawienie kragznikdw w pionie,

- przygotowanie zaprawy cementowe] i wypetniemeis

- zalanie spoin bitumicanrmag zalewowy,

- zasypanie zewtrznejsciany kraveznika ziemi i ubicie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

. PN-88/B-04320
. PN-68/B-06050
. PN-63/B-06251
. PN-79/B-06711
. PN-86/B-06712
. PN-80/B-10021
. PN-B-19701

. PN-88/B-30003

. PN-88/B-32250
. PN-84/C-04134
. PN-65/C-96170
. PN-83/N-03010
. PN-76/P-79005
. BN-88/6731-08
. BN-74/6771-04

Cement. Odbiorcza statystgdamtrola jakéci.

Roboty ziemne budowlane.

Roboty betonowielbetowe.

Kruszywo mineralne. Piasekbédtmnow i zapraw.

Kruszywa mineralne do betonykiego.

Prefabrykaty budowlane z betd/letody pomiaru cech geometrycznych.
Cement. Cement powszechnggéu. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
Cement murarski.

Materiaty budowlane. Wodabetonow i zapraw.

Przetwory naftowe. Pomiargpextji asfaltow.

Przetwory naftowe. Asfaltggiywe.

Statystyczna kontrola fako_osowy wybor jednostek produktu do probeki.
Opakowania transportowe. \Mzagierowe.

Cement. Transport i przechearyie.

Drogi samochodowe. Masa zaleav

. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne - Krusayamane do nawierzchni drogowe;.
. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betdlementy nawierzchni drdg, ulic, parkingéwriato

wisk tramwajych. Wspdlne wymagania i badania.

. BN-80/6775-03/03 Prefabrykaty budowlane z betdlementy nawierzchni drdg, ulic,parkingéw ictor

wisk tramwajych. Ptyty chodnikowe.
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D-08.02.02. CHODNIKI Z KOSTKI BETONOWEJ 8 CM
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczr&[) s przepisy dotycace wykonania chodnikéw w
zwigzku z budow i modernizacj drogi miejskiej klasy D na terenach przemystowpecty ulicy Bema w
Bartoszycach.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obgmjacy dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robo6t obiiych ST

ST obejmuje wszystkie roboty z@ane z wykonaniem, kontepl odbiorem konstrukcji z kostki
betonowe;j.
Zakres robot obejmuje wykonanie chodnikéw w zalegszedstawionym w przedmiarze robét.

1.4. Okrdlenia podstawowe

1.4.1. Kostka betonowa brukowa — ksztaltkaweyzana z betonu metgpevibroprasowania.
Produkowana jest jako ksztattka jednowarstwowanubwdch warstwach patzonych ze sabtrwale w
procesie produkcji.

1.4.2. Pozostale oldlenia podstawowe - zgodnie z obgmiljgcymi odpowiednimi polskimi normami i de-
finicjami podanymi w ST D-00.00.00/ymagania ogoine".

1.5. Ogolne wymagania dotygze robét

Ogolne wymagania dotygz robét podano w ST D-00.00.00 "Wymagania ogoélne”.
2. MATERIALY

Ogoblne wymagania dotygee materiatow
Og6lne wymagania dotygze materiatéw , ich pozyskiwania i skladowania, goalw ST D-00.00.00.
~Wymagania ogélne” pkt.2

2.1. Kostka betonowa — wymagania

2.1.1. Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowekikosikowej w budownictwie drogowym jest
posiadanie aprobaty technicznej.

2.1.2. Wyghd zewrtrzny

Struktura wyrobu powinna ldyzwarta, bez rys,gknie¢, plam i ubytkow.
Powierzchnia gérna kostek powinnatbgwna i szorstka a kraxizie kostek réwne i proste, wkhiecia nie
powinny przekracza2 mm

2.1.3. Ksztalt, wymiary i kolor kostki betonowej

Zastosowano kosgko grubgci 80mm.
Tolerancje wymiarowe wynosz
- na dtugéci = 3 mm,
- na szerokei + 3 mm,
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- na grubéci £5 mm.
2.1.4. Wytrzymalé¢ nasciskanie

Wytrzymatas¢ nasciskanie po 28 dniachrednio z 6 kostek) nie powinnadynniejsza ni 60 MPa.
Dopuszczalna najpéza wytrzymatéc pojedynczej kostki nie powinna dynniejsza ni 50 MPa (w ocenie
statystycznej z co najmniej 10 kostek).

2.1.5. Nasikliwos¢

Nashikliwos¢ kostek betonowych powinna odpowiédaymaganiom normy PN-B-06250 i wynoési
nie wigcej niz 5%.
2.1.6. Odporn& na dziatanie mrozu

Odporng¢ kostek betonowych na dziatanie mrozu powinnéligdana zgodnie z wymaganiami PN-
B-06250
Odporna¢ na dziatanie mrozu po 50 cyklach zavanasia i odmraania prébek jest wystarcaap, jezeli:
- proébka nie wykazujeghknieé¢
- starta masy nie przekracza 5%
- obnizenie wytrzymatéci nasciskanie w stosunku do wytrzymatd probek nie zameanych nie jest wksze
niz 20%.
2.1.7 Scieralngé

Scieralng¢ kostek betonowych okéna na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 powinna wiynaig
wigcej niz 4 mm.

2.1.8. Materialy do produkcji betonowych kostekkmrwych
2.1.8.1. Cement

Do produkcji kostki brukowej natg stosowé cement portlandzki, bez dodatkéw, klasy nieseej ni
»32,5”. Zaleca sj stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement pewiodpowiadawymaganiom PN-B-
19701 (4).
2.1.8.2. Kruszywo

Nalezy stosowa kruszywa mineralne odpowiadag wymaganiom PN-B-06712.
Uziarnienie kruszywa powinno byistalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki bata), przy zataonych
parametrach wymaganych do produkowanego wyrobu.

2.1.8.3. Woda

Wiasciwosci i kontrola wody stosowanej do produkcji kostkilkowe]j powinny odpowiada
wymaganiom PN-B-32250.

2.1.8.4. Dodatki

Do produkcji kostek betonowych stosuje dodatki w postaci plastyfikatorow i barwnikéw, ziyoe z
recepi laboratoryja. Plastyfikatory zapewnigjgotowym wyrobom wikszy wytrzymata¢, mniejsz
nasikliwos¢ i wieksz odpornd¢ na niskie temperatury i dziatanie soli. Stosowlhaevniki powinny zapewsgi
kostce trwate zabarwienie. Powinny tattbarwniki nieorganiczne.
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyge sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00. ,Wymagania ogéine” pkt 3

3.2. Sprzt do wykonywania nawierzchni
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Roboty ména wykonywa r¢cznie przy pomocy drobnego spiz z zastosowaniem:
- betoniarek do przygotowania podsypki cementovasiowej,
- wibratoréw ptytowych z ostenz tworzywa sztucznego,
4. TRANSPORT

4.1. Ogdllne wymagania dotyg® transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00. ‘Wymaganiaraj pkt 4.

4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Kostka betonowa powinnadpgrzewaona dowolnymirodkami transportu po eginieciu przez beton
wytrzymatasici minimum 0,7R. Kostik betonowy nalezy uktad& nasrodkach transportowych ptaszczyznami
goérnymi ku sobie,gbem w kierunku jazdy. Kostka powinnadmabezpieczona przed przemieszczeniem si
uszkodzeniami w czasie transportu, a gérna ichtwareie powinna wystawgpozascianysrodka transportu
wigcej niz 1/3 wysokdci tej kostki. Beton przewo&ipojazdami do tego przeznaczonymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdbine zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-00@QWymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Podige

Podiaze pod utaenie nawierzchni z betonowych kostek brukowychatampodsypka cementowo-
piaskowa grubgzi 5 cm uktadana podbudowie z kruszywa tamanedulgawanego mechanicznie grump 12
cm po wykonaniu koryta.
Grunt poditaa powinien by jednolity, przepuszczalny i zabezpieczony przagdkskmi przemarzania.
5.3. Podbudowa

Podbudow pod kostk betonovg stanowi kruszywo tamane stabilizowane mechanicgnie. warstwy
12cm.

5.4.Podsypka

Zaprojektowano podsyplkementowo-piaskoavl:4. Grubé¢ podsypki po zagszczeniu wynosi 5 cm.
Na podsyplk stosowa piasek odpowiadagy wymaganiom PN-B-06712

5.5.0bramowanie chodnikow

Do obramowania chodnikéw najestosowd obrzeza betonowe 8x30.zgodnie z warunkami
okreslonymi w odpowiednich ST.

5.6. Uktadanie kostki betonowej

Kostke nalezy uktada na wykonanej warstwie podsypki cementowo-piaskayepaci 5 cm po
wykonaniu podbudowy z piasku. Kosgtkklada s na podsypce w taki sposéb, aby szczelingdy kostkami
wynosity od 2 do 3 mm. Kosgknalezy uktada okoto 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety powierzchni,
gdyz w czasie wibrowania podsypka ulegagsagzeniu. Po ul@niu kostki, szczeliny natg wypetnic
piaskiem, a nagpnie zamié¢ powierzchng utozonych kostek i przygpi¢ do ubijania nawierzchni. Do ubijania
utozonej nawierzchni stosujegsivibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed
uszkodzeniem i zabrudzeniem.

Po ubiciu nawierzchni natg uzupetné szczeliny piaskiem i zamié nawierzchng. Nawierzchnia z
wypetnieniem spoin piaskiem nie wymaga giglacji — mae by zaraz oddana do ruchu.
Opask z betonu ukltadapomigdzy istniecym przyczotkiem a kragenikiem.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdine zasady kontroli jad@ robot
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Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-00.00.00. ,Wymagania ogolpkf'6.

6.2. Kontrola przed przygbieniem do robot

Przed przygpieniem do wykonywania rob6t Wykonawca powinieresyizic czy producent kostek
brukowych posiada atest wyrobu wg pkt 2.2.1. ngziej ST.
Niezaleznie od posiadanego atestu, Wykonawca powiniela¢ od producenta wynikéw higcych bada na
sciskanie. Zaleca sj aby do badania wytrzymait nasciskanie pobiera6 prébek (kostek) dziennie (przy
produkcji dziennej ok. 600 hpowierzchni kostek ulmnych w nawierzchni).
Poza tym, przed przygiieniem do robot Wykonawca sprawdza wyrob w zakresimaga podanych w pkt
2.2.2.12.2.3. i wyniki badaprzedstawia Kierownikowi projektu do akceptacji.

6.3. Kontrola w czasie rob6t

6.3.1. Sprawdzenie podia i podsypki

Sprawdzenie podi@ i podsypki polega na stwierdzeniu ich zgaana dokumentagj projektovy i
odpowiednimi ST.

6.3.2. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grétia wymaganych spadkéw poprzecznych i padigch polega
na stwierdzeniu zgodsoi z dokumentagj projektows oraz pkt 5.5. niniejszej ST.

6.3.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidtovéoi wykonania nawierzchni z betonowych kostek bruichvpolega na
stwierdzeniu zgodrigi z dokumentagjprojektows oraz wymaganiami pkt 5.6 niniejszej ST:
-pomierzenie szerokoi spoin,

-sprawdzenie prawidtovégi ubijania (wibrowania),
-sprawdzenie prawidtovéoi wypetnienia spoin,
-sprawdzenie, czy przgy des@ (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Kontrola po wykonaniu robé6t

6.4.1. Nier6éwnéci podtuzne

Nieréwnaici podiwzne nawierzchni mierzone fatgodnie z normBN-68/8931-04 nie powinny
przekracz4 0,8 mm.

6.4.2. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nawierzchni powinny lzgodne z dokumentacprojektowy z tolerancgi + 0,5%.
6.4.3. Niweleta nawierzchni

Ré&znice pomgdzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i ggnymi projektowanymi nie powinny
przekracza+ 1 cm.

6.4.4. Szerok& nawierzchni

Szerokd¢ nawierzchni nie me r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz + 5 cm.
6.4.5. Grubé&¢ podsypki

Dopuszczalne odchytki od projektowanej grétigpodsypki nie powinny przekracza 1 cm.

6.5. Czstotliwosé pomiarow
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Pomiary cech geometrycznych wymienionych w pktriukz byé przeprowadzane 2 razy na 106 m
nawierzchni i w punktach charakterystycznych diaabéty i przekroju poprzecznego oraz w miejscach
poleconych przez Kierownika projektu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdblne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00\8@magania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z kost&tdnowe;.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdbine zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00\8@magania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggfojektovs, ST i wymaganiami Kierownika projektu,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robét zanikagych i ulegagcych zakryciu.

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
-przygotowanie podi,
-wykonanie podbudowy,
-wykonanie podsypki,
Zasady ich odbiorugsokreilone w ST D-00.00.00. ,Wymagania ogolne”
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotygze podstawy platrigi

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrssi podano w ST D-00.00.00. ,Wymagania ogoélne” pkt 9

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 fmawierzchni z kostki betonowej obejmuije:
-prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
-oznakowanie robat,
-przygotowanie podia i podbudowy,
-dostarczenie materiatow,
-wykonanie podsypki,
-utozenie i ubicie kostki,
-wypetnienie spoin,
-przeprowadzenie bafla pomiarow wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy
1. PN-B-04111 Materiaty kamienne n@zzanigcieralndci na tarczy Boehmego
2. PN-B-06250 Beton zwykly
3. PN-B-06712 Kruszywa mineralnebgtonu zwyktego
4. PN-B-19701 Cement. Cement powszego iytku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
5. PN-B-32250 Materiaty budowlaneodd do betonéw i zapraw.
6. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlanestohu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingéw i
torowisknwajowych. Krawzniki i obrzeza.
. BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. @zaaie wskanika piaskowego.
8. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Rombwndci nawierzchni planografem i tat
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D- 08.03.01. OBRZEZA BETONOWE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczi®]) $ przepisy dotycgce wbudowania obrzg
chodnikéw w zwizku z budow i modernizacj drogi miejskiej klasy D na terenach przemystowgchy ulicy
Bema w Bartoszycach.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obgjacy dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robo6t obiiych ST

ST obejmuje wszystkie roboty zwane z wykonaniem kontepi odbiorem chodnikowych obrzg
betonowych.

Zakres robot obejmuje wykonanie chodnikéw w zalegszedstawionym w przedmiarze robét.

1.4. Okrdlenia podstawowe

1.4.1. Obrzea chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe roaigzapce jednostronnie lub dwustronnie
cigi komunikacyjne od terendw nie przeznaczonychkdlaunikacji.

1.4.2. Pozostale oldlenia podstawowe- zgodne z obgmijagcymi polskimi normami i definicjami poda-
nymi w ST D-00.00.00 "Wymagania ogélne".

1.5. Ogdlne wymagania dotyae robot
Ogolne wymagania dotygz rob6t podano w ST D-00.00.00 "Wymagania ogoélne”.
2. MATERIALY

2.1. Obrzea betonowe

Do obramowania chodnikéw nalezastosowa obrzeza wysokie typ Ow gat.l.

2.1.2. Wymiary obrzey

Zastosowano obrza o wymiarach 8x30x75.
Do obramowania chodnikéw nalezastosowéaobrzeza wysokie typ Ow gat.l.

Tablica 1. Wymiary obrzsg

Rodzaj Wymiary obrzey
obrzea I b h C r
75 8 30 - -
Ow 90 24 1,0 -
100 30 - -

2.1.3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obyze

Powierzchnie obrzg powinny by bez rys. pknig¢ i ubytkdw betonu, o fakturze z formy lub zatartej
zgodnie z wymaganiami dokumentacji projektowej. Wgdzie elementéw powinny Byréwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powieiddtrawedzi elementéw nie powinny przekraéza
wartasci podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia atyrze
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Dopuszczalna wielks
Rodzaj wad i uszkodse wad i uszkodze
Gatunek |
Elementy Wklestos¢ lub wypukics¢ powierzchni i krawdzi, mm 2
Betonowe
Szczerby i ograniczajcych powierzchnie gornecieralne,
uszkodzenia mm niedopuszczalne
krawedzi i ograniczajcych pozostate powierzchnie
narozy liczba max 2
diugas¢, mm, max 20
glebokas¢, mm, max 6

2.1.4. Skladowanie

Obrzea betonowe powinny ldysktadowane w pozycji wbudowania na otwartej przesti na podtou
wyréwnanym i odwodnionym przy czym obezeposzczegdinych typdéw rodzajéw klas i gatunkovenal
uktad& oddzielnie z zastosowaniem podktadek i przektadekonych w pionie jedna na draggWymiary
przekroju poprzecznego podktadek i przekladek nigipny byt mniejsze ni gruba¢ 2,5 cm szerokd 5 cm a
diugas¢ przektadek powinna lByminimum 5 cm wiksza ni szerokdé obrzezy.

2.1.5. Kontrola

Do kazdej partii obrzey sprowadzonej przez Wykonagzahczone powinno byswiadectwo
dopuszczenia lub inny dokument potwierdzgjjej jaka¢ na podstawie przeprowadzonych biadarzy
odbiorze partii obrzey na budowie Wykonawca powinien przeprowadrmdania w zakresie wyglu
zewretrznego. Pobdr prébek partii niegkszych nk 10000 powinien by/przeprowadzony zgodnie z zasadami
podanymi w tablicy 3.

Tablica 3. Pobor prébek do badania cech zgnnych

Lp. Liczba partii  Liczné¢ probki | Liczba kwalifikupjca  Liczba dyskwalifikujca
sztuk

1 2 3 4 5

1. do90 8 1 2
91+150 8 1 2
151280 13 2 3
281+500 20 3 4
5011200 32 5 6
1200-3200 50 ’ 8
320110000 80 10 11

Sprawdzenie wygllu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtizin elementu przez
pomiar i policzenie uszkod#eavystpujacych na powierzchniach i krgadziach elementu. Pomiary diugoi
gfebokasci uszkodzé nalery wykona za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadoi@ do 1 mm
zgodnie z PN-80/B-10021 [6].

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementévenaprzeprowadzi z doktadnéciag do 1 mm przy
uzyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lubrtgy. Sprawdzeniegtéw prostych w nargach elementéw
wykonuije s¢ przez przytaenie ktownika do badanego nami zmierzenia odchytek z doktadiwi do 1 mm.

W razie wysfpienia watpliwosci Kierownik projektu mae zmient sposéb pobierania prébek lub
poszerzy zakres kontroli obrzg o inny rodzaj bada ktére Wykonawca wykona na swoj koszt.

2.2. Cement

Do produkcji obrzey nalezy stosowé cement portlandzki, bez dodatkéw, klasy niesnej ni ,32,5”.
Zaleca s} stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement pewiodpowiadawymaganiom PN-B-19701 (4).

2.3. Woda

Woda stosowana do podsypki i zaprawy cementpiaskowej powinna kyodmiany "1" i
odpowiadé wymaganiom PN-88/B-32250. Barwa wody powinna odpda barwie wody wodoggowe;.
Woda nie powinna wydzietazapachu gnilnego i nie powinna zawieeawiesiny np. grudek ktaczkow.

122



DROMOS Spotka z o.0.

Badania wody nalgy wykonywat:

- w przypadku noweggarédia poboru wody
- w przypadku podejrzedotyczcych zmiany parametréw wody np. gmienie, zapachu, barwa.

2.4. Wymagania w stosunku do betonu obyze

Beton do produkcji obrz& musi spetnia nastpujgce wymagania PN-88/B-06250:
- beton B-25

- nasgkliwos¢ nie wicksza nk 5%

- odpornd¢ na dziatanie mrozu — stopienrozoodpornéci co najmniej F 150
Obrzeza powinny posiadaatest producenta.

3. SPRZET

Roboty ména wykonywa recznie przy pomocy drobnego spiz.
4. TRANSPORT

Obrzea betonowe magby¢ przewa.one dowolnymirodkami transportu po agjnieciu przez beton
wytrzymatasci minimum 0,7 R. Obrza uktadé nalezy nasrodkach transportowych w pozycji pionowej z
nachyleniem w kierunku jazdy. Obezepowinny by zabezpieczone przed przemieszczeniem si
uszkodzeniami w czasie transportu a gorna warstevgaowinna wystawapozasciany srodka transportowego
wiecej niz 1/3 wysokdci tej warstwy. Przy przewozie obraewagonami kolejowymi sposob tadowania z

zabezpieczenia ich przed przesgieém powinien b§ zgodny i przepisami o tadowaniu i wytadowaniu
wagondw towarowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykonanie koryta

Wykop koryta pod obrza wykonywa nalezy zgodnie z PN-68/B-06050

5.2. Ustawienie obrzg

5.2.1. Podiee obrzea

Obrzeéa ustawié nalezy na podsypce z piasku o grdbowarstwy 5 cm po zagzczeniu.
5.2.2. Wysoké& obrzeza

Wysokd@¢ obrzeza na powierzchgiod strony cigu komunikacyjnego powinno wyn@éss-4 cm.
5.2.3. Niweleta obrza

Niweleta obrzea powinna by zgodna z projektowamiwelet ciagu komunikacyjnego.
5.2.4. Tylna&ciana obrzea

Tylnasciana obrzga powinna b§ po ustawieniu obsypana piaskiemjrem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym.

Materiat ktérym zostanie obsypana tykwana obrzea naley ubic.
5.2.5. Spoiny

Spoiny nie powinny przekragzazerokdci 1 cm i zosta wypetnione piaskiem lub zapraw
cementowo-piaskoyw stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem maleczyscic¢ i zmy¢ wodg. spoiny musz by¢
wypetnione catkowicie na pedrgigbokasé.
6. KONTROLA ROBOT
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6.1. Kontrola przed przygbieniem do rob6t

Przed przygpieniem do wykonywania rob6t Wykonawca powinieresyzic sprawng¢ sprztu,
srodkow transportu, zasoby sprowadzonych materiai@a inne czynniki zapewnigie maliwosé
prowadzenia robét zgodnie z PZJ.

6.2. Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca powinpeowadzt dorazne kontrole wszystkich
asortymentéw robot, sktadgjych s¢ na ogélny element.

Kontrola obejmowapowinna zgodn& wykonywanych robét z dokumentagjrojektows ustaleniami
zawartymi w punkcie 5 ST - "Wykonanie robot" orazakresie rodzaju badatolerancji wykonania robét.

Czstotliwos¢ kontroli powinna by uzalezniona od potrzeb gwarantigiych wykonanie rob6t zgodnie
z wymaganiami nie rzadziej jednak mirzed uptywem kalego dnia roboczego.

6.3. Dopuszczalne odchylenia

6.3.1. Dopuszczalne odchylenia profilu padiiego
Dopuszczalne odchylenia profilu patiego obrzgy nie mog przekraczé 1 cm.
6.3.2. Dopuszczalne odchylenie linii ohiye
Dopuszczalne odchylenie linii obraeod projektowanego kierunku nie g@wynosé wigcej niz 1 cm.
7. OBMIAR ROBOT
Jednostkobmiarovy obrzeza betonowego jest 1 m.
8. ODBIOR ROBOT
Wymagania ogoélne dotygz odbioru robét podano w p. 8 ST D-00.00.00. " Vigania ogdine”.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platné¢ za 1 m naley przyjmowa na podstawie obmiaru i oceny jékorob6t w oparciu o wyniki
pomiaréw i bada laboratoryjnych.

Cena jednostkowa ustawienia 1 m okhezbetonowego obejmuije:

- prace pomiarowe, roboty przygotowawcze

- dostarczenie na miejsce wbudowania materiatéw

- rozcielenie podsypki

- ustawienie obrzsg

- wypelnienie spoin zapraywraz z jej przygotowaniem

- obsypanie wewirznejsciany obrzey ziemi wraz z jej ubiciem

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy
1. PN-B-04111 Materiaty kamienne n@zzanigcieralndgci na tarczy Boehmego
2. PN-B-06250 Beton zwykly
3. PN-B-06712 Kruszywa mineralnebgdonu zwyktego
4. PN-B-19701 Cement. Cement powszego iytku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio
5. PN-B-32250 Materiaty budowlaneodd do betonéw i zapraw.
6. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlanestohu. Elementy nawierzchni drég, ulic, parkingéw i
torowisknwajowych. Krawzniki i obrzeza.
. BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. @zaaie wskanika piaskowego.
8. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Romdwndci nawierzchni planografem i at
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D - 09.01.01. ZIELEN DROGOWA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejSsfwymagania dotyace wykonania i odbioru
robét zwhzanych z budowi modernizagj drogi miejskiej klasy D na terenach przemystowgchy ulicy
Bema w Bartoszycach.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) stanavowigzkowy dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t projektowanych w
zakresie:

e zaktadania trawnikéw na terenie ptaskim o powieraelwg przedmiaréw

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Ziemia urodzajna - ziemia posiadegq wtaciwosci zapewniajce raglinom prawidtowy rozwoj.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Pozostate okigenia podstawowesgszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania bgs.

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw
Ogdlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pudev ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne" pkt. 2.

2.2. Ziemia urodzajna

Ziemia urodzajna ziemia pozyskana na placu budatvglowieziona z innego miejsca - nie fady
zagruzowana, przednicta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemgicZiemé zdjetag w czasie
wykonywania rob6t ziemnych przeznaczaio urazdzania teren6w zieleni naleztozy¢ w hatdach na
sasiednim terenie i zabezpieczgio czasu wbhudowania.

2.3. Nasiona traw

Nasiona traw najgzciej wystpujg w postaci gotowych mieszanek z nasiofmgih gatunkow.
Nalezy uzy¢ gotowej mieszanki traw na skarpy i pasy zieleaypirogach lub mieszanki uniwersalne;.
Mieszanka traw powinna zawi€ranaczg ilos¢ traw rodzaju kostrzewa, natomiast niez@aawiera nasion
koniczyny. Gotowa mieszanka traw powinna éré@naczony procentowy sktad gatunkowy, klasimer
normy wg ktorej zostata wyprodukowana oraz zdédriaetkowania.

3. SPRZAET
Wykonawca przygpujacy do wykonania zieleni drogowej powinien wyké&z® mozliwoscia
korzystania z nagbujgcego spretu:
glebogryzarek,
watu kolczatki oraz watu gtadkiego do zaktadamnaavnikéw,
kosiarki mechanicznej do péginaciji trawnikow,
sprztu do pozyskiwania i transportu ziemi urodzajngj.(spycharki gsienicowej, koparki, samochodu),

4. TRANSPORT

4.1.Transport ziemi urodzajne;j
Transport ziemi urodzajnej z migjsktadowania samochodami samowytadowczymi 5 - 10 t

4.2. Transport materiatéw do wykonania nasadze
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Transport materiatéw do zieleni drogowejzady dowolny pod warunkienre nie uszkodzi, ani te
nie pogorszy jak&i transportowanych materiatow. W czasie transpdragwa i krzewy mugzby¢
zabezpieczone przed uszkodzeniem bryly korzeniavieekorzeni i gdow oraz przed wyschggiem i
przemarzrgciem. Raliny z brylg korzeniows musz mie¢ opakowane brylty korzeniowe lub by
pojemnikach.

Drzewa i krzewy po dostarczeniu na miejsce przezgvda powinny b§ natychmiast sadzone.sligest to
niemazliwe, nalezy je zadotowa w miejscu ocienionym i nie przewiewnym, a w ragisszy podlewa

5. WYKONANIE ROBOT
W niniejszym punkcie zostalty omOwione zasady wykuoaa piekgnaciji poszczegoélnych rodzajow zieleni
drogowe;j.

5.1. Trawniki
5.1.1.Wymagania dotycce wykonania trawnikow
Wymagania dotyece wykonania robét zezanych z trawnikamigsnas¢pujace:

» teren pod trawniki musi kfyoczyszczony z gruzu i zanieczysaztze

e przy wymianie gruntu rodzimego na ziemirodzajm teren powinien b§obnizony w stosunku do
obrzery lub kraweznikéw o ok. 12 cm - jest to miejsce na ziemrodzajm (ok. 10 cm).

e teren powinien b§wyréwnany i splantowany,

e przed ro#cieleniem ziemi urodzajnej podglebie naleaord& lub przekopa

» ziemia urodzajna powinna byozcielona réwg warstvg

* przed siewem nasion trawy zienmalery watowa watem gtadkim

» siew powinien by dokonany w dni bezwietrzne,

» okres siania - najlepszy okres wiosenny, najigj do potowy wrzénia,

* naterenie ptaskim nasiona traw wysiewamslosci 2 kg na 100 m2

* na skarpach nasiona traw wysiewage&vslosci 4 kg na 100 m2

e przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziegnabiami lub walem kolczagk

5.1.2.Piekgnacja trawnikow
Najwazniejszym zabiegiem w piggnacji trawnikow jest koszenie:

e pierwsze koszenie powinno bprzeprowadzone, gdy trawa ggie wysokdé okoto 10 cm,

* nastpne koszenia powinnyesbdbywa w takich odsipach czasu, aby wysaodtrawy przed
kolejnym koszeniem nie przekraczata wysakd 0 do 12 cm,

» ostatnie, przedzimowe koszenie trawnikow powinnéwykonane z 1-miestcznym wyprzedzeniem
spodziewanego nastania mrozow (dla warunkéw klicmatych Polski mana przyaé pierwsz potowe
pazdziernika),

» koszenia trawnikdw w catym okresie gighacji powinny si odbywa czgsto i w regularnych
odstpach czasu, przy czymestas¢ koszenia i wysok& ciecia, naleéy uzalezniac od gatunku
wysianej trawy.

W drugim roku trawnik naley nawozé jednokrotnie gotow mieszank wielosktadnikovg np. Azofoska

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Trawniki
Kontrola w czasie wykonywania trawnikow polega peasvdzeniu:
e 0czyszczenia terenu z gruzu i zanieczysacze
» okreslenia ilosci zanieczyszcze(w m3),
* pomiaru odlegtéci wywozu zanieczyszcaena zwatlk,
* wymiany gleby jalowej na ziemiurodzaja z kontroh grubgci warstwy roZcielonej ziemi,
« prawidiowego uwatowania terenu,
e zgodndci skladu gotowej mieszanki traw z ustaleniami dokatacji projektowej,
e (gestaici zasiewu nasion,
» prawidlowej czstotliwosci koszenia trawnikéw i ich odchwaszczania,
e okresOw podlewania, zwtaszcza podczas suszy,
» dosiewania ptaszczyzn trawnikéw o zbyt malgjtgsci wykietkowanychzdziebet trawy.
Kontrola robét przy odbiorze trawnikéw dotyczy:
» prawidlowej gstasci trawy (trawniki bez tzw. ,tysin"),
» obecndci gatunkéw nie wysiewanych oraz chwastow.

6.3.0dbidr robét zanikajacych
Odbiér rob6t zanikaych (ukgajacych zatarciu) dotyczy :
e oczyszczenia terenu, o i wywozu zanieczyszche
e plantowania terenu
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* rozcielenia ziemi urodzajnej
» wykonania dotow pod drzewa i krzewy
* podlewania

7. OBMIAR ROBOT
Jednosti obmiarowy jest:
* m2 (metr kwadratowy) wykonania: trawnikow
e szt. (sztuka) wykonania posadzenia drzewa lub kuzew

8. ODBIOR ROBOT

Odbior robét powinien byprzeprowadzony w czasie uslisviajgcym wykonanie ewentualnych napraw
wadliwie wykonanej zieleni bez hamowania ppst robot.

Odbioru robot dokonuje lynier na podstawie oglizin wykonanych robot.

W przypadku stwierdzenia wadzynier ustali zakres wykonania robét poprawkowydh Hieci wymiag
wadliwie wykonanych prac, wedtug zasad dlaaych w niniejszej specyfikacji. iynier mae wad za nie
majgcy zasadniczego wpltywu na istabbot i ustali zakres i wielkkod potracen za obniong jakasé. Roboty
poprawkowe Wykonawca wykona na wiasny koszt w temniistalonym z liaynierem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m2 trawnika obejmuje:
» roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenug tuk przekopanie podglebia, dowdz i oielenie
ziemi urodzajnej, nawe@nie,
» zakladanie trawnikdw wraz z materiatem,
Cena pigjgnacji 1 m2 trawnika obejmuje:
» podlewanie, koszenie, watlowanie pielenie i nzevoe

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. PN-87/R-67023 Materiat szkotkarski. Ozdobne daékrzewy liciaste

10.2. PN-87/R-67022 Materiat szkétkarski. Ozdobne dizé krzewy iglaste

10.3.  KNR Nr2-21 Katalog Nakladow Rzeczowychereny Zieleni

10.4. Rozporzdzenie Ministra Rolnictwa i Rozwoju Wsi z dnia 08.2004 w sprawie szczegétowych
wymagadotyczcych wytwarzania i jakai materiatu siewnego (Dz. U. nr 59 z dnia 09.002)
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