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D-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE
CPV 45000000-7
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Techniczpe
Przedmiotem niniejszej Szczego6towej Sfikacji Technicznej g przepisy dotyczce wykonania i odbioru
robot drogowych w zwaizku z budow ciagu pieszo-jezdnego ulicy Andersa w Bartoszycach

1.2. Zakres stosowania ST
Szczegotow  Specyfikagg  Technicza  (ST) stosuje s jako  dokument  przetargowy
przy zlecaniu i realizacji wyej wymienionych robét .

1.3. Zakres robét obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikamfiejmup wymagania ogélne wspélne dla robét gipgh nizej
wymienionymi specyfikacjami.

1.4. Okredlenia podstawowe

Wyte w ST wymienione poaej okrelenia naley rozumie nasgpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa- obiekt budowlany, nie daacy budynkiem, stanowty cald¢ techniczno-aytkowa
(droge) albo jego czs¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekostowy, korpus
ziemny, vezel).
1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni Ilub odsiyni od jezdni, przeznaczony
do ruchu pieszych i odpowiednio utwardzony.
1.4.3. Droga -wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lgigpo pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi uradzeniami technicznymi zezanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
1.4.4. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obawujacymi przepisami, stanowdy urzdowy
dokument przebiegu rob6t budowlanych oraz zdarpioliczngci zachodzcych w toku wykonywania robot.
1.4.5. Inspektor nadzoru— osoba wyznaczona przez inwestora, upovesa do nadzorowania, kontrolowania
robot prowadzonych przez wykonagvc
1.4.6. Jezdnia -cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.
1.4.7. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez wykonawcpowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.
1.4.8. Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasawaryjnego postoju i pasami
dzielhcymi jezdnie.
1.4.9. Konstrukcja nawierzchni -uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ichqaainia.
1.4.10. Korpus drogowy - nasyp Ilub ta e&¢ wykopu, ktéra jest ograniczona korondrogi
i skarpami rowéw.
1.4.11. Koryto -element uformowany w korpusie drogowym w celuzatda w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.12. Rejestr obmiarow- akceptowany przez inspektora nadzoru zeszynzmerowanymi stronami, stacy do
wpisywania przez wykonawcobmiaru dokonywanych robot w formie wylidggeszkicow i ew. dodatkowych
zahcznikbéw. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegpptwierdzeniu przez Inspektora nadzoru.
1.4.13. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakcemewrzez Zamawigjego, niezbdne
do przeprowadzenia wszelkich badgréb zwhzanych z ocenjakosci materiatéw oraz robét.
1.4.14. Materiaty - wszelkie tworzywa niezine do wykonania robaét, zgodne
z dokumentagj projektowy i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pimspektora nadzoru.
1.4.15. Nawierzchnia warstwa lub zespot warstw gheych do przejmowania i rozktadania olin od ruchu na
podiaze gruntowe i zapewnigych dogodne warunki dla ruchu.
Warstwa S$cieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bérgpdnio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.
Warstwa wigzaca - warstwa znajdaca sg¢ migdzy warstw $cieralry a podbudow, zapewniajca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow
Warstwa wyréwnawcza - warstwa shzaca do wyr6wnania nieréwdoi podbudowy lub profilu istniarej
nawierzchni.
Podbudowa - dolna cz§¢ nawierzchni shmca do  przenoszenia ohgen od  ruchu
na podtae. Podbudowa nie sklada sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.
Podbudowa zasadnicza gorna cz$¢ podbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona
sktad& sie z jednej lub dwbch warstw.
Podbudowa pomocnicza -dolna czé¢ podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przeniken castek podiéa. Zawiera warstevodsiczapca.
Warstwa mrozoochronna -warstwa, ktérej gtéwnym zadaniem jest ochrona eezghni przed skutkami dziatania
mrozu.
Warstwa odsiczajaca - warstwa stuaca do odprowadzenia wody przedogtaj st do nawierzchni.
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1.4.16. Niweleta wysokdciowe i geometryczne rozwigie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub
obiektu mostowego.

1.4.17. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio  utayan
do przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budow

1.4.18. Odpowiednia (bliska) zgodni& - zgodnd¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjamjesi
przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przegitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlaneégo
rodzaju robét budowlanych.

1.4.19. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczagymi pas terenu przeznaczony
do umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewdas Brogowy mze rowniez obejmowa teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy usrlzeh chronicych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi przez
ruch na drodze.

1.4.20. Pobocze €z$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywest pojazddw, umieszczenia
urzadzer bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzada jednoczénie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.21. Podtae - grunt rodzimy lub nasypowy,4ecy pod nawierzchnido gkbokasci przemarzania.

1.4.22. Podlae ulepszone -gérna warstwa podia, lezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona w celu
umazliwienia przegcia ruchu budowlanego i wieiwego wykonania nawierzchni.

1.4.23. Polecenie inspektora nadzoru wszelkie polecenia przekazane wykonawcy przezekispa nadzoru w
formie pisemnej, dotyazre sposobu realizacji rob6t lub innych sprawazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.24. Projektant -uprawniona osoba prawna lub fizyczngldra autorem dokumentacji projektowej.

1.4.25. Przedsiwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego jpa#enia drogowego lub catkowita
modernizacja (zmiana parametrow geometrycznycly tvgslanie i przekroju podiinym) istniepcego padczenia.
1.4.26. Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanawey  utrudnienie
w realizacji zadania budowlanego, na przyktad dgllmagno, rzeka itp.

1.4.27. Przeszkoda sztuczna dzieto ludzkie, stanowte utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad droga, kolej, rurogg itp.

1.4.28. Przetargowa dokumentacja projektowa z¢$¢ dokumentacji projektowej, ktdra wskazuje lokalizac
charakterysty& i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.4.29. Rekultywacja -roboty magce na celu uposzikowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.30. Szerok&t uzytkowa obiektu - szeroké¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegblmpdzajéw
ruchu oraz szeroké chodnikéw mierzona wswietle poeczy mostowych z wyiczeniem konstrukcji przy jezdni
dotem oddzielajcej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.31.Slepy kosztorys -wykaz rob6t z podaniem ich #o (przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich
wykonania.

1.4.32. Zadanie budowlane ez$¢ przedsgwziecia budowlanego, stanoyga odebna calas¢ konstrukeyjma lub
technologicza, zdolra do samodzielnego spetnienia przewidywanych furteghniczno-aytkowych. Zadanie

moze polegé na wykonywaniu rob6t zwranych z budow modernizagj, utrzymaniem oraz ochramudowli
drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny Zakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodho z ST,
dokumentagj projektovs, ST i poleceniami Inspektora nadzoru.
1.5.1. Przekazanie Placu Budowy

(1) Zamawiacy w terminie okrélonym w dokumentach umowy przedleawykonawcy plac budowy wraz
ze wszystkimi  wymaganymi uzgodnieniami vmgmi i administracyjnymi, lokalizagj punktow gtéwnych
trasy oraz reperow, dziennik budowy i dggi obmiaréw robét oraz co najmniej dwa egzemplamaieuchentacji
projektowej i dwa komplety ST.

(2) Na wykonawcy spoczywa odpowiedzidthma ochror przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego robét. Uszkodzone lub zniseezoaki geodezyjne wykonawca odtworzy i utrwaliwdasny
koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektoweadzie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty zgodne z wykazeodanym w
szczeg6towych warunkach umowy, uwapiajgcym podziat na dokumentagprojektova:
- zamawiajcego,
- sporadzom przez wykonawe
1.5.3. Zgodnd¢ robét z dokumentac projektowa i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowkumenty przekazane przez inspektora nadzoru nagkoy
stanows cz$¢ umowy, a wymagania wyszczegolnione wdiwjednym z nich sobowizujace dla wykonawcy
tak jakby zawarte byly w calej dokumentaciji.
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W przypadku rozhteosci w ustaleniach poszczegdélnych dokumentéw obhpuye nastpujaca kolejnd¢ ich
waznosci:

- Szczegoétowa specyfikacja techniczna,
- Dokumentacja projektowa.

Wykonawca nie me wykorzystywd bledoéw lub opuszczew dokumentach umowy, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadoinspektora nadzoru, ktéry dokona odpowiednich amiaoprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczonatemaly keda zgodne z dokumentacjprojektova i ST. W
przypadku rozbiznosci opis wymiaréw waniejszy jest od odczytu ze skali rysunku.

Dane okigone w dokumentacji projektowej i w STedn uwazane za wartei docelowe, od kt6rych
dopuszczalneasodchylenia w ramach okdlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéwelementéw budowli
musz by jednorodne i wykazywa bliska zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie
powinny przekraczadopuszczalnego przedziatu tolerancji.

Jeeli zostata okrdona wartd¢ minimalna lub wart& maksymalna tolerancji albo obie te wadioto roboty
powinny by prowadzone w taki sposob, aby cechy tych mateviddth elementéw budowli nie znajdowaty si
przewaajacej mierze w pobfiu wartgci granicznych.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nig¢ w peilni zgodne z dokumentacprojektows lub ST, ale
oshkgnicta zostanie mdiwa do zaakceptowania jakbelementéw budowli, to Inspektor nadzoruzm@kceptowa
takie roboty i zgodZi si¢ na ich pozostawienie, jednak zastosuje odpowiepioiigcenia od ceny umownej, zgodnie
Z ustaleniami szczegétowymi umowy i ST.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty siew petni zgodne z dokumentagprojektowa lub ST, i wplyreto
to na niezadowalaga jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zgsbne innymi a roboty rozebrane i wykonane
ponownie na koszt wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie placu budowy

Wykonawca jest zoboaziany do zabezpieczenia placu budowy oraz utrzymaugiau publicznego na placu
budowy, w spos6b okény w ST D-00.00.00, w okresie trwania realizagjowy & do zakdczenia i odbioru
ostatecznego robot.

Przed przyspieniem do robdt wykonawca przedstawi inspektordwizatwierdzenia uzgodniony projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia robotokvesie trwania budowy.

W zalenosci od potrzeb i pogpu robdt projekt organizacji ruchu powinien ¢bgktualizowany przez
wykonawe na bigaco.

W czasie wykonywania robét wykonawca dosty, zainstaluje idalzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczgje takie jak: ogrodzeniagswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, zapory, igatrudni
dozorcéw i podejmie wszelkie indeodki niezkedne dla ochrony robét, bezpieéséna pojazddw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widodgmmiow dzieh i w nocy tych zapér i znakow,
dla ktorych jest to nieodzowne ze wadw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne atzenia zabezpieczgie powinny by akceptowane przez Inspektora
nadzoru.

Fakt przyspienia do robot wykonawca powinien obwd& publicznie przed ich rozpogziem w sposéb
uzgodniony z inspektorem nadzoru oraz przezesmezenie w miejscach i $idach okreélonych przez
inspektora nadzoru tablic informacyjnych, ktéryeki¢ bedzie zatwierdzona przez inspektora nadzoru. €abli
informacyjne kda utrzymywane przez wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia placu budowy nidlgga od¢bnej zaptacie i przyjmuje size jest whczony w cen
umowy.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma oboudek zna i stosowé w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy date ochrony
srodowiska naturalnego. W okresie trwania realizacgetargu, a do zakdczenia i odbioru ostatecznego robot,
wykonawca kdzie podejmowé wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniegsilo przepiséw i norm
dotyczicych ochronyrodowiska na placu i wokot placu budowy oragrdlie unik& uszkodzé lub uckzliwosci dla
osob lub wiasn&i spotecznej i innych, a wynikgych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w
nastpstwie jego sposobu dziatania. Staswgic do tych wymaga wykonawca bdzie miat szczegolny wzgl na:

- Lokalizacg bazy, magazynéw, sktadowisk i wesvanych drég transportowych,ktére zostariak
wybrane, aby nie powodowaniszczé w srodowisku naturalnym.

- Plac budowy i wykopyditla utrzymywane bez wody stggje;.

Zostan podite odpowiednigrodki zabezpieczage przed:

- zanieczyszczeniem  zbiornikbw i ciekbw wodnych aoyt, paliwami, olejami, materiatami
- bitumicznymi, chemikaliami oraz innymi szkodliwysubstancjami,

- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

- przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu,
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- mazliwoscia powstania pzaru.
Optaty i kary za przekroczenig trakcie realizacji rob6t norm, o#@nych w odpowiednich
przepisach dotyezych ochronyrodowiska, obeizaja wykonawe.

1.5.6. Ochrona przeciwpaarowa

Wykonawca diizie przestrzegaprzepisow ochrony przeciwparowej.

Wykonawca dglzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy,
na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniacholiych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach
pojazdach.

Materialy tatwopalne eda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednipnzepisami i zabezpieczone
przed dosgpem oséb trzecich.

Wykonawca dulzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowaogarem wywotanym jako rezultat
realizacji robét albo przez personel wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwatlp szkodliwe dla otoczenia, nie zosfatopuszczone dozycia. Nie
dopuszcza i do uwycia materialdbw wywotacych szkodliwe promieniowanie oggtniu wigkszym od
dopuszczalnego.

Wszelkie materialy odpadoweryte do rob6ét powinny mie swiadectwa dopuszczenia, wydane przez
uprawnion jednostk, jednoznacznie okétajace brak szkodliwego oddziatywania tych materiat@énodowisko.

Materialy, ktére ssszkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdét, azaaczeniu robét ich szkodlivwgg
zanika (np. materialy pylaste) mpdoy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagchnologicznych
wbudowania. Jeeli wymagaj tego odpowiednie przepisy zamawi@j powinien otrzymé zgod: na uwycie tych
materiatéw od wiéciwych organdw administracji patwowe;.

Jeeli wykonawca #yt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodmi specyfikacjami, a ichzycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie zamauwyaj

1.5.8. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobosgiany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczenidgasndgci publicznej i
prywatnej.

Jeeli w zwiazku z zaniedbaniem, nievildwym prowadzeniem robo6t lub brakiem koniecznychelda ze
strony wykonawcy nagpi uszkodzenie lub zniszczenie whastigoublicznej lub prywatnej, to wykonawca na swoj
koszt naprawi lub odtworzy uszkodzowtasnagé. Stan naprawionej wlasém powinien by nie gorszy ni przed
powstaniem uszkodzenia.

Wykonawca jest w petni odpowiedzialny zehmre urzadzeh uzbrojenia terenu takich jak: przewody,
rurociagi, kable teletechniczne itp., oraz uzyska u odpdwich wladz bdacych wigcicielami tych uradzen
informacje odngnie dokladnego patenia tych urzdzen w obrbie placu budowy.

O zamiarze przygtienia do robét w poblu tych uradzen, badz ich przel@enia, wykonawca powinien
zawiadomé wiascicieli tych uradzen i inspektora nadzoru.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia insjala urzadzex podziemnych wykonawca bezzwiocznie
powiadomi inspektora nadzoru i zainteresowane veaataz kdzie z nimi wspoélpracowat dostarczejwszelkiej
pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca dilzie odpowiadaza uradzenia obce, ktére w wyniku dziatavykonawcy zostaty uszkodzone.

1.5.9. Ograniczenie obaizen osi pojazdow

Wykonawca diizie stosowa sic do obowizujacych ograniczé obcihzen osi pojazdéw podczas transportu
materiatdéw i spretu na drogach publicznych poza granicami placu taydo

Uzyska on wszelkie niezine zezwolenia od odpowiednich wladz ngcie pojazdow o
ponadnormatywnych ohgieniach osii w sposob agly bedzie powiadamiat inspektora nadzoru o fakcigcia
takich pojazdow. Uzyskanie zezwolenia nie zwalnikenawcy od odpowiedzialdoi za uszkodzenia drog, ktore
mog by¢ spowodowane ruchem tych pojazdow.

Wykonawca  nie nie wywac pojazdéw o ponadnormatywnych ofp@niach  osi
na istniejcych ani wykonywanych konstrukcjach nawierzchnilmebie granic placu budowy.

Wykonawca duizie odpowiedzialny za jakiekolwiek uszkodzenia vepdowane ruchem budowlanym i
bedzie zobowazany do naprawy uszkodzonych elementéw na wlasny sztko
w sposOb zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

1.5.10. Bezpiecaestwo i higiena pracy.

Podczas realizacji robét wykonawca pogninprzestrzegaprzepiséw dotyccych bezpiecaestwa i higieny
pracy. W szczegdldoi wykonawca ma obowrzek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz piehsiagcych odpowiednich wymagasanitarnych.
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Wykonawca zapewni ictzie utrzymywat wszelkie ugzlzenia zabezpieczaje, socjalne oraz spiz i
odpowiedn, odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie orizzpewnienia bezpieaze
stwa publicznego.

Uznaje 8| ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagaokreilonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie umowy.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca dilzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materiaty i urdzenia aywane do robot
od daty rozpoagia do zakéczenia i odbioru kicowego robot.

Wykonawca dnizie utrzymywa roboty do czasu Kawowego odbioru. Utrzymanie powinnody prowadzone
w taki sposéb, aby budowla drogowab ljej elementy byly wzadawajeym stanie przez caly czas, do
momentu odbioru kitowego.

Jéli wykonawca zaniedba utrzymanie, to na polecemigpéktora nadzoru powinien rozpa€zroboty
utrzymaniowe nie pniej niz w 24 h po otrzymaniu tego polecenia.

2. MATERIALY
2.1.Zrodka uzyskania materiatow
Zrédla  uzyskania  wszystkich materiatbw  powinny ¢by wybrane  przez  wykonawc
z wyprzedzeniem, przed rozp@ciEm robot. Nie p#niej niz 3 tygodnie przed zaplanowanymyaiem materiatow
wykonawca dostarczy inspektorowi nadzoru szczegétomformacje dotycre proponowanegozrodia
wytwarzania lub wydobywania, wymagaéwiadectwa badalaboratoryjnych i reprezentatywne probki matenato
W przypadku nie zaakceptowania przez inspektoragradmateriatu ze wskazaneg@dta, wykonawca przedstawi
do akceptacji inspektorowi nadzoru materiat z goérédia. Zatwierdzenie partii materiatdw z danegédia nie
oznaczaze wszystkie materialy z tegmodta kxda przez inspektora nadzoru dopuszczone do wbudowania
Wykonawca zobowzany jest prowadzi na bigaco badania w celu udokumentowania,
ze materialy uzyskane z dopuszczonegmita w sposéb ggly beda spetnialy wymagania ST.

2.2. Pozyskiwanie materialdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozivoleé wigcicieli i odngnych wiadz na pozyskanie materiatow z
jakichkolwiek zrodet miejscowych wvdczapc w to zrédta wskazane przez zamawi@go i jest zobowkzany
dostarczy inspektorowi nadzoru wymagane dokumenty przedaozgiem eksploatacjirédtia.

Wykonawca przedstawi dokumentacjzawierajca raporty z bada terenowych i laboratoryjnych
oraz proponowanprzez siebie metedvydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inspektoromadzoru.

Bionc pod uwag fakt, ze na podstawie prébek pobranychzédta nie mana doktadnie okidi¢ granic
zalegania materiatéw e mog wystipi¢ normalne wahania ich cech, inspektor nadzordemmolecé selekcg
materiatu z danej g#ci zrodta oraz mée odrzuct czes¢ zrodta jako nie nadaga sie do eksploatacii.

Wykonawca ponosi odpowiedziadtioza spetienie wymagailosciowych i jaka@ciowych materiatow z
jakiegokolwiekzrédta. Wykonawca poniesie  wszystkie kpszzwinzane z  pozyskaniem — materiatow i
dostarczeniem ich do robét.

Wszystkie materialy odpowiade¢ wymaganiom pozyskane z wykopow na placu budavly 2 innych
miejsc wskazanych w dokumentach umowgdwykorzystane do robot lub odwiezione na odkiadbowiednio
do wymagéa umowy lub wskaza Inspektora nadzoru.

Z wyptkiem uzyskania na to pisemnej zgody inspektorazoad wykonawca niedazie prowadz zadnych
wykopow w obebie placu budowy poza tymi, ktére zostaly wyszcheighe w dokumentach umowy.

Humus i nadktad czasowo g@j z terenu wykopdéw, ukopdw i miejsc pozyskanisskyuv powinny b§
sktadowane w hatdach i wykorzystane przgsypce lub do rekultywacii.

Po zakaczeniu eksploatacjierodta, materialy odpadowe powinny &y powrotem przemieszczone do
wyrobisk. Skarpy powinny lyztagodzone w stopniu jak najbardziej zbliym do uksztaltowania otaczeggo
terenu. Nadktad powinien byréwnomiernie rozioony. Obszar wyrobiska powinien bynastpnie przykryty
roslinnoscia.

Eksploatacjarédet materiatow &dzie zgodna ze wszelkimi regulacjami prawnymi ol@wiacymi na danym
obszarze.

2.3. Inspekcja wytwoérni materiatdw

Wytwoérnie materiatdbw magby¢ okresowo kontrolowane przez inspektora nadzoruelu sprawdzenia
zgodndci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiamébRi materiatdw mog by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wigiwosci. Wynik tych kontroli ledzie podstaw akceptacji okrédonej partii materiatéw pod
wzgledem jakdci.

W przypadku, gdy inspektor nadzordtie przeprowadzat inspekcyytworni beda zachowane nagtujace
warunki:
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- Inspektor nadzoruddzie miat zapewnianwspoétprae i pomoc wykonawcy oraz producenta materialdw wsiezza
przeprowadzania inspekcji,

- Inspektor nadzoru dolzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tych gzi wytworni, gdzie odbywa si
produkcja materiatow przeznaczonych do realizatjpwy.

2.4. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadgie wymaganiom zostanprzez wykonawe wywiezione z placu budowy,ablz
ztozone w miejscu wskazanym przez inspektora nadz@dli. idspektor nadzoru zezwoli wykonawcy nayaie
tych materiatéw do innych robét, inte dla ktérych zostaly zakupione, to koszt htyenaterialéw zostanie
przewartdciowany przez inspektora nadzoru.

Kady rodzaj robot, w ktdrym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, wykoaawykonuje
na wlasne ryzyko, lick sk z jego nie przyciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca, zapewni aby tymczasowoadbwane materialy zachowaly swgkos¢ i przydatné¢ do
rob6t oraz zgodnig z wymaganiami ST i byty dagine do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego skladowania materiatéowipny by po zakdczeniu robét doprowadzone przez
wykonawe; do ich pierwotnego stanu, w sposéb zaakceptowezgzpnspektora nadzoru.

2.6. Wariantowe stosowanie materiatlow

Jéli dokumentacja projektowa lub ST przewigupazliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi inspektpadzoru o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie
przed wayciem materiatu, albo w okresie dhzym, jéli bedzie to wymagane dla batlgprowadzonych przez
inspektora nadzoru. Wybrany i zaakceptowany rodmajerialu nie mge by pdzniej zmieniany bez zgody
inspektora nadzoru.

3. SPRZAT

Wykonawca jest zoboaziany do uywania jedynie takiego spgt, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na wigciwosci wykonywanych robét. Spez uzywany do rob6t powinien lgyzgodny z ofett wykonawcy i
powinien odpowiada pod wzgédem typow i ilgci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie aizmcji
robét, zaakceptowanym przez inspektora nadzoru;przypadku braku ustdle w  takich  dokumentach
sprzt powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez inspektoraoad

Liczba i wydajn& sprztu powinna gwarantowa przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wska#ach Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym
umowg.

Sprzt  powinien by stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym i tog@sci
do pracy. Wykonawca powinien réwniedysponowd sprawnym sprgem rezerwowym, umidiwiajacym
prowadzenie robot w przypadku awarii sgtzpodstawowego.

Jeeli dokumentacja projektowa lub ST przewigumozliwos¢ wariantowego #ycia sprztu przy
wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi inspektnadzoru o swoim wyborze co najmniej 3 tygodnie
przed uyciem sprztu. Wybrany spr, po akceptacji inspektora nadzoru, niezmby pézniej zmieniany bez jego
zgody.

Jakikolwiek spkg, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantage zachowania warunkéw umowy, zostan
przez inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i nipukzczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca  jest zoboygiany  do stosowania  jedynie  takich srodkéw  transportu,
ktére nie wptym niekorzystnie na wiziwosci wykonywanych robét i przewonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewnprowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dkrgmi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach inspekitadzoru, w terminie przewidzianym umpw

Wykonawca powinien dysponoivasprawnymi rezerwowymisrodkami transportu, unitiwiajacymi
prowadzenie robot w przypadku awarii podstawowgroakéw transportu.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazobwinny spetnid wymagania dotyege przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych giegi na osie i innych parametréw technicznyatoedki transportu
nie odpowiadajce warunkom kontraktu, na polecenie inspektora madgowinny by usungte z placu budowy.

5.WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonywania rob6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenbdt zgodnie z warunkami kontraktu, oraz  Zakosé
zastosowanych materiatbw i wykonywanych batp za  ich zgodao z dokumentagj projektovs,
wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji robozgualeceniami Inspektora nadzoru.
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5.2. Wspdtpraca inspektora nadzoru i wykonawcy

Inspektor nadzoru ediwie podejmowat decyzje we wszystkich s@eh zwizanych z jakécia robot,
ocery jakcsci materiatow i posfpem rob6t, a ponadto we wszystkich sprawachazamych z interpretagj
dokumentacji projektowej i ST oraz dotycgch akceptacji wypetiania warunkéw umowy przexenawe.

Inspektor nadzoruetizie podejmowat decyzje w spos6b sprawiedliwy idbemny.

Decyzje inspektor nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatdw i elementébdt kda oparte na
wymaganiach sformutowanych w umowie, dokumentaofijgktowej i w ST, a tale w normach i wytycznych.
Przy podejmowaniu decyzji inspektor nadzoru uwdgl wyniki bada& materiatéw i robét, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatéwswiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych

oraz inne czynniki wptywage na rozwzan kwestk.

Inspektor nadzoru jest upawm@ony do kontroli wszystkich robét i kontroli wszkkh materiatéw
dostarczonych na budew lub na niej produkowanych, agzapc przygotowanie i produkgjmateriatéw.
Inspektor nadzoru powiadomi wykonawoo wykrytych wadach i odrzuci wszystkie te miily | roboty, ktore
nie spetniag wymaga jakosciowych okrdlonych w dokumentacji projektowej i w ST. Z odrzagmi materiatami
nalezy postpowsat jak w pkt. 2.5.

Polecenia inspektora nadzoru powitnyy wykonywane nie paiej niz w 24 godziny po ich otrzymaniu
przez wykonawg, pod grdba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tyfodunosi wykonawca.

5.3. Wady robét spowodowane przez poprzednich wykamvcow

Jéli wykonawca wykonat roboty zgodnie z wyraag@mi dokumentacji projektowej i ST, a zaistniata
wadliwos¢ tych robo6t spowodowana robotami wykonanymi popniedgorzez innych wykonawcéw, to inspektor
nadzoru zleci taki spos6b pegbwania z poprzednio wykonanymi robotami, aby wyelowa ich wady, a
wykonawca wykona dodatkowe roboty zlecone przepdkiora nadzoru na koszt zamawiaggo.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program Zapewnienia Jakéci (PZJ)

Do obowizkéw wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobaty inspekt@dzoru programu
zapewnienia jaki, w ktdrym przedstawi on zamierzony sposb wykeeyia robdt, maiwosci techniczne,
kadrowe i organizacyjne gwarantog wykonanie robét zgodnie z dokumerdgmjojektovs, ST oraz poleceniami i
ustaleniami przekazanymi przez Inspektora nadzoru.

Program zapewnienia jgkopowinien zawier&

- cze$¢ 0gOlm opisupca:

- organizag} wykonania robét, w tym terminy i sposGb prowadaaibét,

- organizag ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- bhp,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i pgofowanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jako terminowa¢ wykonania poszczegoélnych elementdw robot,

- system (sposob i procedyiproponowanej kontroli i sterowania jali wykonywanych robét,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumestego lub laboratorium, ktéremu
wykonawca zamierza zlécprowadzenie baad,

-sposoéb oraz formm  gromadzenia wynikow bada laboratoryjnych, zapis pomiaréw,
-nastaw mechanizméw stegaych a take wyciaganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposoéb i fenonzekazywania tych informacji inspektorowi nadgo

- cze$¢ szczegObtow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

- wykaz maszyn i uekgdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozroraz wyposzeniem w
mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo- kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkdéw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoivisiagzy,
kruszyw itp.,

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przehilith wiasciwosci w czasie transportu,

- sposéb i procedgrpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadze, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatowwayzania mieszanek i wykonywania poszczegolnych
elementow robot, sposéb pgsbwania z materiatami i robotami nie odpowiaggmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robét

Celem kontroli rob6t powinno Iytakie sterowanie ich przygotowaniem i wykonanieby asagna¢ zatazona
jakosé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok robét i jakdéci materiatdw. Wykonawca powinien
zapewnt odpowiedni system kontroli, wézapc personel, laboratorium, sgtzzaopatrzenie i wszystkie udzenia
niezkedne do pobierania prébek i badaaterialéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolpékéor nadzoru mee zaadaé od wykonawcy przeprowadzenia
bada w celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadawatyj.
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Wykonawca powinien przeprowadzpomiary i badania materiatdw oraz robét zstetliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartynliokumentacji projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu Wiada ich czstotliwos¢ powinny by okreslone
w ST Iub w innych dokumentach kontraktowych. zele nie zostaly one tam oldlene,
to wykonawca powinien ustélijaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewmiykonanie rob6t zgodnie z
umowg. Ustalenia takie powinny lbyzatwierdzone przez Inspektora nadzoru.

Wykonawca powinien dostarézinspektorowi nadzoru Zaiadczenieze wszystkie stosowane gdzenia i
sprzt badawczy posiadajwazna legalizacg, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglagymaganiom norm
okreslajacych procedury bada

Pomieszczenia laboratoryjne powinny byrzymywane w stanie czystm, a wszystkie urgzenia w dobrym
stanie technicznym. inspektor nadzoru powiniené¢nmizograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w
celu ich inspekcji.

Inspektor nadzorugtizie przekazywa wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnigciach
dotyczicych uradzer laboratoryjnych, spegu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelunhgitod badawczych.
Jezeli niedociagnigcia te g tak powane, ze mog wplywat ujemnie na wyniki bada Inspektor nadzoru
natychmiast wstrzyma zycie do rob6t badanych materiatow i dépuje do uycia dopiero wtedy, gdy
niedocignigcia w pracy laboratorium wykonawcy zosfamsungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jgktych
materiatow.

Wszystkie koszty zazane z organizowaniem i prowadzeniem lhagateriatdw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Prébki powinny by pobierane losowo. Zalecaesstosowanie statystycznych metod pobierania prébek
opartych na zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji modpy¢ z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do bafia

Inspektor nadzoru powinien dzapewnion mozliwosé udziatu w pobieraniu prébek.
Na zlecenie Inspektora nadzoru wykonawca powiniezegrowadzi dodatkowe badania tych materiatow, ktére
budz watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostaprzez wykonawg usungte lub
ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowyed# pokrywa wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokryamawiajicy.

Pojemniki do pobierania prébek powinny lopstarczone przez wykonawiczatwierdzone przez inspektora
nadzoru. Prébki dostarczone przez wykonawo badéa wykonywanych przez Inspektora nadzoru powinn§ by
odpowiednio opisane i 0znakowane, w sposéb zaadweply przez Inspektora nadzoru.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary powinnytprzeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dkp, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowmzna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub bafia wykonawca powinien powiadotiinspektora nadzoru o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Wdonaniu pomiaru lub badania, wykonawca przedstaw
pismie ich wyniki do akceptacji Inspektora nadzoru.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca powinien przekazyivespektorowi nadzoru kopie raportéw z wynikami &aghk najszybciej,
nie p&niej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaiob

Wyniki bada powinny by przekazywane Inspektorowi nadzoru na formularzdiuwg dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

Wykonawca powinien przechowyivkompletne raporty ze wszystkich badanspekciji, i udosgpnia je
nazyczenie Inspektorowi nadzoru.

6.6. Badania prowadzone przez inspektora nadzoru

Inspektor nadzoru, po uprzedniej weryfjkagstemu kontroli rob6t prowadzonego przez wykecg maze
oceni@ zgodnd¢ materiatow i robét z wymaganiami ST na podstawignikdw badaé dostarczonych przez
wykonawe.

Inspektor nadzoru @ pobierd probki materiatow i prowadgibadania niezaimie od wykonawcy, na swoj
koszt. Jeeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty wykonawcy ss niewiarygodne, to Inspektor nadzoru izao
polect wykonawcy lub zled@ niezalenemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lubdatkowych badéa
albo mae opieré sie wytacznie na wkasnych badaniach przy ocenie zgécdnoateriatéw i robét z dokumentacj
projektows i ST. W takim przypadku catkowite koszty powiych lub dodatkowych bada pobierania prébek
poniesione zostamprzez wykonawe
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6.7. Atesty jakdici materiatow i urzadzen

Przed wykonaniem badgkasci materiatow przez wykonawginspektor nadzoru nie dopyci¢ do wycia
materialy posiadage atest producenta stwierdgsj ich peta zgodndé¢ z warunkami podanymi w ST.

W przypadku materiatow, dla ktérych atestywymagane przez ST, kda partia dostarczona do robét
powinna posiadaatest okrélajacy w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe powinny posia@déesty wydane przez producenta, poparte w razrzgdmy wynikami
wykonanych przez niego bataKopie wynikéw tych bada powinny by dostarczone przez wykonagc
Inspektorowi nadzoru na jeggczenie.

Uradzenia laboratoryjne i spgiz kontrolno-pomiarowy zainstalowany w wytwérniachbl maszynach
powinny posiadawazna legalizacg wydam przez upowznione instytucje.

Inspektor nadzoru zdyskwalifikuje i niepdéci do wycia jakichkolwiek urzdzen laboratoryjnych, wytworni
lub maszyn, ktére nie mawaznych, wymaganych legalizacji.

Materialy posiadage atesty a uezlzenia - wane legalizacje magby¢ badane w dowolnym czasie.zéé
zostanie stwierdzona niezgodtach wiasciwosci z ST to takie materialy i/lub ugdzenia zostanodrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest dokumentemprawnym  obowzujacym zamawiajcego i wykonawe w
okresie od przekazania wykonawcy placu budowy dac&ookresu gwarancyjnego. Odpowiedzidtnaza
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z oh@wjacymi przepisami spoczywa na kierowniku budowy.

Zapisy w dzienniku budowy powinnygiokonywane na bigco i powinny dotycz§ przebiegu roboét, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarcteny budowy.

Kady zapis w dzienniku budowy powinien &dypatrzony dat jego dokonania, podpisem osoby, ktéra
dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiskaz stanowiska sibowego. Zapisy powinny lByczytelne,
dokonane trwattechnily, w poradku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zajczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgepowinny by oznaczone kolejnym numerem
zalkcznika i opatrzone dat podpisem kierownika budowy i Inspektora nadzoru.

Do dziennika budowy nalg wpisywa w szczegoIngci:

- dat przekazania wykonawcy placu budowy,

- dat przekazania przez zamawieggo dokumentacji projektowej,

- uzgodnienie przez Inspektora nadzoru programewajgnia jakéci i harmonogramoéw robot,

- terminy rozpocgcia i zaka@czenia poszczegélnych elementéw robat,

- przebieg robo6t, trudsoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresyzygzyny przerw w robotach,

- uwagi i polecenia Inspektora nadzoru,

- daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw robot zanid@jch, ulegajcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbioréw robét,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje wykonawcy,

- stan pogody i temperaturpowietrza w okresie wykonywania robét podleggch ograniczeniom lub
wymaganiom szczegolnym w zygku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowe;,

- dane dotycace czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robét,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robat,

- dane dotyceee jakdci materiatéw, pobierania prébek oraz wyniki prapadzonych badaz podaniem, kto je
przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegolnych elementéw budowli zdaoiem, kto je przeprowadzat, inne istotne inforjmax
przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjaienia wykonawcy, wpisane do dziennika budowy powirby¢ przediaone
Inspektorowi nadzoru do ustosunkowania si

Decyzje inspektora nadzoru wpisade dziennika budowy wykonawca podpisuje z aazeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy objéginspektora nadzoru do ustosunkowanga Rrojektant nie jest
jednak strom umowy i nie ma uprawnfedo wydawania poledewykonawcy robét.

(2) Ksigga obmiaru

Kstéga obmiaru stanowi dokument pozwatgj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego z elementéw
robét. Obmiary wykonanych rob6t przeprowadzavgijednostkach przgtych w kosztorysie ofertowym i wpisuje
do kskgi obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, atesty materiajdwzeczenia o jakeoi materiatdw, recepty robocze i kontrolne
wyniki bada& wykonawcy i zamawiafego powinny by gromadzone w formie uzgodnionej w programie
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zapewnienia jakixzi. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru rob6t. Winny ldyudosgpnione na kade
zyczenie zamawiagego.
(4) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentow budowy zalicza,spprécz wymienionych w pkt. (1)-(3) naptijace dokumenty:
- pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
- protokoty przekazania placu budowy,
- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inneawy cywilno-prawne,
- protokoty odbioru robét,
- protokoty z narad i ustaie

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy powinny byprzechowywane na placu budowy w miejscu odpowiedabezpieczonym.

Zagincie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy powinno spdawa jego natychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy powinny ¢ byawsze dogpne dla inspektora nadzoru i przedstawiane do
wgladu nazyczenie zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Obmiar robo6t powinien okli€ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgedz dokumentagi
projektova w jednostkach ustalonych w kosztorydiepym i ST.

Obmiaru rob6t dokonuje wykonawca p@eepinym powiadomieniu inspektora nadzoru o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmmiaj3 dni przed tym terminem.

Obmiar odbywa siw obecnéci inspektora nadzoru i wymaga jego akceptacji. iyobmiaru powinny by
wpisane do kggi obmiarow.

7.2. Zasady okrdlania ilosci robot i materiatow

O ile dla pojedynczych elementéw zadaniddwlanego nie ok&ano inaczej, wszystkie pomiary diuga
stuzace do obliczé pola powierzchni robot,dola wykonywane w poziomie.

Wszystkie elementy robd4t oklane w metrach, takie jak dreny, przepusty rurolegla mierzone réwnolegle
do podstawy fundamentu.

Do obliczenia objosci rob6t ziemnych naly stosowa metod przekrojéw poprzecznych lub ian
zaakceptowanprzez Inspektora nadzoru.

Pojazdy tywane do przewaenia materiatdow, ktérych obmiar nggtijie na podstawie masy na pajeie
powinny by wazone co najmniej raz dziennie, w czasie wskazanymezpinspektora nadzoru. Kdy pojazd
powinien by oznakowany w sposob czytelny, uiiwiajacy jego identyfikagj.

Materiaty, ktérych obmiar napuje na podstawie offpsci na pojedzie powinny by przewaone pojazdami
zaakceptowanymi przez Inspektora nadzoru. Pojazdgzpaczone do tego celu mofy¢ dowolnego typu i
wielkosci pod warunkiemze skrzynia pojazdu ma taki ksztate jej pojemné¢ mazna tatwo i doktadnie okié¢.
Kazdy pojazd powinien byoznakowany w sposéb czytelny, utiwviajacy jego identyfikagj. Objetos¢ materiatu
przewaonego jednym pojazdem powinna ¢byprzed rozpocgiem Robdt uzgodniona przez wykonawe
Inspektora nadzoru na $piie, dla kadego typu aywanych pojazddéw. Obmiar afipsci nasgpi w punkcie
dostawy. Ohgtos¢ materiatlu na pojalzie, stanowica nadmiar w stosunku do uzgodnionej przez wykonawc
Inspektora nadzoru, nie podlega zaptacie. Pojazdewirace mniejsz objetos¢ od uzgodnionej mag by¢
odrzucone przez inspektora nadzoru, albo zaakcep®wwrzy zmniejszonej aitpsci okreslonej przez Inspektora
nadzoru.

Inspektor nadzoru ma prawo sprawdimsowo stopi@ zatadowania pojazdow. Zadi przy losowej kontroli
stwierdzi onze obgtos¢ materiatu przewsmona danym pojazdem jest mniejsza od uzgodnionejph®¢ materiatow
przewiezionych przez ten pojazd od czasu poprzg#noigroli zostanie zredukowana w stopniu cgkeeym przez
stosunek olgjtosci obmierzonej do uzgodnionej.

Jeeli zostato to uzgodnione naspiie przez wykonawg i inspektora nadzoru, materiat rozliczany na
podstawie olgtosci moze by wazony i przeliczany na odpowiednliczbg jednostek ohjtosci z zastosowaniem
gestaici objetosciowej materiatu. Ustalenia o takiej metodzie olmniaoraz warté¢ gestasci objetosciowej
stosowana w przeliczeniach, powinnyébyzgodnione przed rozpagdem robdt. Wykonawcy nie przystuguje
prawo do korekt oljosci lub gestasci objetosciowej materiatu jeeli rzeczywista gstas¢ objetosciowa
dostarczonego materiatu wykazywata wahania i bytéejsza w stosunku do wafto uzgodnionej na gimie przed
rozpoczciem robot.

llgs¢ lepiszczy bitumicznych ni@ by okreslona w megagramach. Qips¢ lepiszczy kdzie mierzona w
temperaturze 2%C, stosujc wspoétczynniki przeliczeniowe zaakceptowane piespektora nadzoru.
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W przypadku elementéw standaryzowanyclichtajak profile walcowane, drut, rury, elementy wlkach i
belach, siatka ogrodzeniowa, dla ktérych wseite producenta podano ich wymiary lub masgane te mag
stanowé podstaw obmiaru. Wymiary lub masa tych elementéw mbgy¢ losowo sprawdzane na budowie, a ich
akceptacja nagpi na podstawie tolerancji olélenych przez producenta, o ile takich toleranaji okr&lono w ST.

Cement i wapnogta mierzone w megagramach.

Drewno kdzie mierzone w metrach seéennych, przy uwzghtnieniu ilasci wbudowanej w konstrukej

Woda bdzie mierzona w metrach se@&nnych.

Wszelkie inne materiahetta mierzone w jednostkach oktenych w dokumentacji projektowej i ST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie ugmlzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rob6t powiby¢ zaakceptowane
przez Inspektora nadzoru.

Uradzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez wykonagvcleeli urzadzenia te lub sper
wymagaj bada atestujcych to wykonawca powinien posiadaazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie uggdzenia pomiarowe powinny byrzez wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Jeeli stosowana metoda obmiaru wymagazevaa to wykonawca zainstaluje odpowiednie wagiogcil i w
miejscach zaakceptowanych przez Inspektora nad¥éagi powinny posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wykonawca m@ wywaé publicznych urzdzeh wagowych pod warunkiemze byly one atestowane i
posiadaj wazne $wiadectwa legalizacji.

Doktadné stosowanych wag powinna wyno$,5% uywanego zakresu.

Jezeli kontrola wykae, ze stosowana waga wskazuje zami mag, to zostanie ona uregulowana i powtérnie
zalegalizowana.

Jeeli kontrola wykae, ze stosowana waga wskazuje zawry mag, to zostanie ona uregulowana i
powtdrnie zalegalizowana, a masa stkmgh materialtdbw wanych z zastosowaniem takiej wagi
od czasu ostatniej zaakceptowanej kontroleredukowana stwierdzonyalt pomniejszony o dopuszczaln
tolerancg rowm 0,5%.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary powinny Ky przeprowadzone przed gziowym lub kaicowym odbiorem robét, a tak w
przypadku wystpowania dhaszej przerwy w robotach i zmiany wykonawcy robot.

Obmiar robét zanikajych przeprowadzasiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzagirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oramieodzowne obliczenia powinny dyvykonane w sposob
zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub jetiosci powinny by uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie kgi obmiaru. W razie braku miejsca szkice mdy¢ dolaczone w formie oddzielnego
zahcznika do ksigi obmiaru, ktérego wzér zostanie uzgodniony z éksprem nadzoru

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw roboét
W zalenaosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podleganpastpujacym etapom odbioru, dokonywanym
przez inspektora nadzoru przy udziale wykonawcy:
- odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
- odbiorowi cz$ciowemu,
- odbiorowi ostatecznemu,
- odbiorowi pogwarancyjnemu

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu.

Odbidr rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci wykonywanych
robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulggakryciu.

Odbiér robot zanikagych i ulegajcych zakryciu powinien hkiy dokonany w czasie unalwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmiavagélnego pospu robaét.

Odbioru robét dokonuje inspektor nadzoru.

Gotowé¢ danej czsci robdt do odbioru zgtasza wykonawca wpisem demtzka budowy i jednoczesnym
powiadomieniem inspektora nadzoru. Odbiér powirigé przeprowadzony niezwtocznie, niezodej jednak ni w
ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaobgyd powiadomienia o tym fakcie inspektora nadzoru
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Jakéc i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia inspektor nadzoru na podstalel@umentéw zawieragych
komplet wynikow bad@laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzonenaoy, w konfrontacji z dokumentagj
projektows, ST i uprzednimi ustaleniami.

W przypadku stwierdzenia odchyled przygtych wymaga i innych wczéniejszych ustake Inspektor
nadzoru ustala zakres rob6t poprawkowych lub podigndecyzje dotyee zmian i korekt. W wytkowych
przypadkach podejmuje decyzjokonania poticen.

Przy ocenie odchylé podejmowaniu decyzji o robotach poprawkowych tabotach dodatkowych Inspektor
nadzoru uwzgidnia tolerancje i zasady odbioru podane w ST datyeh danej cgci robot.

8.3. Odbiér czasciowy
Odbiér  ogciowy polega na ocenie §m i jakdci wykonanych czsci rob6t wraz z ustaleniem
naleznego wynagrodzenia. Odbioruegziowego robot dokonujeeivg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot.

8.4. Odbiér ostateczny robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ogeni rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do ich ilai, jakdsci i wartdsci.

Calkowite zakirzenie robdt oraz gotowd do odbioru ostatecznego powinnacbgtwierdzona przez
kierownika robét wpisem do dziennika budowy z bepzanym powiadomieniem na §miie o tym fakcie
Inspektora nadzoru.

Odbiér ostateczny rob6t powinien npi&t w terminie ustalonym w warunkach kontraktu, diczod dnia
potwierdzenia przez inspektora nadzoru zakenia robot i kompletdoi oraz prawidtowéci operatu
kolaudacyjnego.

Odbioru ostatecznego rob6t dokonuje kamisyyznaczona przez zamawieggo przy udziale Inspektora
nadzoru i wykonawcy. Komisja dokomgp odbioru rob6t dokonuje ich oceny j&kimwej na podstawie
przediaonych dokumentéw, wynikéw bafdla pomiar6w, ocenie wizualnej oraz zgodoowykonania robot z
dokumentagj projektowg i ST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komgpavinna st zapozna z realizaci ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikagych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania ralzpetniagcych i robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonychétopoprawkowych lub robét uzupetniaych w warstwie
cieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerywa swoje czykoioi ustala nowy termin odbioru

ostatecznego.
W przypadku stwierdzenia przez komige jaka¢ wykonywanych robét w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymagane] dokumeatacpjektova i ST z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma

wiekszego wpltywu na cechy eksploatacyjne obiektu pheEzéstwo ruchu, komisja dokonuje paten, oceniajc
pomniejszon wartas¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.5. Dokumenty do odbioru ostatecznego robot
Podstawowym dokumentem do dokonania odbistatecznego robo6t jest protokdt odbiorddawvego robot
sporadzony wg wzoru ustalonego przez zamaxgago.
Do odbioru ostatecznego wykonawca jesbrédrany przygotow&nastpujace dokumenty:
- dokumentagj projektows z naniesionymi zmianami,
- szczegobtowe specyfikacje techniczne,
- uwagi i zalecenia inspektora nadzoru, zwlaszczy mdbiorze robot zanikagych i ulegagcych zakryciu, i
udokumentowanie wykonania jego zalkkce
- recepty i ustalenia technologiczne,
- dzienniki budowy i ksigi obmiaru,
- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz baflaoznaczé laboratoryjnych zgodne z ST i PZJ,
atesty jakéciowe wbudowanych materiatow,
- opinie technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikobw bada pomiaréw zagczonych do
dokumentéw odbioru, a wykonywanych zgodnie z PZJ,i
- sprawozdanie techniczne,
- inne dokumenty wymagane przez zamayagego.

Sprawozdanie techniczne powinno zawiera
- zakres i lokalizagj wykonywanych robot,
- wykaz wprowadzonych zmian a stosunku do dokunofinteojektowe]j przekazanej przez zamawizgo,
- uwagi dotycace warunkéw realizacji robot,
- dat rozpoczcia i zaka@czenia robot.
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W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod ghdlem przygotowania dokumentacyjnego niegetowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z wagee wyznacza ponowny termin odbioru ostatecznego
robot.

Wszystkie zaarlzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetlnige powinny by zestawione wg
wzoru ustalonego przez zamawizggo.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i rbbaupetniaacych wyznacza komisja.

8.6. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wghtych rob6t zwazanych z usugciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gweygmym.

Odbiér pogwarancyjny powinien dgokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu wzglednieniem
zasad odbioru ostatecznego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogélne

Podstaw ptatngci jest stawka jednostkowa, skalkulowana przez wgkex; za jednostk obmiarows
ustalora dla danej pozycji kosztorysu inwestorskiego.

Cena jednostkowa pozycji powinna zgkdnia¢ wszystkie wymagania oraz czyrodi badania
sktadajice st na jej wykonanie, oki&one w punkcie 9 ST dla tej roboty.

Cena jednostkowa powinna obejméwa
- robocizr bezpdredni,
- wartas¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami ich zakupu,
- warta¢ pracy sprztu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie gprna plac budowy i z powrotem,
monta i demonta na stanowisku pracy),
- koszty pdrednie, w sklad ktdorych wchogz place personelu i kierownictwa budowy,
pracownikbw nadzoru i laboratorium, koszty adzenia i eksploatacji zaplecza budowy,
- wydatki dotycace bhp, ustugi obce na rzecz budowy, optaty zargkie placow i bocznic, ekspertyzy dotyce
wykonanych robot, ubezpieczenia oraz kosztyahrprzedsibiorstwa wykonawcy,
- zysk kalkulacyjny zawieragy ewentualne ryzyko wykonawcy z tytulu innych  wikdav
mogcych wysipi¢ w czasie realizacji robét,
- podatki obliczane zgodnie z obagiijacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

Uzgodniona cena jednostkowa zaprop@ama przez wykonawc za dam pozycg w kosztorysie
ofertowym jest ostateczna i wyklucza #wos$¢ zadania dodatkowej zaptaty za wykonanie robétetgbh
ta pozycph kosztorysow za wyptkiem przypadkéw oméwionych w warunkach umowy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1 Normy

Wg opisow brammwych
10.2. Inne dokumenty
1.Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlang{holity Dz. U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016 zpdzm.)
2.Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwcal20r. w sprawie dziennika budowy, montai
rozbidrki tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia dexmjacego dane dotyaze bezpieczestwa pracy i ochrony
zdrowia (Dz. U. z 2002 r. nr 108, poz. 838 zZpdzmianami)
3.Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003w sprawie bhp podczas wykonywania robét
budowlanych (Dz. U. z 2003 r. Nr 48, poz. 401)
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D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY W TERENIE
CPV 45111200-0
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikaafihnhicznej (ST) swymagania dotycce odtworzenia
trasy w terenie w zwiku z budow ciagu pieszo-jezdnego ulicy Andersa w Bartoszycach

1.2. Zakres stosowania ST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (ST) stanaduchent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji powyszych robot.

1.3. Zakres robét obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej (ST) doty@asad prowadzenia robdt amanych z wszystkimi czyngoiami
umazliwiaj acymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trd®y diugasci 183m.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokéciowych

W zakres robét pomiarowych, zwanych z odtworzeniem trasy i punktow wysé@tiowych wchodaz:
sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wy$okmvego punktow gidwnych osi trasy i punktow
wysokasciowych,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),
wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych (reperéw roboczych),
wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrom& iprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtéwne trasy —

punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe grazztkowy i koncowy punkt trasy

1.4.2. Pozostate okrdenia podstawowesy zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigéine” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robét
Ogdlne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padan ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtdwnych trasy nafestosowé pale drewniane z gwdziem lub pgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dkegokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza gramuhbot ziemnych, w gsiedztwie punktdw zatamania trasy,
powinny mie $rednie: od 0,15 do 0,20 m i dlugédod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i
diugasci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istmiej nawierzchni bolce stalow&ednicy 5 mm i
dtugdsci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mie diugai¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.

3. SPRZAT
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Bkt

3.2. Sprat pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysckmwvych naléy stosowa nastpujacy sprzt:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tadmy stalowe, szpilki.
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Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiw wysokdciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadiud pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotysee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagéloe” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materiatléw
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy vt przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny dyykonane zgodnie z oboadujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien prgejod Zamawiajcego dane zawiergje
lokalizacg i wspétrzdne punktow gtownych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamaw&gjo, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia
i pomiary geodezyjne nieztine do szczegétowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny &ywykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawazyniera o wszelkich dach wykrytych w wytyczeniu
punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczychedd te powinny by usunéte na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowep zgodne z
rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste r@ne terenu istotnie #aia sic od
rzednych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien paddomié o tym Inzyniera. Uksztattowanie
terenu w takim rejonie nie powinno dyzmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikae z rénic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostap wykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie
powiadomienia Iayniera oznacza,e roboty dodatkowe w takim przypadku atmgi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpgby¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdbwne trasy i punktgirednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w
oznaczenia ok&ajace w sposob wyrany i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktdéw. Forma i wzér
tych oznacz& powinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgonszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze czasie
trwania robot. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawggo zostam zniszczone przez Wykonawc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzges konieczne do dalszego prowadzenia robotostam
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe koniecznepavidtowej realizacji robét nate do obowazkéw
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osisy i punktéw wysokadciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwnewiny by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, aztaklowhzane do punktéw pomocniczych, padmych poza
grania robot ziemnych. Maksymalna odle§topomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezmo
przekracz& 100 m.
Zamawiajicy powinien zatay¢ robocze punkty wysokeiowe (repery robocze) wzdtwsi ulic co 100 m

Repery robocze nalg zalazy¢ poza granicami robét zaganych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzysacych. Jako repery robocze sma wykorzystd punkty state na stabilnych, istrieych budowlach
wzdtwz trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repespocze nalgy zalwy¢ w postaci stupkdw betonowych
lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonychgmincie w sposéb wykluczajy osiadanie, zaakceptowany
przez Irkyniera.

Rzedne reperdw roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu
byt mniejszy od 4 mm/km, stosigj niwelacg podwéjra w nawizaniu do reperéw gigtwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeaj wyrane i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegogdnej.
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5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykon& w oparciu o dokumentagprojektowg do wspoétrzdnych geodezyjnych
podanych na sytuacji drogowe;..

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktacKrpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, Ieiezrzadziej i co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejtasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by wigksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktow osi trasy najewyznaczy z doktadnécia do 1 cm w
stosunku do rdnych niwelety okrédlonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafaizy¢ materiatdbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéveczaly Wykonawca robét zagi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozagraobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wgzemie krawdzi nasypow i wykopéw na
powierzchni terenu (okéienie granicy robdt), zgodnie z dokumeniggiojektovg oraz w miejscach wymaggjych
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia roamniejscach zaakceptowanych przezytmera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naty stosowé dobrze widoczne paliki. Odledid migdzy
palikami naley dostosowé do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy owagj. Odlegié¢ ta co najmniej
powinna odpowiadaodstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi uthwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie
zgodnym z dokumentacprojektova.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogollne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdiplet 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow wysédiowych naley
prowadzé¢ wedtug ogdlnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarowy jest m (metr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST @VR0.00 ,Wymagania ogélne” pkt 8.

8.2. Sposi6b odbioru robét
Odbiér rob6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicéw i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokodtu z kontroli gemginej, ktére Wykonawca przedktadaynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy platrégi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 km wykonania robét obejmuije:
- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych ositraminktéw wysokéciowych,
- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualmytyczeniem dodatkowych  przekrojow,
- zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrataprzed zniszczeniem i oznakowanie utatigejodszukanie
i ewentualne odtworzenie.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywamac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegsGtowny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa paajdaUGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iakgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUD83.
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D-01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG
CPV 45111200-0

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegotowascsfikacji technicznej (ST)aswymagania dotycze wykonania i
odbioru rob6t rozbiérkowych w zazku z budow ciagu pieszo-jezdnego ulicy Andersa w Bartoszycach.

1.2. Zakres stosowania ST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (ST) stardniument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t powsszych robot.

1.3. Zakres robét obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t ze@nych z rozbidrkami:

- kraweznikow betonowych 15x30cm z tawami betonowymi 392 m
- nawierzchni z ptyt betonowych soéokatnych 42 nf
- hawierzchni betonowe;j 399
- nawierzchni z bruku 149 rh
- nawierzchni bitumicznej 322mM
- chodnikéw z kostek betonowych 31nf
- obrzery betonowych 29 m

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okétenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymaganigaine” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotyseze robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow
Ogdlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, puav ST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogolne” pkt 2.
Materialy z rozbidrki zinwentaryzoWa nadajce st do ponownego aycia & wlasndcia inwestora i
zagospodarowgje zgodnie z jego decygj

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotyseze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” Bkt
3.2. Sprat do rozbiorki
Do wykonania rob6t zwzanych nawierzchni i podbudowy by wykorzystany sprg podany poriej,
lub inny zaakceptowany przezzimiera:
- spycharki,
- fadowarki,
- samochody eizarowe,
- zrywarki,
- mioty pneumatyczne,
- pity mechaniczne,
- frezarki nawierzchni,
- koparki.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagjalie” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw z rozbiérki

Materiat z rozbiérki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 5.
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5.2. Wykonanie robo6t rozbiérkowych

Roboty rozbiorkowe elementéw drog obejmujsunicie z terenu budowy wszystkich elementéw
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumeniggjojektovs.

Roboty rozbidrkowe mma wykonyw# mechanicznie igcznie.

Doty (wykopy) powstate po rozbiorce elementéw drémnajdupce se¢ w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentagj projektows beda wykonane wykopy drogowe, powinny dytymczasowo zabezpieczone. W
szczegolnéci nalezy zapobiec gromadzeniwsiv nich wody opadowej.

Materiat z rozbiérki nie nadgjy sie do ponownegoycia odwiez¢ poza plac budowy na odktad.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogollne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdiplkt 6.

6.2. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych
Kontrola jakdci robdt polega na wizualnej ocenie komplgtriavykonanych rob6t rozbidrkowych.
Zagzszczenie gruntu wypelnigjego ewentualne doly po usetych elementach nawierzchni  powinno
spehi& odpowiednie wymagania oktene w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogollne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarows rob6t zwazanych z nawierzchni jest’trpodbudowy r, kraweznikdw, obrzey m.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-0@0QWymagania ogoine” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrsgi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robét obejmuje:
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozliork
- rozkucie i zerwanie nawierzchni,
- zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,
- wyréwnanie podtza i uporadkowanie terenu rozbioérki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1 PN-D-96000 Tarcica iglasta ogélnego przeznaczenia

2 PN-H-74220 Rury stalowe bez szwagriione i walcowane na zimno
0go6lnego przeznaczenia

3 BN-87/5028-12 Gwidzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem gtadkim,
okraglym i kwadratowym

4. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.
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D-04.01.01 KORYTOWANIE WRAZ Z PROFILOWANIEM |
ZAGESZCZANIEM PODLO ZA
CPV 45111200-0, CPV 45233252-0

1. WSTEP
1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegotowascsfikacji technicznej (ST)aswymagania dotyce wykonania i
odbioru robét zwizanych z wykonaniem koryta wraz z profilowaniemgeszczaniem podi@a w zwiazku z
budow ciagu pieszo-jezdnego ulicy Andersa w Bartoszycach.

1.2. Zakres stosowania ST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (ST) stanaduchent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji powyszych robot.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej (ST) dotyczasad prowadzenia robdt ze@nych z wykonaniem koryta
pod konstrukej nawierzchni jezdni o powierzchni 906 ,nehodnikéw — 19 Awraz z profilowaniem podi@ pod
warstwy konstrukcyjne w zwrku z budow ulicy.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe aszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt.1

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotyseze robot podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRAT
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt

3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przygpujacy do wykonania koryta i profilowania pod powinien wykazé&sie mozliwoscia
korzystania z nagpujacego sprztu:
rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ke ustawianym lemieszem; Inspektor nadzoruzendopyci¢
wykonanie koryta i profilowanie podta z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawiopgostopadle do
kierunku pracy maszyny,
walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygi.

Stosowany sprg nie maze spowodowé niekorzystnego wpltywu na wieiwosci gruntu podtaa.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Og6lne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagjalie” pkt 4.

4.2. Transport materiatéw
Wymagania dotygee transportu materiatdw podano w ST D-04.02.0104m2.02, D-04.03.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robét

Wykonawca powinien przygti¢c do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podima
bezpdrednio przed rozpoeziem robét zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. \Wguejsze
przystupienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsarzania podta, jest maliwe wytacznie za zgodg
Inspektora nadzoru, w korzystnych warunkach atnmgsiaych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podtzu nie mae odbywa sig ruch
budowlany, niezwizany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.
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5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidiowego uksztattowankmryta w planie i profilu powinny hy wczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawig& w osi drogi i w redach réwnoleglych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Inspektora nadzoru. RozmiesEcpmlikow lub szpilek powinno uniwia¢ naciagnigcie
sznurkéw lub linek do wytyczenia rob6t w ogsdch nie wgkszych nk co 10 metrow.

Rodzaj spratu, a w szczegolrigi jego moc naley dostosowa do rodzaju gruntu, w ktorym prowadzone
sa roboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad
na poszerzeniach lub w przypadku robét o malym emsi&r Sposéb wykonania musicbyaakceptowany przez
Inspektora nadzoru.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powiniby wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacji projektowej i ST, tj. wbudowany w nasipyb odwieziony na odklad w miejsce wskazane przez
Inspektora nadzoru.

Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona zgodnie z zasadami okfenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podida

Przed przyspieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacze

Po oczyszczeniu powierzchni pogho naley sprawdzé, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanychkdrych podiga. Zaleca si, aby rzdne terenu przed profilowaniem
byly 0 co najmniej 5 cm wisze ni projektowane rgdne podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanizenia poziomu w podia przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulcinpodiaze na gébokas¢ zaakceptowan przez Inspektora nadzoru,
dowiez¢ dodatkowy grunt spetnigly wymagania obowkujace dla gornej strefy korpusu, w ki koniecznej do
uzyskania wymaganych qdnych wysokéciowych i zagsci¢c warstwe do uzyskania wartci wskanika
zagiszczenia, okrgonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga nalezy stosowé rowniarki. Scigty grunt powinien b§ wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przezdkispa nadzoru.

Bezparednio po profilowaniu podim naley przystpi¢c do jego zagszczania. Zagszczanie podim
nalezy kontynuowa do osigniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanegaejni Wskanik
zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

Minimalne wartéci wskanika zagszczenia Jdo gkbokasci 0,50 m od powierzchni podta powinna wynosi
1,03.

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgry podiaze uniemdaliwia przeprowadzenie badania zagczenia,
kontrok zag:szczenia nalgy oprze€ na metodzie obgien ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut
odksztatcenia podim wedtug BN-64/8931-02. Stosunek wtornego i pienegb modutu odksztalcenia nie
powinien przekracza2,2.

Wilgotnas¢ gruntu podiga podczas zagzczania powinna yréwna wilgotndci optymalnej z tolerangj
od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kiyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robdét zwrzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@a nasipi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przysi natychmiast do ukladania warstw nawierzchniptavinien on zabezpiecgzy
podiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad proziozenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany
przez inspektora nadzoru.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadéaiejnej
warstwy mana przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podita inspektor nadzoru oceni jego stan i ewentualalect wykonanie niezfginych
napraw. Jeeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawkona on na wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogollne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdiplkt 6.
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarow
Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i zsgczenia koryta i
wyprofilowanego podiga podaje porisza tablica .
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Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego pmc

Lp. | Wyszczegolnienie bada | Minimalna czstotliwaosé
i pomiarow bada i pomiaréw
1 Szeroké¢ koryta Co20m
2 Réwnd¢ podiwna co20m
3 Réwnd¢ poprzeczna Co20m
4 | Spadki poprzeczné Co 10 m
5 Rzdne wysokéciowe co 10 m w osi drég i na jej kragiziach
6 Uksztaltowanie osi  wj.w.
planie”
7 Zag:szczenie, wilgotn& | w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, leczrnéglziej
gruntu podiga niz raz na 600 M

6.2.2. Szerok& koryta (profilowanego podtaza)
Szerokdé¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sig¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz
+10 cmi -5 cm.

6.2.3. Rownd¢ koryta (profilowanego podtaza)

Nieréwnaci podhwzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrovy tata zgodnie z norm
BN-68/8931-04.

Nieréwnaci poprzeczne naly mierzy¢ 4-metrow tata.

Nieréwndaci nie mog, przekracz& 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padt@owinny by zgodne z dokumentagcjprojektovs z
tolerancy £ 0,5%.

6.2.5. Rzdne wysokdciowe
R&nice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi
projektowanymi nie powinny przekragzal cm, -2 cm.

koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie
O$ w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej ccegj niz + 3 cm dla autostrad i
drég ekspresowych lub wgej niz + 5 cm dla pozostatych drog.

6.2.7. Zagszczenie koryta

Wskanik zag;szczenia koryta i wyprofilowanego podé&okralony wg BN-77/8931-12 nie powinien by
mniejszy od podanego w pkt 5.4.
Jeli jako kryterium dobrego zagzczenia stosuje esiporownanie wartiei modutdw odksztatcenia, to wasto
stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztéceokr&lonych zgodnie z norm BN-64/8931-02 nie
powinna by wicksza od 2,2.

Wilgotnas¢ w czasie zagszczania nalyy bad& wedlug PN-B-06714-17. Wilgotsé gruntu podiaa
powinna by réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaza)

Woszystkie powierzchnie, ktore wykazujvicksze odchylenia cech geometrycznych od @d&rgich w
punkcie 6.2 powinny hynaprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtorne
zag:szczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigylk@nanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@\Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
8. Odbior robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentacja projekto®T i wymaganiami Inspektora
nadzoru, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem teji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrgi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j
Cena wykonania 1 fkoryta obejmuije:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
profilowanie dna podim,
zagszczenie,
utrzymanie podiza,
przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek grun

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. @zaaie wilgotnéci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie tooollksztalcenia
nawierzchni podatnych i podita przez obaizenie piyh

4, BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar régnnawierzchni planografem i
tata

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu
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D-04.02.01 WARSTWA OD3\CZAJACA
CPV 45233252-0
1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegodtowej specyfikaghtecznej (SST)swymagania dotycce wykonania i
odbioru rob6t zwizanych z wykonaniem warstwy edapcej w zwazku z budow ciagu pieszo-jezdnego ulicy
Andersa w Bartoszycach.

1.2. Zakres stosowania SST

Zakres stosowania niniejszej SST jest zgodny zlerstmi zawartymi w SST D-00.00.00 "Wymagania
0ogo6lne" pkt. 1.2.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotyeasad prowadzenia robét amanych z wykonaniem warstwy
odsiczajcej po zagszczeniu w korycie lub na catej szeréioulicy o tacznej powierzchni 925 fw zwiazku z
budowy ciagu pieszo-jezdnego ulicy Andersa w Bartoszycach.

1.4. Okre$lenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z okleniami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Og6lne wymagania dotygze rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudev SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstvwsgrrapcych i odcinajcej s
- piaski,
— zwir i mieszanka,
- miat (kamienny).

2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw agizapcych i odcinajcej powinny spetnianastpujace warunki:
a) szczelnéci, okreslony zaleznaoscia:

gdzie:
D;5 - wymiar sita, przez ktdre przechodzi 15% ziarmstigy odaczapcej
dgs - wymiar sita, przez ktdre przechodzi 85% zianmngu podiaa.

Dla materiatéw stosowanych przy wykonywaniu warstigczapcych i odcinajcej warunek szczeldoi
musi by spetniony, gdy warstwa ta nie jest ukladana natuée odcinajce;.

Piasek stosowany do wykonywania warstwaedapcych i odcinagcej powinien spetniawymagania
normy PN-B-11113 [5] dla gatunku 1 i 2.

Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstwoziacych i odcinajcych powinny spetnia
wymagania normy PN-B-11111 [3], dla klasy 1 i Il.
Miat kamienny do warstw odszapcych i odcinagcych powinien spetntawymagania normy PN-B-11112 [4].

2.4. Sktadowanie materiatéw
2.4.1.Sktadowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwycziscej i odcinajcej nie jest wbudowane
bezpdrednio po dostarczeniu na budpirzachodzi potrzeba jego okresowego sktadowaaislyykonawca robét
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powinien zabezpieczykruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniemynii materiatami kamiennymi.
Podiaze w miejscu sktadowania powinnodxdwne, utwardzone i dobrze odwodnione.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy oglszapcej i odcinagcej powinien wykazasig
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
- rowniarek,
— walcow statycznych,
— piyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagi@ne” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewozi dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzgih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialaagmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robét podano w SST D-MM@D00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiaa

Podtaze gruntowe powinno spetrdiavymagania okrdone w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne” oraz D-
04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zeggczaniem podi@”.

Warstwy odsczapca powinna b§ wytyczona w sposob umliwiajacy wykonanie jej zgodnie z
dokumentagj projektowva, z tolerancjami okrdonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w rgdach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

Rozmieszczenie palikbw lub szpilek powinno utivsia¢ nacignigcie sznurkéw lub linek do wytyczenia
robot w odsgpach nie wikszych nk co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§rozktadane w warstwie o jednakowej grétipprzy wyciu réwniarki, z
zachowaniem wymaganych spadkéwedaych wysokéciowych. Grubé¢ roztazonej warstwy lanego kruszywa
powinna by taka, aby po jej zagzczeniu osignieto gruba¢ projektowan.

Rozpocgxie uktadania kadej nastpnej warstwy mee nasipi¢ po odbiorze przez Inspektora nadzoru
warstwy poprzedniej.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregaciskywa naley przed zagszczeniem wymiegi
kruszywo na materiat o odpowiednich waavosciach.

Natychmiast po kicowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej naley przysapi¢ do jej zagszczania.

Zagszczanie warstw o przekroju daszkowym malezpoczyné od krawdzi i sStopniowo przesuwa
pasami podtnymi cz$ciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej osi. Zagszczanie nawierzchni o jednostronnym
spadku nalgy rozpoczyné od dolnej krawdzi i przesuwé pasami podiznymi cz$ciowo naktadajcymi sk, w
kierunku jej gérnej krawdzi.

Nieréwndci lub zagtbienia powstale w czasie zggczania powinny iywyréwnywane na bieco przez
spulchnienie warstwy kruszywa i dodanie lub usciei materiatu, ado otrzymania réwnej powierzchni.

W miejscach niedogbnych dla walcéw warstwa ogtszapca powinna b§ zag:szczana ptytami
wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zagszczanie naley kontynuowa do osiagnigcia wskenika zagszczenia nie mniejszego od 1,0 wedtug
normalnej préby Proctora, przeprowadzonej wedtugB?04481 [1]. Wskanik zag:szczenia nalg okresla¢
zgodnie z BN-77/8931-12 [8].
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W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat woudowanyarstve odsiczapca uniemaliwia
przeprowadzenie badania zagczenia wedtug normalnej proby Proctora, kontralg;szczenia naley oprze na
metodzie obeizen ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia warstwy wepBN-
64/8931-02 [6]. Stosunek wtdrnego i pierwotnego utoddksztalcenia nie powinien przekrac2a2.

Wilgotnas¢ kruszywa podczas zesgczania powinna Byréwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -
20% do +10% jej wartei. W przypadku, gdy wilgotng kruszywa jest wisza od wilgotnéci optymalnej,
kruszywo naley osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, wittyotnos¢ kruszywa jest risza od
wilgotnosci optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslona iloscia wody i rwnomiernie wymiesza
5.4. Odcinek prébny
Nie przewiduje .

5.5. Utrzymanie warstwy odgczajace;j .

Warstwa odgczapca i odcinajica po wykonaniu, a przed uieniem nasjpnej warstwy powinny hy
utrzymywane w dobrym stanie.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszczarsch pojazdéw koniecznych dla wykonaniazejylezace]
warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniklych z niewdaiwego utrzymania warstwy ohagia Wykonawe robét.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogollne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykértzadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robét i przedstavivyniki tych bada Inspektorowi nadzoru. Badania te powinny obejmbwazystkie
wihasciwosci kruszywa okréone w p. 2.3.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czstotliwosé¢ oraz zakres bada i pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow dotycacych cech geometrycznych i z@gczenia warstwy
odsiczapcej i odcinagcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiardw warstwy odgzapcej i odcinagcej

Lp. Wyszczegdlnienie Minimalna czstotliwos¢ bada i
bada i pomiaréw pomiaréw

1 | Szeroké¢ warstwy w 10 punktach na dziennej dzialce roboczej
2 | Rowna¢ podiuzna jw.

3 | Robwna¢ poprzeczna jw.

4 | Spadki poprzeczné j.w.

5 | Rzdne wysokeéciowe | I-W-

6 | Grubg¢ warstwy j-w.

7 | Zagszczenie, w 5 punktach na dziennej dziatce roboczej

wilgotnos¢ kruszywa

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatehnia osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych
tukéw poziomych.

6.3.2. Szeroké¢ warstwy

Szerokdé¢ warstwy nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
6.3.3. Réwnd¢ warstwy

Nieréwndci podiuzne warstwy odgzapce] i odcinagcej naley mierzyt
4 metrow tata, zgodnie z norsmBN-68/8931-04 [7].
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Nieréwngci poprzeczne warstwy ogtszapcej i odcinajcej naley mierzy
4 metrowy tata.
Nieréwndaci nie mog, przekracz& 20 mm.

6.3.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy adsapcej i odcinajcej na prostych i tukach powinny bggodne z
dokumentagj projektovy z tolerancj + 0,5%.

6.3.5. Rzdne wysokdciowe

Réznice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rednymi projektowanymi nie powinny
przekraczd+1 cmi-2 cm.

6.3.6. Gruba¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna by zgodna z okrdona w dokumentacji projektowej z toleraacfl cm, -2 cm.

Jezeli warstwa, ze wzgtléw technologicznych, zostata wykonana w dwdch twash, naley mierzye
taczm gruba¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod vergim grubéci Wykonawca wykona naprawvarstwy
przez spulchnienie warstwy nazlgbkas¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materiatleadpowiednich
wiasciwosciach, wyréwnanie i ponowne zgggczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Poomgiu tych rob6t naghi ponowny pomiar i ocena
grubasci warstwy, wedtug wyej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.7. Zagszczenie warstwy

Wskaznik zag:szczenia warstwy odszapcej i odcinagcej , okrélony wg BN-77/8931-12 [8] nie
powinien by mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosuje: goréwnanie wartiei modutéw
odksztalcenia, to wargé stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztgdcekrélonych zgodnie z norm
BN-64/8931-02 [6], nie powinna bywieksza od 2,2.

Wilgotnas¢ kruszywa w czasie zagzczenia nalgy bad& wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotsé
kruszywa powinna byréwna wilgotnéci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

6.4. Zasady postpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykaguyicksze odchylenia cech geometrycznych od drgch w p.
6.3, powinny by naprawione przez spulchnienie dazhgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtdrnie
zag:szczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigykananej warstwy jest niedopuszczalne.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogblne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0®@Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy ogszajce;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggiojektows, SST i wymaganiami Inspektora
nadzoru, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1hwarstwy odsczapcej z kruszywa obejmuije:
— prace pomiarowe,
— dostarczenie i rozi@nie na uprzednio przygotowanym podiavarstwy materiatu o gruboi i jakosci
okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji kedcznej,
- wyréwnanie utaonej warstwy do wymaganego profilu,
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— zagszczenie wyprofilowanej warstwy,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg
— utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek grun

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie wilgotndci

3. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo natueadio nawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka

4. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamaaendwierzchni
drogowych

5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo natugalo nawierzchni
drogowych. Piasek

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie tooollksztalcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obeizenie piyh

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résenoawierzchni
planografem i fat

8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty
Nie wystpuja.
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D-04.03.01 OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE WARSTW
KONSTRUKCYJNYCH
CPV 45233252-0

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowejcsfikacji technicznej (SST)swvymagania dotycce wykonania i
odbioru robét zwizanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw koksyjaych jezdni w zwizku z budow
ciagu pieszo-jezdnego ulicy Andersa w Bartoszycach.
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stadokiument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji powyszych robot.
1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t ze@nych z oczyszczeniem
i skropieniem warstw konstrukcyjnych przedagdoiem nasipnej warstwy nawierzchni na powierzchni 908.m
1.4. Okredlenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt.
1.5. Ogélne wymagania dotygze robot

Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow

Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudev SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatéw do wykonania skropienia

Materiatami stosowanymi przy skropieniu warstw &oakcyjnych nawierzchnias
a) do skropienia podbudowy nieasfaltowej:
kationowe emulsjéredniorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5],
uptynnione asfaltyrednioodparowalne wg PN-C-96173 [3];
b) do skropienia podbudéw asfaltowych i warstw zsmanek mineralno-asfaltowych:
kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5
uptynnione asfalty szybkoodparowywalne wg PN-C-35[13],
asfalty drogowe D 200 lub D 300 wg PN-C-96170 §2{,zgod Inzyniera.
2.3. Wymagania dla materiatéw

Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podanBmA-94 [5].

Wymagania dla asfaltow drogowych podano w PN-C7@g2].
2.4. Zuzycie lepiszczy do skropienia

Orientacyjne ziycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyewierzchni podano w tablicy 1.
Tablica 1. Orientacyjne zycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyewierzchni

Lp. | Rodzaj lepiszcza Zycie (kg/m)
1 Emulsja asfaltowa kationowa 0d 0,4 do 1,2
2 Asfalt drogowy D 200, D 300 0d 0,4 do 0,6

Doktadne zuycie lepiszczy powinno l#yustalone w zalaosci od rodzaju warstwy i stanu jej powierzchni
i zaakceptowane przez zymiera.

2.5. Skladowanie lepiszczy

Warunki przechowywania nie mggowodowa utraty cech lepiszcza i oliinia jego jakéci.

Lepiszcze naley przechowywé w zbiornikach stalowych wypoganych w uradzenia grzewcze i
zabezpieczonych przed dgse¢m wody i zanieczyszczeniem. Dopuszczarsgazynowanie lepiszczy w
zbiornikach murowanych, betonowych liablbetowych przy spetnieniu tych samych warunkékiggodano dla
zbiornikéw stalowych.

Emulsg mazna magazynowaw opakowaniach transportowych lub stacjonarnyabraikach pionowych
z nalewaniem od dna.

Nie nalely stosowa zbiornika walcowego lecego, ze wzgldu na tworzenie sina duej powierzchni
cieczy ,kazucha” asfaltowego zatyk#jego péniej przewody.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowe] nal@rzestrzegazasad ustalonych przez producenta.

3. SPRZAT
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
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3.2. Sprat do oczyszczania warstw nawierzchni

Wykonawca przyspujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinienawgk si¢ mozliwoscia
korzystania ze szczotek mechanicznych najlepizjdzen dwuszczotkowych.

. Pierwsza ze szczotek powinna byykonana z twardych elementéw czysmmyzch i shiy¢ do
zdrapywania oraz usuwania zanieczysaqaeylegajcych do czyszczonej warstwy. Druga szczotka powinna
posiadé migkkie elementy czyszaee i stzy¢ do zamiatania. Zalecaggizywanie szczotek wypoganych w
urzadzenia odpylajce, spezarek, zbiornikow z woal szczotekgcznych.

3.3. Sprat do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nalerzywaé skrapiark lepiszcza. Skrapiarka powinnacby
wyposaona w uradzenia pomiarowo-kontrolne pozwajeg na sprawdzanie i regulowanie gpsfacych
parametréw:

- temperatury rozktadanego lepiszcza,

- ci$nienia lepiszcza w kolektorze,

- obrotéw pompy dozuagej lepiszcze,

predkaosci poruszania giskrapiarki,

wysokasci i dtugasci kolektora do rozktadania lepiszcza,
dozatora lepiszcza.

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powiniencbigolowany termicznie tak, aby byto iwe zachowanie
stalej temperatury lepiszcza.

Wykonawca powinien posiadlaktualneswiadectwo cechowania skrapiarki.

Skrapiarka powinna zapewniozktadanie lepiszcza z tolerasnej 10% od ilgci zatazone;.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagangiaine” pkt 4.
4.2. Transport lepiszczy

Asfalty mog, by¢ transportowane w cysternach kolejowych lub samdotwych, posiadagych izolacg
termiczry, zaopatrzonych w ugdzenia grzewcze, zawory spustowe i zabezpieczopized dostpem wody.

Emulsja mae by transportowana w cysternach, autocysternach, iskkagh, beczkach i innych
opakowaniach pod warunkier® nie lzda korodowaly pod wptywem emulsji i nieetta powodowaty jej rozpadu.
Cysterny przeznaczone do przewozu emulsji powingypzedzielone przegrodami, dzieymi je na komory o
pojemndci nie wickszej niz 1 nt, a kada przegroda powinna ndievykroje w dnie umaliwiajace przeptyw
emulsji. Cysterny, pojemniki i zbiorniki przeznacsodo transportu lub skladowania emulsji powinn§ tgyste i
nie powinny zawieraresztek innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-MM@00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na gsitnluznego materiatu, brudu, btota i kurzu przyyciu
szczotek mechanicznych, a w razie potrzeby wodyqgimieniem. W miejscach trudno deshych naley uzywaé
szczotek gcznych. W razie potrzeby, na terenach niezabudostamezpérednio przed skropieniem warstwa
powinna by oczyszczona z kurzu przyyciu spezonego powietrza.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinnatoczyszczona.

Jezeli do czyszczenia warstwy bytaywana woda, to skropienie lepiszczemzmoasipi¢ dopiero po
wyschnkciu warstwy, z wyjtkiem zastosowania emulsji, przy ktérych nawierzaimaze by wilgotna.

Skropienie warstwy mi rozpoca¢ sie po akceptacji przez Inspektora nadzoru jej oczezi@.

Warstwa nawierzchni powinna dgkrapiana lepiszczem przyyeiu skrapiarek, a w miejscach trudno
dostpnych ecznie (za pomacweza z dysz rozpryskow).

Temperatury lepiszczy powinny ragi sig w przedziatach podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Temperatury lepiszczy przy skrapianiu

Lp. | Rodzaj lepiszcza TemperatufZ]
1 Emulsja asfaltowa kationowa od 20 do 40
2 Asfalt drogowy D 200 od 140 do 150
3 Asfalt drogowy D 300 od 130 do 140

*) W razie potrzeby emulsjnalezy ogrza do temperatury zapewnigiej wymagaan lepkasé.

Jezeli do skropienia zostatazyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powinytapozostawiona bez
jakiegokolwiek ruchu na czas nieziny dla umaliwienia penetracji lepiszcza w warsfwodparowania wody z
emulsji. W zalenosci od rodzaju aytej emulsji czas ten wynosi od 1 godz. do 24 godzi

Przed utégeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej \blytwca powinien zabezpieczy
skropiory warstwe nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszgzgjlko niezlgdny ruch budowlany.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien przeprowagizdbbne skropienie warstwy w celu
okreslenia optymalnych parametréw pracy skrapiarki isSkania wymaganej iléci lepiszcza w zalenosci od
rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do skropienia
6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Badania lepiszczy

Ocena lepiszczy powinna bgparta na atestach producenta z tyenyWykonawca powinien kontrolowa
dla kazdej dostawy wiciwosci lepiszczy podane w tablicy 3.
Tablica 3. WHciwosci lepiszczy kontrolowane w czasie robét

Lp. Rodzaj lepiszcza Kontrolowane Badanie
wiasciwosci wedtug normy

1 Emulsja asfaltowa kationowa lepkasé EmA-94 [5]

2 Asfalt drogowy penetracja PN-C-04134 [1]

6.3.2. Sprawdzenie jednorodn€xi skropienia i zuzycia lepiszcza
Nalezy przeprowadi kontrok ilosci rozkladanego lepiszcza wedtug metody podanegpraawaniu
.Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesdbrozktadanego lepiszcza i kruszywa” [4].

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0@ANymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest:
- m? (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,
- m? (metr kwadratowy) powierzchni skropione;.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00@QWymagania og6lne”  pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagjojektows, SST i wymaganiami biyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNGCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotysze podstawy ptatrici podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 rh oczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuije:
- mechaniczne oczyszczeniezlaj nizej potazonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z ewentyain
polewaniem wodl lub wzyciem spezonego powietrza,
- reczne odspojenie stwardniatych zanieczysicze
Cena 1 rhskropienia warstw konstrukcyjnych obejmuie:
- dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skragiar
- podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,
- skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technigiz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-C-04134 Przetwory naftowe. Pomiar penetasfaltow

2. PN-C-96170 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe

3. PN-C-96173 Przetwory naftowe. Asfalty uptynnigklgN do nawierzchni

drogowych

10.2. Inne dokumenty

.Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesdbrozktadanego lepiszcza i kruszywa”. Zaleconepr@DDP do
stosowania pismem GDDP-5.3a-551/5/92 z dnia 12803)

Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsje &xfaé EmA-94. IBDIM - 1994 r.
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D-04.04.04. PODBUDOWA Z TLUCZNIA KAMIENNEGO
CPV 45233252-0

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtecznej (ST) & wymagania dotyere wykonania i
odbioru rob6t zwizanych z wykonaniem podbudowy z tlucznia kamiennegowiazku z budow ciagu pieszo-
jezdnego ulicy Andersa w Bartoszycach.
1.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SfBhowi dokument przetargowy i kontraktowy przgcaniu i

realizacji powyszych robot.
1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robo6t zeanych z wykonywaniem
podbudowy z tlucznia kamiennego grébiol5 cm o powierzchni 906m w zwiazku z budow ciagu pieszo-
jezdnego ulicy Andersa w Bartoszycach.
1.4. Okredlenia podstawowe
1.4.1. Podbudowa z ttucznia kamiennegoczs¢ konstrukcji nawierzchni sktadgia sk z jednej warstwy nimej z
ttucznia i kliaca kamiennego.
1.4.2. Pozostate okrdenia @ zgodne z obowjzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt.1
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Og6lne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padan ST D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu podbud@mjucznia, wg PN-S-96023 [9]a:s
- kruszywo tamane zwykie: tucée kliniec, wg PN-B-11112 [8],
- woda do skropienia podczas watowania i klinowania
2.3. Wymagania dla kruszyw

Do wykonania podbudowy nale uzy¢ nastpujace rodzaje kruszywa, wediug PN-B-11112 [8]:
- thuczer od 31,5 mm do 63 mm,
- kliniec od 20 mm do 31,5 mm,
- kruszywo do klinowania - kliniec od 4 mm do 20 mm
Inspektor nadzoru mie dopyci¢ do wykonania podbudowy inne rodzaje kruszywa, \awer spédd
wymienionych w PN-S-96023 [9], dla ktérych wymaganostaa okreilone w ST.

Jaka¢ kruszywa powinna kiy zgodna z wymaganiami normy PN-B-11112 [8].Do jedastwowych
podbuddéw lub podbudowy zasadniczej aglstosowa kruszywo gatunku co najmniej 2.

Wymagania dla kruszywa przedstawiono w tablicacB hiniejszej specyfikaciji

Tablica 1. Wymagania dla ttucznia ihdia, wg PN-B-11112 [8]

Lp. | Wihasciwosci Klasa Il

1 Scieralng¢ w bebnie Los Angeles, wg PN-B-06714-42 [7]:
a) po petnej liczbie obrotéw, % ubytku masy, niecej niz:
- w thuczniu 35
- w klincu 40
b) po 1/5 petnej liczby obrotéw, % ubytku masy wssinku
do ubytku masy po petnej liczbie obrotow, niecgj niz: | 30

2 Nasikliwos¢, wg PN-B-06714-18 [4], % m/m, nie ydej

niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przedgbraych 2,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych 3,0

3 Odporné¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714-19 [5],| %
ubytku masy, nie wcej niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przedgbraych 4,0
b) dla kruszyw ze skatl osadowych 5,0

4 Odporné¢ na dziatanie mrozu wedlug zmodyfikowanej
metody bezpéredniej, wg PI-B-0671419 [5] i PN-B-11112
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[8], % ubytku masy, nie wcej niz:

- w klincu 30

- w tluczniu nie badg
Sie

Tablica 2. Wymagania dla ttucznia itia w zalenosci od warstwy podbudowy
tluczniowej, wg PN-B-11112 [8]

Podbudowa
Lp. |[Wiasciwosci jednowarstwo
wa lub
podbudowa
zasadnicza
1 Uziarnienie, wg PN-B-06714-15 [2]
a) zawarté¢ ziarn mniejszych 10,075 mm, odsia-
nych na mokro, % m/m, nie gzej niz:
- w thuczniu 3
- w klincu 4
b) zawartéc¢ frakcji podstawowej, % m/m, nie
mniej ni:
- w thuczniu i w klicu 75
c) zawarté¢ podziarna, % m/m, nie wéej niz:
- w thuczniu i w klicu 15
15
d) zawarté¢ nadziarna, % m/m, nie wéej niz:
- w thuczniu i w klicu
2 Zawartd¢ zanieczyszczeobcych, wg PN-B-06714-
12 [1], % m/m, nie wicej niz:
- w thuczniu i w kliacu 0,2
3 Zawartd¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B-06714-16
[3], % m/m, nie wgcej niz:
- w thuczniu 40
- w klincu nie bada si

4 Zawartd¢ zanieczyszcze organicznych, barwa
cieczy wg PN-B-06714-26 [6]:
- w thuczniu i w klincu, barwa cieczy nie ciemniejsza

niz: wzorcowa

2.4. Woda
Woda uyta przy wykonywaniu zagzczania i klinowania podbudowy te by studzienna lub z
wodochgu, bez specjalnych wymaga

3. SPRZAT
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” Pkt

3.2. Sprat do wykonania robét
Wykonawca przygpujacy do wykonania podbudowy z tlucznia kamiennego ipem wykaza sie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
- rowniarek lub uktadarek kruszywa do rozktadahiaznia i klinca,
- rozsypywarek kruszywa do rozienia kliaca,
- walcow statycznych gtadkich do zsgczania kruszywa grubego,
- walcow wibracyjnych lub wibracyjnych zesgczarek ptytowych do klinowania kruszywa grubeljadem,
- szczotek mechanicznych do uswig nadmiaru kfica,
- walcoéw ogumionych lub stalowych gtadkich daikowego dogszczenia,
- przewanych zbiornikéw do wody zaopatrzonych wadzenia do rozpryskiwania wody.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagialioe” pkt 4.
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4.2. Transport kruszywa
Kruszywa mana przewoz dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegagih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialaagdmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-000 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podiaa

Podtaze pod podbudow ttuczniows powinno spetni@ wymagania okrdone w ST D-04.01.01 ,Koryto
wraz z profilowaniem i zaggzczeniem podi@”.

Podbudowa ttuczniowa powinnadwytozona na podtzu zapewniaicym nieprzenikanie drobnych gstek
gruntu do warstwy podbudowy. Na gruncie spoistyod podbudow tluczniows powinna by utozona warstwa
odcinajca lub wykonane ulepszenie pozHo

W przypadku zastosowania pauizy warstvg podbudowy tluczniowej a spoistym gruntem padio
warstwy odcinajcej albo odsgczapcej, powinien by spetniony warunek nieprzenikania astek drobnych,
wyrazony wzorem:

— <15
85
gdzie:Ds - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarmststy odcinagcej albo
odgzapcej,
dgs - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% ziamngu podtga.

Podbudowa powinna bBywytyczona w sposob uniliwiajacy jej wykonanie zgodnie z dokumentacj
projektows lub wedtug zaleaelnzyniera, z tolerancjami okénymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowamadbudowy powinny byywczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w egdlach rownolegtych do osi drogi lub w inny
sposbb zaakceptowany przezyniera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno whiwia¢ naciagniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia
robot w odsgpach nie wikszych nz co 10 m.

5.3. Wbudowywanie i zagszczanie kruszywa

Minimalna grubé¢ warstwy podbudowy z tlucznia nie e by po zagszczeniu mniejsza od 1,5-
krotnego wymiaru najwkszych ziarn tlucznia. Maksymalna grgbowarstwy podbudowy po zagzczeniu nie
moze przekracz&a20 cm. Podbudogo grubdci powyzej 20 cm nalgy wykonywa w dwdch warstwach.

Kruszywo grube powinno Idyroztazone w warstwie o jednakowej grudod przy wyciu uktadarki albo
réwniarki. Grubd¢ roziazonej warstwy luanego kruszywa powinna bytaka, aby po jej zagzczeniu i
zaklinowaniu osigreta gruba¢ projektowan.

Kruszywo grube po rozieniu powinno by przywalowane dwoma prZejami walca statycznego,
gtadkiego o nacisku jednostkowym nie mniejszyrin 30 kN/m. Zagszczanie podbudowy o przekroju daszkowym
powinno rozpoczé sie od kravedzi i stopniowo przesuwasic pasami podtznymi, czsciowo naktadajcymi sk w
kierunku osi jezdni. Zagzczenie podbudowy o jednostronnym spadku poprgetzyowinno rozpocg sie od
dolnej kravgdzi i przesuwa sie pasami podiznymi, czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gornej kragdzi.

W przypadku wykonywania podbudowy zasadniczejpmywatowaniu kruszywa grubego najeroziozyé¢
kruszywo drobne w réwnej warstwie, w celu zaklinowakruszywa grubego. Do zggzczania naleg uzy¢ walca
wibracyjnego o nacisku jednostkowym co najmniej KNEm, albo plytows zag:szczarly wibracyjra o nacisku
jednostkowym co najmniej 16 kNfmGrubgé¢ warstwy lnego kruszywa drobnego powinnacébiaka, aby
wszystkie przestrzenie warstwy kruszywa grubegdahpsvypetnione kruszywem drobnym.zédi to konieczne,
operacje rozktadania i wwibrowywanie kruszywa dredgpm naley powtarzé az do chwili, gdy kruszywo drobne
przestanie penetrowavarstwe kruszywa grubego.

Po zagszczeniu caty nadmiar kruszywa drobnego halssuré¢ z podbudowy szczotkami tak, aby ziarna
kruszywa grubego wystawaty nad powierzehmi 3 do 6 mm.

Nastpnie warstwa powinna Byprzywatowana walcem statycznym gtadkim o nacigidnpstkowym nie
mniejszym nt 50 kN/m, albo walcem ogumionym w celu degczenia kruszywa poluzowanego w czasie
szczotkowania.

5.4. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed a#dniem nasfpnej warstwy, powinna kyutrzymywana w dobrym
stanie. Jeeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadnzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to
jest obowizany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane piteez ruch. Koszt napraw
wyniktych z niewtdciwego utrzymania podbudowy ohza Wykonawe robét.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6ét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdiplet 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénaadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robét i przedstagvivyniki tych bada Inspektorowi nadzoru w celu akceptacji.

Badania te powinny obejmowanszystkie witaciwosci kruszywa okréone w pkt 2.3 i tablicach 1 i 2
niniejszych ST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw
Czstotliwos¢ oraz zakres badgpodano w tablicy 3.
Tablica 3.Cgstotliwos¢ oraz zakres badgrzy budowie podbudowy z ttucznia kamiennego

Czestotliwos¢ bada

Lp. | Wyszczegdlnienie bada Minimalne Maksymalna po-
ilosci bada na| wierzchnia podbu-
dziennej dowy na jedng
dzialce badanie (rf)
roboczej

1 Uziarnienie kruszyw

2 Zawarta¢ zanieczyszczeobceych w kruszywie |2 600

3 Zawarta¢ ziarn nieforemnych w kruszywie

4 | Scieralng¢ kruszywa 6000

5 Naskkliwos¢ kruszywa i przy kadej zmianie Zrdodia

6 Odporna¢ kruszywa na dziatanie mrozu pobierania materiatéw

7 Zawart@¢ zanieczyszczeorganicznych

6.3.2. Badania wtdciwosci kruszywa

Prébki naley pobier& w sposéb losowy z rozionej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki bada
powinny by na bigaco przekazywane Inspektorowi nadzoru.

Badania petne kruszywa, obejrtg ocen wszystkich whaciwosci okreslonych w pkt 2.3 powinny hy
wykonywane przez Wykonawcz czstotliwoscia gwarantujca zachowanie jakii robét i zawsze w przypadku
zmianyzrédta pobierania materiatdw oraz na polecenie Ikigga nadzoru. Probki do batl@etnych powinny b
pobierane przez Wykonawev sposéb losowy, w obecém Inspektora nadzoru.

6.4. Wymagania dotycace nagnosci i cech geometrycznych podbudowy
6.4.1. Czstotliwosé¢ oraz zakres pomiarow
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w tablicy 4.
Tablica 4. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z thezni

kamiennego

Lp. Wyszczegolnienie bada pomiarow Minimalna czstotliwosé¢ pomiarow

1 Szeroké¢ podbudowy 10 razy na 1 km

2 Rownas¢ podiuzna w sposOb caigly planografem albo co 20 m 44t
na kadym pasie ruchu

3 Rowna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczné* 10 razy na 1 km

5 Rzedne wysokéciowe co 100 m w osi jezdni i na jej krgdziach

6 Uksztattowanie osi w planié* €0 100 m

7 Gruba¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dziatce roboczej, lecz nje
rzadziej nk raz na 400 M
Przed odbiorem:
w23 punktach, lecz nie rzadziejzniaz na 2000
m

8 Nosnos¢ podbudowy nie rzadziej ni raz na 3000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatehnie osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych
tukéw poziomych.
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6.4.2. Szeroké& podbudowy
Szeroké¢ podbudowy nie mze r@ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
6.4.3. Rownd¢ podbudowy
Nieréwnaci podhizne podbudowy naly mierzy¢ 4-metrova tata lub planografem, zgodnie z noarBN-
68/8931-04 [11].
Nieréwnaci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrove tats.
Nieréwnaci podbudowy nie magprzekraczé&
- 12 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 15 mm dla podbudowy pomocniczej.
6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukashimny by zgodne z dokumentag;j
projektows z tolerancy + 0,5 %.
6.4.5. Rzdne wysokdciowe podbudowy
Réznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powinny
przekracza+ 1 cm, -2 cm.
6.4.6. Uksztaltowanie osi w planie
Os$ podbudowy w planie nie nae by przesunjta w stosunku do osi projektowanej czegj niz 3 cm dla
autostrad i drog ekspresowych lub @edj niz £ 5 cm dla pozostatych drég.
6.4.7. Grubasé¢ podbudowy
Gruba¢ podbudowy nie mee r@ni¢ sie od grubdci projektowanej o wécej niz:
- dla podbudowy zasadniczej2 cm,
6.4.8. N@&nosé¢ podbudowy
Pomiary nénosci podbudowy naley wykona zgodnie z BN-64/8931-02 [10].
Podbudowa zasadnicza powinna spétmgmagania dotyege nénosci, podane w tablicy 5.

Tablica 5. Wymagania 8nosci podbudowy zasadniczej w zateici od kategorii ruchu

Minimalny modut odksztalcenia mierzony przyyaiu piyty
Kategoria ruchu o érednicy 30 cm (MPa)

PierwotnyM 'E WtérnyM g
Ruch lekki 100 140
Ruch lekkasredni isredni 100 170

Pierwotny modut odksztatcenia podbudowy pomociicaierzony ptyt o srednicy 30 cm, powinien gy
wiekszy od 50 MPa.

Zagzszczenie podbudowy naleuzna za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modutu Odi{SEhiaM:El

do pierwotnego modutu odksztalcell'uika:E jest nie wgkszy od 2,2.
m !
= < 22
M E

6.5. Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewidciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktdre wykazuyicksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.4, powinny bynaprawione. Wszelkie naprawy i dodatkowe badarpamiary zostaq
wykonane na koszt Wykonawcy.

Jereli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerébioprojektowanej o wdcej niz 5 cm i nie zapewni to
podparcia warstwom wgj lezacym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt poszerppdbudow przez
spulchnienie warstwy na pehgrubaé¢, do potowy szeroki pasa ruchu (lub pasa postojowego czy utwardzmneg
pobocza), dotzenie materiatu i powtdrne zeggczenie.

6.5.2. Niewtdciwa grubosé

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wvexfgim grubéci, Wykonawca wykona napraw
podbudowy. Powierzchnie powinny dyaprawione przez spulchnienie lub wybranie warshay odpowiedni
gtebokaé¢, zgodnie z decyzjinspektora nadzoru, uzupetnione nowym materiatemamowiednich wigciwosciach,
wyréwnane i ponownie zagzczone. Roboty te Wykonawca wykona na wtasny kddatwykonaniu tych robot
nastpi ponowny pomiar i ocena grudm warstwy. Koszty poniesie Wykonawca.

6.5.3. Niewtdciwa nosnos¢ podbudowy

Jeeli nosnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelz roboty

niezlzdne do zapewnienia wymaganegnaci, zalecone przez mgniera.
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Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawaallpudowy tylko wtedy, gdy zarénie ndnosci
podbudowy wynikto z niewkziwego wykonania rob6t przez Wykonawgodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z tluczréarkennego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogollne zasady odbioru robét podano w ST D-M-0@0QWymagania ogélne”  pkt 8.

Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagprojektova, ST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p&aé/ wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrgi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6ine” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fipodbudowy tluczniowej obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- przygotowanie podta,
- dostarczenie materiatéw na miejsce wbudowania,
- rozlozenie kruszywa,
- zag:szczenie warstw z zaklinowaniem,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
- utrzymanie podbudowy w czasie robaot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06714-12 Kruszywa  mineralne. Badania. d@zanie  zawartoi
zanieczyszczeobcych
2. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.d®zanie sktadu ziarnowego
3. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania.d®zanie ksztatu ziarn
4. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie nagkliwosci
5. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. d&zanie mrozoodporsc
metod, bezpdrednih
6. PN-B-06714-26 Kruszywa  mineralne. Badania. d8zanie  zawartoi
zanieczyszczeorganicznych
7. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. @zaniescieralngci w bebnie
Los Angeles
8. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo famdonenawierzchni drogowych
9. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa wieachnia z tlucznia
kamiennego
10. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanieutnoddksztatcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obeaizenie ptyh
11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar r&enmawierzchni planografem i
fata.

10.2. Inne dokumenty
Nie wystpuja.
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D - 05.03.23 NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BRUKOWEJ BETON OWEJ
CPV 45233252-0

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtecznej (ST) & wymagania dotyere wykonania i
odbioru rob6t zwizanych z wykonaniem nawierzchni z betonowej kobtkikowej w zwizku z budow ciagu
pieszo-jezdnego ulicy Andersa w Bartoszycach.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (ST) stanakduchent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji powyszych robot.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczeg6towej spkagfi technicznej (ST) dotyazzasad prowadzenia robo6t
zwiazanych z wykonaniem nawierzchni z betonowej kobtkikowej ,POLBRUK” grubdci 8 cm typu 60/8 na
ciagu pieszo-jezdnym o powierzchni 906 m

2. MATERIALY
2.1. Betonowa kostka brukowa - wymagania
2.1.1. Aprobata techniczna
Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowefkikdsukowej w budownictwie drogowym jest
posiadanie aprobaty techniczne;j.

2.1.2. Wyghd zewretrzny
Struktura wyrobu powinna By warta, bez rys,gknie¢, plam i ubytkow.
Powierzchnia gorna kostek powinnachywna i szorstka, a kragzie kostek réwne i proste, whigcia
nie powinny przekracza2 mm .
2.1.3. Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej (szara)
Tolerancje wymiarowe dla kostki petnej wyngsz

- na diugdci + 3 mm,
- na szerokexi + 3 mm,
- na grubéci +5mm

2.1.4. Wytrzymatasé na sciskanie
Wytrzymaitai¢ nasciskanie po 28 dniackirednio z 6-ciu kostek) nie powinnadmniejsza ni 60 MPa.

Dopuszczalna najméza wytrzymatéé pojedynczej kostki nie powinna bynniejsza ni 50 MPa (w ocenie
statystycznej z co najmniej 10 kostek).
2.1.5. Nasikliwo §¢é

Nasikliwo$¢ kostek betonowych powinna odpowiédaymaganiom normy PN-B-06250 i wynéshie

wigcej niz 5%.
2.1.6. Odporna@¢ na dziatanie mrozu
Odpornd¢ na dziatanie mrozu po 50 cyklach zanamaia i odmraania probek jest wystarcaap, jeeli:
- prébka nie wykazujegknied,
- strata masy nie przekracza 5%,
- obnizenie wytrzymatéci nasciskanie w stosunku do wytrzyméato prébek nie - zameéanych nie jest weksze nk
20%.
2.1.7.Scieralnosé

Scieralng¢ kostek betonowych okéna na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 powinna wignoge
wiecej niz 4 mm.
3. SPRET

Nawierzchnie z kostki mima uktada recznie.

Do zagszczenia hawierzchni stosuje siibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego.
4. TRANSPORT

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe dkdae § warstwowo na palecie. Po uzyskaniu
wytrzymatasci betonu min. 0,7 R, kostki przewane g na stanowisko, gdzie specjalneadzenie pakuje je w fadi
i spina tdma stalows, co gwarantuje transport samochodami w nienarysatanie.

Kostki betonowe mina réwnie przewozt samochodami na paletach transportowych producenta.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Podbudowa

Podbudow zasadnicz stanowi warstwa z tlucznia kamiennego (kruszywaalaego) gr. 15 cm na
projektowanych miejscach postojowych i jezdniaceverowych.
5.2. Obramowanie nawierzchni

Nawierzchng obramowa krawgznikiem ulicznym betonowym wg BN-80/6775-03/04 vajstym 15x30
cm i wtopionym do wysok&i 4 cm nad nawierzchgi (lokalizacja rodzaju kragznikbw w/g projektu
technicznego).

5.3. Podsypka
W podsypce cementowo- piaskowej stosunek cemenpiadku powinien wynoé&il:4.

Gruba¢ podsypki po zagszczeniu powinna wynasi4 cm . Podsypka powinna dywilzona wod,
zag:szczona i wyprofilowana.

5.4. Ukladanie nawierzchni z betonowych kostek brutwych

Kostke uktada st na podsypce w taki sposéb, aby szczelingday kostkami wynosity od 2 do 3 mm.
.Kostke nalezy uklad& ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety nawierzchni, gdw czasie wibrowania
(ubijania) podsypka ulega zgczeniu.

Po ut@eniu kostki petnej, szczeliny nalewypeinic zaprawa, a nagtnie zamié¢ powierzchng utozonych
kostek przy #yciu szczotekgcznych i przystpi¢ do ubijania nawierzchni.

Do ubijania utaonej nawierzchni z kostek brukowych stosugesibratory ptytowe z ostanz tworzywa
sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzenieabiudzeniem. Wibrowanie naieprowadzé od kravedzi
powierzchni ubijanej w kierunkérodka i jednocz@ie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowyehwolno uywaé walca.

Po ubiciu nawierzchni natg uzupeilnt szczeliny zapraw i zamigé nawierzchni. Nawierzchnia z
wypetnieniem spoin zaprawnie wymaga pielgnacji i maze by¢ oddana do ruchu po 7 dniach.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do robot, Wykonawca powinien sprawidzizy producent kostek brukowych posiada
atest wyrobu wg pkt. 2.2.1 niniejszej SST.

Niezalenie od posiadanego atestu, Wykonawca powinigla¢ od producenta wynikéw hiecych bada
wyrobu nasciskanie. Zaleca sj aby do badania wytrzymaid na sciskanie pobier@6 prébek (kostek) dziennie
(przy produkcji dziennej ok. 6007powierzchni kostek ulmnych w nawierzchni).

Poza tym, przed przygtieniem do rob6t Wykonawca sprawdza wyréb w zakregimaga podanych w
pkt 2.2.2 i 2.2.3 i wyniki badaprzedstawia inspektorowi nadzoru do akceptaciji.

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1. Sprawdzenie podia i podbudowy

Sprawdzenie podia i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgddna dokumentagj projektovy i
odpowiednimi SST.

6.2.2. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie gréia wymaganych spadkéw poprzecznych i padigch polega na
stwierdzeniu zgodrigi z dokumentagj projektows oraz pkt. 5.3 niniejszej SST.
6.2.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidtowioi wykonania nawierzchni z betonowych kostek brujchv polega na
stwierdzeniu zgodrioi wykonania z dokumentagcprojektowa oraz wymaganiami wg pkt. 5.4 niniejszej SST:
- pomierzenie szerokoi spoin,

- sprawdzenie prawidtowoi ubijania (wibrowania),

- sprawdzenie prawidtowioi wypetnienia spoin,

6.3. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
6.3.1. Nieréwndci podtuzne

Nieréwnaci podtuizne nawierzchni mierzone tatub planografem zgodnie z nognBN-68/8931-04 nie
powinny przekracza0,8 cm.

6.3.2. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni powinny agodne z dokumentagcprojektow z tolerancj + 0,5%.
6.3.3. Niweleta nawierzchni
Rdéznice pomedzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i gdnymi projektowanymi nie powinny przekraézal cm.
6.3.4. Szerok&é nawierzchni

Szeroké¢ nawierzchni nie miee r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wdcej niz + 5 cm.

6.3.5. Grubai¢ podsypki
Dopuszczalne odchytki od projektowanej grétigpodsypki nie powinny przekracza 1,0 cm.
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6.4. Czstotliwosé¢ pomiarow
Pomiary dla cech geometrycznych nawierzchni z kdsikkowej, wymienionych w pkt. 6.3 wykofaco najmniej
w 2 miejscach na kalym odcinku drogi.

Zaleca si, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych w I3 byly przeprowadzone nie rzadziej
niz 2 razy na 100 fnawierzchni i w punktach charakterystycznych disetety lub przekroju poprzecznego oraz
wszdzie tam, gdzie poleci inspektor nadzoru.

7. ODBIOR ROBOT
7.1. Ogolne zasady odbioru robét
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagrojektowa, SST i wymaganiami Inspektora
nadzoru, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug pkt. 6 daty wyniki pozytywne.
7.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robot zanikagych i ulegaicych zakryciu podlegaj
wykonanie podsypki,
ewentualnie wykonanie fawy pod kreimiki.
Zasady ich odbioruasokreslone w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine”.

8. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwykiego

2.  PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

3. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réghaawierzchni
planografem i tat
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D-08.01.01 KRAWEZNIKI BETONOWE
CPV 45233252-0

1. WSTEP
1.1. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robot zwanych z ustawieniem
kraweznikow betonowych wystagych i wtopionych na tawie betonowej z oporem wazku z budow ciagu
pieszo-jezdnego ulicy Andersa w Bartoszycach.
1.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (ST) stanaduchent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji powyszych robot.
1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczego6towej spkagfi technicznej (ST) dotyazzasad prowadzenia
robot zwhzanych z ustawieniem krawnikow w zwiazku z budow ciagu pieszo-jezdnego ulicy Andersa w

Bartoszycach.

- 15x30 cm wystajce na tawie betonowej z oporem 339 mb

- 15x30 cm najazdowe na fawie betonowej z oporem 30 mb
- 15x30 cm wtopione na tawie betonowej zwykiej 16,5 mb
2. MATERIALY

Ogoblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padanST D-00.00.00 "Wymagania
ogolne" pkt. 2.
2.1. Krawezniki betonowe
Krawzniki betonowe powinny spetniavymagania BN-80/6775-03/04.
Do kazdej partii kraveznikbw sprowadzonej przez Wykonagysowinno by zahczoneswiadectwo jakéci.
Klasyfikacja jest zgodna z BN-80/67 7541 .
Na obszarze objym projektowanym zainwestowaniem przewidziano det@sowania kragzniki dwuwarstwowe
typu ,,U” gat. 1, :
»a’i,b” - 15x30x100cm
2.2. Stosowane materiaty
Materiatami stosowanymas
- krawezniki betonowe uliczne prostatnesciete rodzaju "a" i prostatne rodzaju ,b” odmiany "1" gatunku 1-G1
- piasek na podsygk do zapraw,
- cement do podsypki i zapraw,
- woda,
- beton B-10 wykonania taw pod kreimiki.
2.3. Materiaty na podsyple¢ i do zapraw
Piasek na podsypkcementowo-piaskoavpowinien odpowiadawymaganiom PN-B-06712, a do zaprawy
cementowo-piaskowej PN-B-06711 .
Cement na podsypk do zaprawy cementowo-piaskowej powiniert lmgmentem portlandzkim klasy nie
mniejszej nt ,32,5", odpowiadajcy wymaganiom PN-B-19701.
Woda powinna b odmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 .
2.4. Materiaty na tawy
Do wykonania taw pod krayniki nalezy stosowd beton klasy B 10, wg PN-B-06250.
2.5. Masa zalewowa
Szczeliny dylatacyjne wypelhzapravy cementowo-piaskoa
3. SPRZET
Roboty wykonuje si recznie przy zastosowaniu:
- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw orayguwtowania podsypki cementowo-piaskowej,
- wibratoréw plytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.

4. WYKONANIE ROBOT
4.1. Wykonanie koryta pod tawy

Koryto pod tawy nalgy wykonywa: zgodnie z PN-B-06050.

Wymiary wykopu powinny odpowiadawymiarom tawy w planie z uwzelinieniem w szerolkai dna
wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Wskaznik zagszczenia dna wykonanego koryta pod dapowinien wynosi co najmniej 1,03 wedtug
normalnej metody Proctora.
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4.2. Wykonanie faw.
tawy betonowe z oporem wykonuje; s szalowaniu. Beton réeielony w szalowaniu lub bezp@dnio
w korycie powinien by wyréwnywany warstwami. Betonowanie taw nglevykonywa zgodnie z wymaganiami
PN-B-06251 , przy czym nalg stosowa co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumicemag, zalewovd.
tawy o wysokdéci powyzej 10 cm nalgy wykonywa dwuwarstwowo, starannie zggczagc
poszczegoblne warstwy.

4.3. Ustawienie kraveznikéw betonowych
4.3.1. Zasady ustawiania krawznikow

Swiatto (odlegiéé gornej powierzchni kragznika od jezdni) powinno ky zgodne z ustaleniami
dokumentacji projektowej.

Zewretrzna $ciana krawznika od strony chodnika powinna d&yo ustawieniu kraeznika obsypana
piaskiemzwirem, thuczniem lub miejscowym gruntem przepushoga, starannie ubitym.

Ustawienie krawznikéw powinno by zgodne z BN-64/8845-02 .

4.3.2. Ustawienie krawznikéw na tawach

Ustawianie krawznikow na tawie betonowej wykonujegsina podsypce cementowo-piaskowej o géabo
3 do 5 cm po zagzczeniu.
4.3.3. Wypelnianie spoin

Spoiny krawznikdw nie powinny przekraczaszerokdci 1 cm. Spoiny naley wypetnic zwirem, piaskiem
lub zapraw cementowo-piaskoay przygotowam w stosunku 1:2. Zalewanie spoin krgwikow zapraw
cementowo-piaskoavstosuje s wytacznie do krawznikéw ustawionych na tawie betonowe;.

Spoiny krawznikbéw przed zalaniem zaprawnalezy oczyci¢ i zmy¢ wody. Dla zabezpieczenia przed
wplywami temperatury kragzniki ustawione na podsypce cementowo-piaskowejspoinach zalanych zapraw
nalezy zalewa co 50 m bitumiczi mas, zalewovs nad szczelip dylatacyjr, tawy.

5. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
5.1. Badania w czasie robot
5.1.1. Sprawdzenie koryta pod faw
Nalezy sprawdzé wymiary koryta oraz zagzczenie podita na dnie wykopu.
Tolerancja dla szerokoi wykopu wynostt 2 cm. Zagszczenie podia powinno by zgodne z pkt 5.2.
5.1.2. Sprawdzenie taw
Przy wykonywaniu faw badaniu podlegaj
Zgodna¢ profilu podtuiznego gérnej powierzchni taw z dokumentggjojektova.
Profil podtwzny gérnej powierzchni tawy powinien 6ggodny z projektowanniwelet.
a) Dopuszczalne odchylenia naogynost £ 1 cm na kade 100 m tawy.
b) Wymiary taw:
- wymiary taw naley sprawdzt w dwoch dowolnie wybranych punktach naz#@ 100 m tawy. Tolerancje
wymiaréw wynosa:
- dla wysokdci + 10% wysokéci projektowanej,
- dla szerokéci + 10% szerokéci projektowane).
¢) Rowna¢ gornej powierzchni taw:
- rébwnas¢ gornej powierzchni fawy sprawdzag gprzez przytaéenie w dwéch punktach, na ide 100 m tawy,
trzymetrowej taty. PrZavit pomiedzy gorm powierzchmi tawy i przylazom tata nie mae przekracza 1 cm.
d) Zag:szczenie taw:
- zag:szczenie faw badaesw dwdch przekrojach na kde 100 m.
e) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku:
- dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowgmekierunku nie mze przekracza+ 2 cm na kade 100 m
wykonanej tawy.
5.1.3. Sprawdzenie ustawienia kragznikow
Przy ustawianiu kragznikbéw nalezry sprawdzé:
- dopuszczalne odchylenia linii krainikéw w poziomie od linii projektowanej, ktoére wysiat 1 cm na kade 100
m ustawionego kragenika,
- dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszoyykraweznika od niwelety projektowanej, ktére wyndsil cm
na kade 100 m ustawionego kramnika,
- rownas¢ gornej powierzchni kragenikow, sprawdzane przez przyknie w dwoch punktach na4de 100 m
kraweznika, trzymetrowej taty, przy czym praeit pomiedzy gorm - powierzchni kraweznika i przytazong tata nie
moze przekraczal cm,
- dokladnd¢ wypetnienia spoin badagsco 10 metréw. Spoiny musby¢ wypetnione - catkowicie na pein
glebokasé.
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6. ODBIOR ROBOT
6.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagjrojektows, ST i wymaganiami Inspektora
nadzoru, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt 5 daty wyniki pozytywne.
6.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegajpcych zakryciu
Odbiorowi robot zanikagych i ulegaicych zakryciu podlegaj
- wykonanie koryta pod fayy
- wykonanie tawy,
- wykonanie podsypki.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w specyfikiié¢jimagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest m (metr) ustawionego betonowego obazehodnikowego

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru robét podano w specyfikatfymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagjrojektova, ST i wymaganiami Inspektora
nadzoru, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbidr robd6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- wykonane koryto,

- wykonana podsypka.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy platrigi podano w specyfikacji ,Wymagania og6ine” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 m krasnika betonowego obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materiatow,

- wykonanie koryta,

- roZcielenie podsypki,

- ustawienie krawznika,

- wypetnienie spoin,

- wykonanie badai pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwytite

2. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonutoélg pomiaru cech geometrycznych

3. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa ndhgado nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka

4, PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamdaaawierzchni drogowych

5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa ndtwado nawierzchni drogowych.
Piasek

6. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawiarzafrdg, ulic,
parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspélne wymagahnbadania
7. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzairdg, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Kragniki i obrzeza chodnikowe
BN-64/8845-02 Kraezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odio
Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPEDansprojekt - Warszawa, 19791 1982 r.

© o
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D - 08.02.02 CHODNIKI Z BRUKOWEJ KOSTKI BETON OWEJ
CPV 45233222-1

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtecznej (ST) & wymagania dotyere wykonania i
odbioru rob6t zwizanych z wykonaniem nawierzchni chodnikow z betogjowostki brukowej na podsypce
piaskowej gr. 4 cm w zwzku z przebudowulicy ciagu pieszo-jezdnego ulicy Andersa w Bartoszycach.

1.2. Zakres stosowania ST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (ST) stanaduchent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji powyszych robot.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczego6towej spkagfi technicznej (ST) dotyazzasad prowadzenia
rob6t zwhzanych z wykonaniem nawierzchni chodnikéw z betcgjokostki brukowej grubixi 6cm na posypce
piaskowej gr. 4 cm o powierzchni 1$.m

2. MATERIALY
2.1. Betonowa kostka brukowa - wymagania
2.1.1. Aprobata techniczna
Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowefkikdsukowej w budownictwie drogowym jest
posiadanie aprobaty technicznej, wydanej przezwimicay jednostk.
2.1.2. Wyghd zewrgtrzny
Struktura wyrobu powinna By warta, bez rys,qgknie¢, plam i ubytkow.
Powierzchnia gorna kostek powinnachywna i szorstka, a krayzie kostek réwne i proste, wkhigcia
nie powinny przekracZs2 mm .
2.1.3. Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej
Do wykonania nawierzchni chodnika stosujelsttonovy kostke brukowa o grubgci 80 mm koloru szarego..
Tolerancje wymiarowe wynogz

- na diugdci + 3 mm,
- na szerokexi + 3 mm,
- na grubéci =5 mm.

2.1.4. Cechy fizykomechaniczne betonowych kostekikowych
Betonowe kostki brukowe powinny ndieechy fizykomechaniczne oktene w tablicy 1.
Tablica 1. Cechy fizykomechaniczne betonowych Kobtekowych

Lp. | Cechy Wartasé
1 Wytrzymaita¢ nasciskanie po 28 dniach, MPa, co najmniej
a) srednia z sz&iu kostek
b) najmniejsza pojedynczej kostki 60
50
2 Nasikliwos¢ wods wg PN-B-06250 [2], %, nie wEej niz 5
3 Odporné¢ na zamraanie, po 50 cyklach zamiania, wg PN-B
06250 [2]:
a) pekniecia prébki brak
b) strata masy, %, nie ggej niz 5
c) obnizenie wytrzymatéci nasciskanie w stosunku do wytrzymaed
probek nie zameanych, %, nie wicej niz 20
4 Scieralng¢ na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 , mm, niecej niz | 4

3. SPRZET
Ze wzgkdu na mate szerokoi i powierzchnie chodnikow kostki brukowe uklgdacznie.
Do zagszczenia hawierzchni stosuje siibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego.

4. WYKONANIE ROBOT
4.1. Koryto pod chodnik

Koryto wykonane w podiu powinno by¢ wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami
podiuznymi i poprzecznymi oraz zgodnie z wymaganiami pyda w ST D-04.01.01 ,Koryto wraz z
profilowaniem i zagszczeniem podi@”. Wskanik zagszczenia koryta nie powinien dymniejszy ni 0,97
wedtug normalnej metody Proctora.
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4.2. Podsypka piaskowa

Gruba¢ podsypki po zagszczeniu powinna zawieraic w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka powinna
by¢ zwilzona wod, zag:szczona i wyprofilowana.

4.3. Ukladanie chodnika z betonowych kostek brukowgh

Z uwagi na ranorodndg¢ ksztattow i koloréw produkowanych kostek, #iae jest utazenie dowolnego
wzoru - wczéniej ustalonego w dokumentacji projektowej lub zagkowanego przez Inspektora nadzoru.

Kostke uktada st na podsypce lub podita piaszczystym w taki sposob, aby szczelingdzy kostkami
wynosity od 2 do 3 mm. Kostknalery uktad& ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety chodnika, gdw
czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulegacgagzeniu.

Po ul@eniu kostki, szczeliny natg wypetnic piaskiem, a nagpnie zamiét powierzchné utozonych
kostek przy uyciu szczotekgcznych lub mechanicznych i przypi¢ do ubijania nawierzchni chodnika.

Do ubijania utaonego chodnika z kostek brukowych, stosugevabratory ptytowe z ostanz tworzywa
sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzenieabiudzeniem. Wibrowanie naijeprowadzé od krawedzi
powierzchni ubijanej w kierunkérodka i jednoczenie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowyetwolno tywac walca.

Po ubiciu nawierzchni nafg uzupeiné szczeliny materiatem do wypetnienia i zafdienawierzchng.
Chodnik z wypelnieniem spoin piaskiem nie wymagsgepginacji - mae by zaraz oddany dozytkowania.

5. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

5.1. Badania w czasie robo6t

5.1.1. Sprawdzenie podima

Sprawdzenie podi@ polega na stwierdzeniu zgodooz dokumentaaj projektovs i odpowiednimi ST.
Dopuszczalne tolerancje wynasila:

- glebokasci koryta:

- 0 szerokéci do 3 m: +1cm,
- 0 szerokéci powyzej 3 m: +2cm,
- szerokdci koryta: +5cm.

5.1.2. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grétia wymaganych spadkéw poprzecznych i padigch polega na
stwierdzeniu zgodrioi z dokumentagj projektows oraz pkt 5.3 niniejszej ST.
5.1.3. Sprawdzenie wykonania chodnika

Sprawdzenie prawidtowoi wykonania chodnika z betonowych kostek brukowysblega na stwierdzeniu
zgodndci wykonania z dokumentagcprojektova oraz wymaganiami pkt 5.5 niniejszej ST:
- pomierzenie szerokoi spoin,
- sprawdzenie prawidtowoi ubijania (wibrowania),
- sprawdzenie prawidtowioi wypetnienia spoin.
5.2. Sprawdzenie cech geometrycznych chodnika
5.2.1. Sprawdzenie rown¢ci chodnika

Sprawdzenie réwrgi nawierzchni przeprowadéanalezy tata co najmniej raz na kde 150 do 300 M
utozonego chodnika i w miejscachatpliwych, jednak nie rzadziej hiraz na 50 m chodnika. Dopuszczalny
przewit pod tat 4 m nie powinien przekracza 1,0 cm.
5.2.2. Sprawdzenie profilu podidnego

Sprawdzenie profilu podimego przeprowadzanaley za pomog niwelacji, bioac pod uwag punkty
charakterystyczne, jednak nie rzadziejco 100 m.
Odchylenia od projektowanej niwelety chodnika w ktach zatamania niwelety nie mpgrzekracza+ 3 cm.
5.2.3. Sprawdzenie przekroju poprzecznego

Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokortymaery szablonem z poziomi¢cco najmniej raz na kde
150 do 300 rhchodnika i w miejscach atpliwych, jednak nie rzadziej hico 50 m. Dopuszczalne odchylenia od
projektowanego profilu wynogz 0,3%.

6. OBMIAR ROBOT
6.1.09g06Ine zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano viDSW-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 7.
6.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkobmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego chodnika z brukowesjtki betonowej.

7. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robo6t podano wbSW-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, ST i wymaganiami Inspektora nadzorugke
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.
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8. PODSTAWA PLATNOSCI
8.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotyce podstawy platrigi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
8.2. Cena jednostki obmiarowe;j
Cena wykonania 1*mhodnika z brukowej kostki betonowej obejmuie:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie materiatéw na miejsce wbudowania,
- wykonanie koryta,
- wykonanie warstwy odcinggej,
- wykonanie podsypki,
- utozenie kostki brukowej wraz z zeggczeniem i wypetnieniem szczelin,
-utozeniesciekow betonowych
-przeprowadzenie bafla pomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej

9. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-0@0QWymagania ogdlne” .
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapjojektows, ST i wymaganiami Inspektora nadzoru;gke
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

2. PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonaapraw

3. BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie #wska piaskowego.
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D -08.03.01 BETONOWE OBRZEA CHODNIKOWE
CPV 45233222-1

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtecznej (ST) & wymagania dotyere wykonania i
odbioru robot zwjzanych z ustawieniem betonowych oliszehodnikowych w zwazku z budow ulicy ciagu
pieszo-jezdnego ulicy Andersa w Bartoszycach.
1.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (ST) dokumergtargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
powyzszych robét.
1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t aganych z ustawieniem
betonowych obrzay chodnikowych przy projektowanych chodnikach ictéch terenowych:
- obrzeze o wymiarach 20 x 6 cm 18,5 mb

1.4. Okredlenia podstawowe
1.4.1. Obrzea chodnikowe- prefabrykowane belki betonowe rozgranigzajjednostronnie lub dwustronniei
komunikacyjne od terendw nie przeznaczonych do kokaigji.
1.4.2. Pozostale okrdenia podstawowe 3 zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w specyfikacji ,Wymagania ogél pkt 1.4.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogoblne wymagania dotygee robét podano w specyfikacji ,Wymagania ogolnkt p.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatlow
Ogolne wymagania dotysze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padam specyfikacji
~Wymagania ogoélne” pkt 2.
2.2. Stosowane materiaty
Materiatami stosowanymis
- obrzeza odpowiadajce wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9] i BN-80/6775@BJ8],
- piasek do wykonania taw,
- cement wg PN-B-19701 [7],
- piasek do zapraw wg PN-B-06711 [3].
Dopuszczalne odchytki wymiaréw obezepodano w tablicy 2
Tablica 1. Dopuszczalne odchytki wymiaréw obinze

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, mm
wymiaru Gatunek 1

diugas¢ +4

szerokd¢, wysokaé +2

2.3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrae

Powierzchnie obrzg powinny by bez rys, pknig¢ i ubytkbw betonu, o fakturze z formy lub zatartej.
Krawedzie elementéw powinny kyréwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchnrawddzi elementéw nie powinny przekracza
wartasci podanych w tablicy 3.
Tablica 2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia alyrze

Dopuszczalna wielk
Rodzaj wad i uszkodze wad i uszkodze
Gatunek 1
WKklgstos¢ lub wypukias¢ powierzchni i krawdzi w mm 2
Szczerby ograniczajcych powierzchnie gorneniedopuszczalne
i uszkodzenia (Scieralne)
krawedzi i naray ograniczajcych pozostate
powierzchnie:
liczba, max 2
dtugas¢, mm, max 20
glebokas¢, mm, max 6

2.4. Skladowanie
Betonowe obrzea chodnikowe mag by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegvage
wedtug rodzajow i gatunkow.
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2.5. Beton i jego sktadniki

Do produkcji obrzey nalery stosowd beton wediug PN-B-06250 [2], klasy B B 30 o nhsivosci
ponizej 4%,scieralngcia na tarczy Boehmego 1-3 mm oraz mrozoodp&ia@godnie z norm PN-B-06250.
2.6. Materialy na fawe i do zaprawy

Zwir do wykonania tawy powinien odpowiadlasymaganiom PN-B-11111 [5], a piasek - wymaganiom
PN-B-11113 [6].

Piasek na podsypkcementowo-piaskogvpowinien odpowiadawymaganiom PN-B-06712, a do zaprawy
cementowo-piaskowej PN-B-06711 .

Cement na podsypk do zaprawy cementowo-piaskowej powiniert lmgpmentem portlandzkim klasy nie
mniejszej nt ,32,5”, odpowiadajcy wymaganiom PN-B-19701.

Woda powinna by odmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 .
3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w specyfikacji ,Wymagania ogoélne” pkt 3.
3.2. Sprat do ustawiania obrzery

Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu drobnego gpizpomocniczego.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w specyfikacji ,Wymagania ngbpkt 4.
4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzea chodnikowe mag by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu po agjnieciu
przez beton wytrzymasai minimum 0,7 wytrzymaléci projektowanej.

Obrzea powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniemsszkodzeniami w czasie transportu.
4.3. Transport pozostatych materiatéw

Transport pozostatych materiatéw podano w ST BDR1 ,Krawezniki betonowe”.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w specyiikaéfymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypk (tawe) nalezy wykonywa: zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiadawymiarom tawy w planie z uwzelinieniem w szerolkai dna
wykopu ew. konstrukcji szalunku.

5.3. Podtae lub podsypka (tawa)

Podtaze pod ustawienie obrza maze stanowd rodzimy grunt piaszczysty.
5.4. Ustawienie betonowych obrzgy chodnikowych

Betonowe obrzea chodnikowe nalgy ustawig na wykonanym podiu w miejscu i zeswiattem
(odlegiacia gornej powierzchni obrza od ciagu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokun@ta
projektowej.

Zewrgtrzna $ciana obrzea powinna by obsypana piaskiemzwirem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekraczazerokdci 1 cm. Naley wypeni je piaskiem lub zaprawcementowo-
piaskows w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem maleczyci¢ i zmy¢ woda. Spoiny musg by¢ wypetnione
catkowicie na peln glebokas¢.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w specyfikacji ,Wymagania ogoinét p.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do robdt Wykonawca powinien wykdénbadania materiatlow przeznaczonych do
ustawienia betonowych obrae chodnikowych i przedstawi wyniki tych bada Inspektorowi nadzoru do
akceptacji.

Sprawdzenie wyghtlu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtizin elementu przez pomiar i
policzenie uszkodzewystpujacych na powierzchniach i krgdziach elementu, zgodnie z wymaganiami tablicy 3.
Pomiary dtugéci i giebokdsci uszkodzé nalery wykona za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki z
doktadngcia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [4].

Sprawdzenie ksztaltu i wymiaréw elementéw plprzeprowad z doktadnécia do 1 mm przy #yciu
suwmiarki oraz przymiaru stalowego luldrgy, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdeekatéw prostych
w narazach elementédw wykonuje esiprzez przytéenie ktownika do badanego namd i zmierzenia odchytek z
dokfadndgcia do 1 mm.

Badania pozostalych materiatdw powinny obejmbwaszystkie whaciwosci okreslone w normach
podanych dla odpowiednich materiatéw wymienionychkt/2.
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6.3. Badania w czasie robot
W czasie rob6t naly sprawdza wykonanie:
- koryta pod podsypk(tawe) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,
- podiaza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypkiyfaze zwiru lub piasku - zgodnie z wymaganiami pkt
5.3,
- ustawienia betonowego ob¢ze chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4,yprzdopuszczalnych
odchyleniach:
- linii obrzeza w planie, ktére ma wynosé + 2 cm na kade 100 m dugéri obrzeta,
- niwelety gornej ptaszczyzny obrze, ktére mae wynost +1 cm na kade 100 m diugéxi - obrzea,
- wypetnienia spoin, sprawdzane co 10 metréw, kgieinno wykazywa catkowite - wypetnienie badanej spoiny
na peta glebokasc.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
0Ogdlne zasady obmiaru robét podano w specyfiksidjimagania ogoéline” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarowy jest m (metr) ustawionego betonowego obazehodnikowego

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robot podano w specyfikabfymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagjrojektova, ST i wymaganiami Inspektora
nadzoru, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbidr robo6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- wykonane koryto,
- wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy platrioi podano w specyfikacji ,Wymagania og6ine” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j
Cena wykonania 1 m betonowego oliezehodnikowego obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie materiatow,
- wykonanie koryta,
- roZcielenie i ubicie podsypki,
- ustawienie obrza,
- wypetnienie spoin,
- obsypanie zewgtrznejsciany obrzea,
- wykonanie badai pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE Normy

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-B-06250 Beton zwykly

3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonsapraw

4, PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Mgfmomiaru cech geometrycznych

5. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa natugadio nawierzchni drogowycEwir
i mieszanka

6. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa natuzaldo nawierzchni drogowych.
Piasek

7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechneggytku. Sktad, wymagania i ocena
zgodndci

8. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierizctirog, ulic,
parkingow i torowisk tramwajowych. Wspélne wymaganbadania

9. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierizctirog, ulic,

parkingéw i torowisk tramwajowych. Kraysniki i obrzeza.

Opracowata: mgr ih Wiestawa Wojciechowicz
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