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INSTALACJE ELEKTRYCZNE WEWN ETRZNE

Wymiana instalacji elektrycznej w swietlicy ogolnej

— CZESC OGOLNA

E.01.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

DEMONTAZ INSTALACJI CPV: 45100000-8
INSTALACJE ELEKTRYCZNE WEWN{TRZNE CPV: 45315300-1

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem specyfikacji jest wymiana instalagkétycznych w lokaléwietlicy ogoinej budynku
Bartoszyce ul. Pieatnego 10A
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest dokumentegadgoym podstaw do udzielenie zamdwienia i zawarcia
umowy o0 wykonanie oraz wykonania robét.

1.3. Zakres robdt obgtych ST

Wymagania ogolne zawarte w ST maastosowanie przy wykonywaniu i odbiorze robédasych
przedmiotem niniejszej specyfikacji i projektu wylaaczego.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej S ggodne z obowgzujgcymi przepisami prawnymi i wymogami
obowigzujacych PN.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jékich wykonania oraz ich zgod&ioz ST, przepisami
prawa budowlanego i sztgkudowlan i projektem budowlanym.

1.5.1. Zakres robot

Wykonawca powinien zapewihcatas¢ robocizny, materiatow, spgti, narzdzi, transportu i dostaw
niezkzdnych do wykonania robot aitych umowg, zgodnie z jej warunkami, ST i ewentualnymi
wskazowkami inspektora nadzoru inwestorskiego. Pastatecznym odbiorem rob6t Wykonawca
uporzdkuje plac budowy i przylegty teren, dokona rozticia wykonanych rob6t, materiatow z
demontau i przygotuje obiekt do przekazania. Wykonawca engdo dnia odbioru i przedstawi
Inwestorowi komplet dokumentéw budowy wymagany przemi prawa budowlanego. Dokona
rozliczenia z inwestorem zazie media i wynajmowane pomieszczenia.




1.5.2. Ochrona i utrzymanie robo6t

Podczas realizacji rob6t (od preeip do przekazania placu budowy) Wykonawca jesbwdigdzialny
za ochrog robo6t oraz mienia inwestora przekazanego razetacem budowy. Wykonawcatzie
utrzymywa roboty do czasu kKmowego odbioru. Utrzymanie powinnodgrowadzone w taki
Sposob, aby obiekt lub jego elementy byly w zadajyeym stanie przez caty czas do momentu
odbioru kaxcowego. Jdi Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyneg to na polecenie
inspektora nadzoru inwestorskiego powinien rozpécitrzymanie nie paniej niz w 24 godziny od
wezwania pod rygorem wstrzymania roboét z winy Wykwny.

1.5.3. Zgodnéd robot z ST

Specyfikacje techniczne oraz inne dodatkowe dokuynamzekazane przez inspektora nadzoru
inwestorskiego (np. protokoty konieczmona roboty dodatkowe, zamienne i zaniechanepstamn
zamoOwionym zakresie gsntegralry czgscig umowy, a wymagania w nich zawarteabowizujgce dla
Wykonawcy. W przypadku gdy roboty lub materiaty béela w petni zgodne z ST i wptynie to na
zmiare parametrow wykonanych elementéw budowli, to takegeriaty lgda niezwtocznie zagpione
innymi, a roboty wykonane od nowa na koszt Wykonawc

1.6. Powjzania prawne i odpowiedzialnéé prawna

1.6.1. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktdre w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia. Nie
dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie o aéniu wickszym od
dopuszczalnego. Wszystkie materiakyte do robo6t bda miaty swiadectwa dopuszczenia do
stosowania wydane przez uprawrggadnostk, jednoznacznie okéiajace brak szkodliwego
oddziatywania tych materiatow seodowisko. Jeeli Wykonawca ayt materiatow szkodliwych dla
otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a iekiaile spowodowato jakiekolwiek zagrenie dla
srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Inwe&ltylizacja materiatow szkodliwych z demonta
nalezy do Wykonawcy i nie podlega dodatkowej optacie.

1.6.2. Ochrona przeciwparowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepiséw ochrony przeciwparowej. Wykonawcaduzie posiadat
sprawny spra przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, natereudowy,

w pomieszczeniach biurowych i magazynowych oragayach i pojazdach mechanicznych.
Materiaty tatwopalne ¢da sktadowane w sposéb zgodne z odpowiednimi przepisaabezpieczone
przed dostpem oséb trzecich. Pracezamowe niebezpieczne wykonywanglp na zasadach
uzgodnionych z przedstawicielemytkownika nieruchomsgci. Wykonawca bdzie odpowiedzialny za
wszystkie straty powodowane z@yem wywotanym jako rezultat realizacji robot afivaez personel
Wykonawcy oraz osoby trzecie powstaty w wyniku eglhiah w zabezpieczeniu budowy i materiatow
niebezpiecznych.

1.6.3. Bezpieczestwo i higiena pracy (bhp)

Podczas realizacji rob6t Wykonawcgdhie przestrzedgaprzepisow dotyczrych BHP.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbaaby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz piehsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.
Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczge, socjalne oraz spitz
odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie odazzdpewnienia
bezpieczéstwa publicznego. Uznajecsize wszystkie koszty zwzane z wypetnieniem wymaga
okreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie kosztorysowej.




2. MATERIALY

UWAGA:
WSZELKIE NAZWY WELASNE PRODUKTOW | MATERIALOW PRZYWQ@ANE W
SPECYFIKACJI SLWA OKRESLENIU POZADANEGO STANDARDU WYKONANIA
| OKRESLENIU WLA SCIWOSCI | WYMOGOW TECHNICZNYCH ZAtOZONYCH
W DOKUMENTACJI TECHNICZNEJ DLA DANYCH ROZWAZAN. DOPUSZCZA SE
ZAMIENNE ROZWIAZANIA (W OPARCIU O PRODUKTY INNYCH PRODUCENTOW) POD
WARUNKIEM:

- SPELNIENIA TYCH SAMYCH WLASCIWOSCI TECHNICZNYCH

- PRZEDSTAWIENIU ZAMIENNYCH ROZWKZAN NA PISMIE (DANE TECHNICZNE,

ATESTY, SWIADECTWA ZGODNGOSCI, DOPUSZCZENIA DO STOSOWANIA)
- UZYSKANIU AKCEPTACJI INSPEKTORA NADZORU

2.1. Akceptowanie uytych materiatow

Co najmniej na trzy dni przed zaplanowanym wykotay®em jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robét Wykonawca przedstawi sitaeg informacje dotyece proponowanego
zrédta wytwarzania, zamawiania i odpowiedéingadectwa badania jakoi, do zatwierdzenia przez
inspektora nadzoru inwestorskiego. Zatwierdzenreda materiatu z danegoodta nie oznacza
automatycznego zatwierdzenia pozostatych materiatéegozrodta. Wykonawca zobowzany jest do
prowadzenia badaw celu udokumentowaniae materiaty uzyskane z dopuszczonegmlta w sposob
ciagly spetniaj wymagania ST w czasie prowadzenia robstelienateriaty z akceptowanegoodia g
niejednorodne lub o nie zadawalzgj jakaci, Wykonawca powinien zmiefizrédto zaopatrywania w
materiaty. Materiaty wykfaczeniowe stosowane na ptaszczyznach wykanych widocznych z jednego
miejsca powinny by z tej samej partii materiatu w celu zachowanidtgamych wigciwosci
kolorystycznych w czasie catego procesu eksplaatacj

2.2. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostaiprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy.
Wbudowanie materiatdw bez akceptacji inspektoraoadinwestorskiego Wykonawca wykonuje na
wiasne ryzyko licac sk z tym,ze roboty zostannieprzygte

i niezaptacone.

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyedo czasu gdydola potrzebne do
wbudowania byty zabezpieczone przed zniszczenianhavaty swaj jakos¢ i wkasciwosci oraz byty
dostpne do kontroli przez inspektora nadzoru inwesiegk Przechowywanie materiatbw musi si
odbywa na zasadach i w warunkach odpowiednich dla daneeriatu orazeby w sposéb
skuteczny zabezpieczone byly przed glosi oséb trzecich. Wszystkie miejsca czasowego
sktadowania materiatow powinny bpo zakaczeniu robot odprowadzone przez Wykonawo ich
pierwotnego stanu.

3. SPRZET

Wykonawca jest obowrany do aywania jedynie takiego spgtai, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jaké¢ wykonywanych robot i ézie gwarantowaprzeprowadzenie robét, zgodnie z
zasadami ok&gonymi w ST. W przypadku braku ustaler wyzej wymienionych dokumentach, sptz
powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez inspektora nadivestorskiego. Liczba i
wydajnai¢ sprztu bedzie gwarantowaprowadzenie robot zgodnie z ST. Sppnzalezacy do
Wykonawcy lub wynagty do wykonywania robot ma byutrzymywany w dobrym stanie i gotowam



do pracy. Spra winien by zgodny z normami ochrorfyodowiska i przepisami jegazytkowania.
Wykonawca dostarczy nadanie inspektorowi nadzoru inwestorskiego kopieutho&ntow
potwierdzagcych dopuszczenie sgitm do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisaeaeld
przewiduje s} mazliwos¢ wariantowego zycia sprztu przy wykonywanych robotach, Wykonawca
powiadomi inspektora nadzoru inwestorskiego o swoamiarze wyboru i uzyska jego akcepgacj
Wybrany sprzt po akceptacji nie ni® by pazniej zmieniony bez jego zgody. Jakikolwiek sjirz
maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw technologicznych, zastan
przez inspektora nadzoru inwestorskiego nie doamsredo robot. Wykonawca jest zobligowany do
skalkulowania kosztéw jednorazowych sgitew cenie jednostkowej robot, do ktérych jest
przeznaczony, koszty transportu gpuznie podlegaj oddzielnej zaptacie.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigiodkow transportu, ktore nie wpkyn
niekorzystnie na jakd wykonywanych robot i wkiwosci przewa.onych materiatdw. Wykonawca
bedzie usuwat na bigco i na wkasny koszt wszelkie zanieczyszczenia splowane jego pojazdami
na drogach publicznych i na dojazdach na terenwydo

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robét

Wykonawca odpowiedzialny jest za prowadzenie ragdidnie z umow oraz za jaké& stosowanych
materiatdbw i wykonywanych robét, za ich zgodhi@ wymaganiami ST, projektem budowlanym oraz
poleceniami inspektora nadzoru inwestorskiego.

5.2. Decyzja i polecenie inspektora nadzoru inwestkiego

Decyzje inspektora nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementdvdt lzda
oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie $djefcie budowlanym PN, innych normach i
instrukcjach. Polecenia inspektora nadzagdghwykonywane nie pfniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawmod grdba zatrzymania robot. Skutki finansowe
Z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarygtly przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm i iksfru

Przed przysipieniem do pomiaréw lub badlawykonawca powiadomi inspektora o rodzaju, miejscu
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomlakubadania, Wykonawca przedstawi nénpe

ich wyniki do akceptacji przez inspektora. Wynikzgchowywane g na terenie budowy i okazywane
na kade zadanie inspektora nadzoru.

6.2. Atesty jakaci materiatow i urzadzen

Przed wykonaniem badgakasci materiatdbw przez Wykonawcinspektor mee dopyci¢ do wycia
materiaty posiadage atest producenta stwierdiaj ich peta przydatné¢ z warunkami podanymi w ST
i projekcie budowlanym. W przypadku materiatéw, kliérych atestygswymagane przez ST, kda
partia materiatu dostarczona na budawnna posiadaatest okréajagcy w sposéb jednoznaczny jej
cechy. Produkty przemystowe mygaosiadé atesty wydane przez producenta, poparte w razie
potrzeby wynikami wykonanych przez niego bad&opie wynikow tych badabeda dostarczone

przez Wykonawg inspektorowi. Materiaty posiadgge atesty, a ugglzenia wane legalizacje, mag

by¢ badane w dowolnym czasie. Atesty i legalizacjephowywane &g na terenie budowy i
okazywane inspektorowi nax@e zadanie. Atesty materiatldw, orzeczenia o j@{onateriatow,

recepty robocze i kontrolne wyniki bad#/ykonawcy lgda stanowé zahcznik do protokétu odbioru.



Pozostate dokumenty budowy. Do dokumentéw budovigzast takze:

protokoét przekazania placu budowy

harmonogram budowy

protokoty odbioru rob6t

protokoty z narad i ustate

dowody przekazania materiatdw z demantadowody utylizacji materiatéw z demonta

podlegagcych utylizacji

korespondencja na budowie
Przechowywanie dokumentéw budowy. Dokumenty budbyadg przechowywane na budowie w miejsc
odpowiednio zabezpieczonym. Zagitie ktoregokolwiek z dokumentéw spowoduje jego ohatyiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Dokumnydnidowy lgda zawsze dogpne dla inspektora i
przedstawione nayczenie Inwestora.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Obmiary robot zakrytych i niezakrytych zosigrzeprowadzone w obedt inspektora nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw
Roboty remontowe, podlegapastpujacym etapom robot, dokonywanym przez inspektora:

odbiorowi robot zanikagych

odbiorowi czsciowemu, elementéw robot

odbiorowi kaxcowemu, ostatecznemu

odbiorowi pogwarancyjnemu
8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbidr robét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie reajizulegry zakryciu. Odbioru robo6t dokonuje
inspektor. Gotow& danej czsci robét do odbioru zgtasza Wykonawca za powiadoieie
inspektorowi. Odbidr przeprowadzonygdzie niezwtocznie, nie ghiej jednak nt w ciggu 3 dni od
daty zgtoszenia inspektorowi.
8.3. Odbidr casciowy
Odbidr czsciowy polega na ocenie Hoi i jakasci wykonanych cgéci robét. Odbioru robét dokonuje
inspektor. Gotow& danej czsci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem inspektora. Odbiaeprowadzony ¢rzie niezwtocznie nie iej
jednak nk w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikeaolaydi powiadomieniem o tym
fakcie inspektora.
8.4. Odbidr ostateczny (kécowy)
Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rze@zggo wykonania rob6t w odniesieniu do
ich ilosci, jakasci | wartasci. Catkowite zakaczenie robét oraz gotowédo odbioru ostatecznegedzie
stwierdzona przez Wykonaworaz niezwtocznie przekazana Inwestorowi.g@skcie
gotowasci do odbioru musi potwierdzinspektor nadzoru inwestorskiego. Wykonawca przeka
inspektorowi hadzoru kompletny operat kolaudacypawieragcy dokumenty zgodnie z wykazem
zawartym w pkt 8.6. W terminie siedmiu dni od dabgwierdzenia gotowdei do odbioru inwestor
powiadomi pisemnie Wykonaw® dacie rozpoczia odbioru i sktadzie powotanej komisji
kolaudacyjnej. Rozpoezie prac komisji nagpi nie p&niej niz przed uptywem terminu okil®nego
w umowie. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jakamowej na podstawie przedionych
dokumentow, wynikow bada pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodonowykonania robot z ST. W
toku odbioru ostatecznego komisja zapozra sealizacj roboét, zwlaszcza w zakresie wykonania
robG6t uzupetniajcych i robét poprawkowych. W przypadku nie wykorsawyznaczonych robét
poprawkowych lub robo6t uzupetnialych komisja przerwie swoje czyniobi ustali nowy termin
odbioru ostatecznego. W przypadku stwierdzeniazokpenisg, ze jaka¢ wykonanych robot w



poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiegayothgane] ST z uwzglnieniem tolerancji i
nie ma wegkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu pkEzdéstwa oséb, i mienia, komisja
dokona potgcen, oceniagc pomniejszog wartags¢ wykonanych robot w stosunku do wymaga
przyjetych w umowie.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanychotrozwigzanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyeiat w okresie gwarancyjnym. Odbiér
pogwarancyjny bdzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgkdnieniem zasad
odbioru ostatecznego.

8.6. Dokumenty odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogtiaég jest protokot odbioru ostatecznego
robét sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Inwestora. Do adbastatecznego Wykonawca jest
zobowgzany przygotowadokumentagj powykonawca zwierapca: obmiar rob6t dokumenty
ustalajce wartd¢ koncowy robot (kalkulagt koncowy, kosztorys kacowy) wyniki pomiaréw
kontrolnych (operaty geodezyjne) atesty jakowe wbudowanych materiatbw dokumenty
potwierdzagce legalizagj wbudowanych urdzer sprawozdania techniczne z préb ruchowych
protokoty préb i bad@protokoty odbioru rob6t zanikggych rozliczenie z demonta wykaz
wbudowanych urgdzen i przekazanych instrukcji obstugi wykaz przekazgyeh kluczy dwiadczenia
0s6b funkcyjnych na budowie wymagane Prawem Budoymeinne dokumenty wymagane przez
Inwestora W przypadku, gdy wedtug komisji, robobdpvzgkdem przygotowania dokumentacyjnego
nie Ixda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeaiuiz Wykonawg wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego roboét. Wszystkie

zarzmdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetriap lpda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Inwestora, wykonane i zgtoszosenmnie przez Wykonawao odbioru w terminie
ustalonym przez komigj

8.7. Prace demontaowe

Przed rozpocggxiem robot uzgodiiz inspektorem nadzoru sposéb wykonania robot,@eahia
bezpieczéstwa podczas wykonywania robot i zabezpieczenrmstska pracy po wykonaniu robot.
Roboty wykond narzdziami i maszynami gwarantgymi bezpieczéstwo konstrukcji budynku, jak i
0s6b wykonujcych prace demontawe. Przed rozpoeziem robot sprawdziczy w demontowanych
elementach nie znajdugie czynne instalacje. Zdemontowane materiaty nyaleynies¢ z budynku i
wywiez¢ na ztomowisko. Gruz z pomieszézeywiez¢ taczkami do kontenera przed budynkiem i
dalej wywiez¢ na wysypisko gruzu.



INSTALACJE ELEKTRYCZNE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej S| svymagania szczegétowe dotyce wykonania i odbioru robot instalacji
elektrycznych, w tym budowy tablic elektrycznyclaninstalacji obwodow elektrycznych
wewretrznych i zewgtrznych w zwizku z realizagj inwestycji okrélonej w ST oraz projekcie
budowlanym.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktimeetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.3.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST stanpwiymagania dotycge wykonania robét zwkanych
z wykonaniem instalacji elektrycznych mantablic oraz obwoddw elektrycznych:

Budowa tablic elektrycznych i linie wiz

Kod CPV: 45315700 — 5; 45314300 - 4

Montaz instalacji elektrycznych

Kody CPV: 45311000-0; 45311100-1; 45311200-2; 43310; 45314320-0

mont& instalacji, telefonicznej, instalacji TV

Kod CPV: 45312000-7; 45316200-7; 45317000-2

Zakres robot obejmuje ponadto przygotowania staskowaboczych oraz innych wdzeh
pomochniczych skpcych do wykonania robot.

1.4. Okredlenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej S ggodne z obowgzujgcymi PN

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakach wykonania oraz zgodd®z Dokumentag)
projektowg i kosztorysow, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY
Warunki ogélne stosowania materiatdw podano w Sk grojekcie budowlanym. Do wykonania
robot okrglonych w dokumentacji przewidujegstastosowanie nagtujgcych materiatow:
tablica rozdzielcza istnigga rozbudowa
taczniki bryzgoszczelne 1-bieg p/t
puszki instalacyjne bakelitowe
puszki 3-wyt.
puszki 4wyt
rury RVS 18
rury RVS 22
przewody YDYz0 5 x 2,5 mm?
przewody YDYzo 3 x 2,5 mm?
przewody YDYz0 5 x 6,0 mm?
przewody YDYzo 3 x 1,5 mm?
przewody YDYz0 4 x 1,5 mm?

Mozliwe jest zastosowanie zamiennikdw w/w materiatow posiadajgcych niezbedne dopuszczenia
i certyfikaty do stosowania w budownictwie oraz spetniajgce wymogi PN.



3. SPRZAET

Ogodlne warunki stosowania spta podano w ST — 00 E.01.00.00

Do wykonania robot zwzanych z wykonaniem modernizacji instalacji elekoryych przewiduje i
wykorzystanie nagpujacego spretu:

Sprzt do realizacji robo6t zgodnie z technolggi

Sprzt stosowany do robét instalacji elektrycznych paeinby¢ sprawny i zaakceptowany przez
stuzby techniczne Inwestora.

4. TRANSPORT | SKEADOWANIE

Transport materiatdw elektrycznych musi odbywsg samochodami o odpowiednich rozmiarach w
Sposob zabezpiecaay przed zanieczyszczeniami, uszkodzeniem lub erésEem. Gizsze materiaty
nalezy przewozt¢ na podtodze pojazdu zwragajuwag, aby nie przemieszczahgsiv czasie jazdy.
Materiaty podatne na uszkodzenia nglprzewozé w opakowaniach fabrycznych. Przewdz powinien
odbywa sie krytymi srodkami transportu w celu zabezpieczenia materigh@ed wptywami
atmosferycznymi. Sktadowanie materialtdw powinnoyvdig sic w pomieszczeniach zamktych

i suchych o wilgotngci wzglednej nie wekszej ni 70% i temperaturze nie mniejszef 0 stopni C.
Przechowywane materiaty nalepozostawi w oryginalnych opakowaniach, tak dtugo jak talbe
mozliwe. W pomieszczeniach skiadowania nie magajdowa sie zwiazki chemiczne dziatage
korodupco. Materiaty z tworzyw sztucznych najeprzechowywaé z dala od urgdzex grzewczych.
Rozmieszczenie jednostek tadunkowych powinno iimvoé swobodny dogp do wszystkich
materiatow.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne wymagania dotygee wykonania i jakéci robot podano w g#ci ogolnej niniejszej specyfikacji
ST E.01.00.00. Naky zapewnt bezpieczastwo pracy robotnikdw oraz osob postronnych goggh
znalez¢ sie w poblizu miejsca (strefy) prac zgodnie z aktualnymi prgapii dotyczcymi bhp przy
wykonywaniu robot elektrycznych.

5.1. Wymagania ogolne

Ogodlne wymagania dotygee wykonania robét podano w ST — 00 ,Wymagania ogdbraz w
Warunkach Technicznych Wykonania i Odbioru Robad@ulano — Montaowych Tom V Instalacje
Elektryczne. Wykonanie robot powinnodjak okr&lono w specyfikacii, bdz inne, o ile zatwierdzone
zostanie przez kyniera. Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzeab6t zgodnie z umayoraz
za jakd¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robotichazgodndéé¢ z dokumentagj
projektowg oraz poleceniami kryniera. Nasjipstwa jakiegokolwiek lglu spowodowanego przez
Wykonawe w wytyczeniu i wyznaczeniu robot zosgafesli wymaga tego kedzie Inwestor,
poprawione przez Wykonawma whasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robotwybnaczenia
wysokasci przez Inwestora nie zwalnia Wykonawcy od odpazialnaci za ich doktadng. Polecenia
Inzyniera lgda wykonywane nie péniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzyomnani
przez Wykonawe, pod graba zatrzymania roboét. Skutki finansowe z tego tyfodunosi Wykonawca.

5.2. Zestawienie rodzaju robot
Trasy kablowe
Uktadanie przewoddw w gotowych trasach kablowych
Rozdzielnie istniejce rozbudowa
Instalacja wydcznikow przeciwporzeniowych
Instalacja éwietleniowa
Instalacja gniazd wtykowych
Pomiary odbiorcze
Dokumentacja powykonawcza



5.2.1. Montaz urzadzen rozdzielczych i ospratu

Montaz urzadzen rozdzielczych przeprowadznalezy zgodnie z odpowiednimi instrukcjami moata
tych urzdzen. Dla podiczenia szyn i kabli naby stosowa standardoweruby z gwintem metrycznym
i z tbem széciokatnym, najmniejsze dopuszczalne agstizolacyjne nalgy zachowa zgodnie z
przepisami. Uktady elektryczne najetaczy¢ zgodnie z dokumentagcprojektows.

5.2.2. Paodczenie elektryczne przewodow

Powierzchnie stykagych st elementdéw torow pdowych oraz przektadek i podktadek metalowych,
przewodzcych pgd, naley doktadnie ocz§ci¢ i wygtadzic Zanieczyszczone styki (zaciski aparatow,
przewody i pokryte powtakmetalows ogniowg lub galwanicza nalezy tylko zmywa& odczynnikami
chemicznymi i szlifowé pasg polersk Powierzchnie zestykéw nalg zabezpieczyprzed korozj
wazelim bezkwasow. Pohczenia nalgy wykona spawaniemsrubami lub w inny sposéb okileny w
projekcie technicznynfruby, naketki i podktadki stalowe powinny ypokryte galwanicznie warstw
metaliczry. Pohczenie przewidziane do umieszczenia w ziemiayalegykonywa: za pomog spawania.
Wszelkie padczenia elektryczne w ziemi zabezpiecpyzed korozj, np. przez pokrycie lakierem
bitumicznym lub owingcie t&ma.

5.2.2. Ukladanie przewodow w gotowych trasach kableych

Przewody uktadaz zachowaniem sity wggania i promieni gicia zgodnie ze specyfikacproducenta
kabli Kable prowad#iw jednej ptaszczinie, tj. nie wolno owija kabli dookota rur, kolumn, itp.
Przegcia przewoddw przegiany naley uszczelni w klasie odpornéci ogniowej dla danej przegrody
budowlanej stosgg na granicy stref uszczelnienie odpowiednie dleyesze) strefy pgarowej
Uktadapc przewody naley wyréwn& tras tak, aby w korytku nie byto wybrzuszenaraajacych
izolacg przewodow na uszkodzenie. Przy domierzaniu przéwathlery przewidzi€ rezerve
umazliwiajacag pozostawienie w puszkach (lub przy montowanychdaeniach) kacow przewodow o
diugcici niezlzdnej do wykonania pgtzen; przewody nalgy ucina& szczypcami. Kable instalacji
zasilapcej prowadzt oddzielnie od kabli instalacji teletechnicznej.

Przegcia przewodow przez elementy oddziefgzeciwpaarowych zaopatrayw przepusty o odporgoi
klasy EI 120.

5.2.3. Préby pomontaowe

Po zakaczeniu robét elektrycznych w obiekcie, przed ichiocem Wykonawca zobowaany jest do
przeprowadzenia tzw. Prob pomataavych, tj. technicznego sprawdzenia jstiovykonanych robot
wraz z dokonaniem potrzebnych pomiaréw i prébnyachomieniem poszczegdélnych linii, instalacji
urzadzen.

5.3. Warunki szczegoétowe wykonania robot

5.3.1. Uktadanie rur, korytek i osadzania puszek

Rury naley uktad& i mocowa w uprzednio zamocowanych uchwytach. Luki z rupwntych naley
wykonywa przy wyciu gotowych kolanek lub przez wyginanie rur wktie ich uktadania. Koryta
powinny by mocowane za pomgérub lub specjalnych uchwytow i konstrukcji wsporcly
Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane dozeltia na nich instalacji, powinny bgamocowane
do podtay w sposob trwaly. Zabraniagsiiktadania rur i korytek wraz z wggjnictymi w nie
przewodami. Puszki powinny bysadzone na takiejgfokasci, aby ich gorna (zevegtrzna) kravedz

po otynkowaniwciany byta zréwnana z tynkiem. Przed zainstalowamealey w puszce wyeic
wymagan liczbe otworow dostosowanych doednicy wprowadzanych rur. Koniec rury powinien
wchodzé dosrodka puszki na gbokas¢ do 5 mm. Puszki natg osadz¢ nascianach (przed ich
tynkowaniem) w sposoéb trwaty za pomdmtkdw rozporowych lub klejenia.

5.3.2. Ukladanie i mocowanie przewodéw wtykowych

Instalacje wtynkowe naky wykonywa przewodami wtynkowymi. Przewody wprowadzone dozpis
powinny mi€ nadwyke diugadsci niezledng do wykonania pakczer. Przewdd neutralny powinien oy
nieco dhiszy niz przewody fazowe. Podie do uktadania na nim przewodéw powinng lgyadkie. Do
puszek naley wprowadzé tylko te przewody, ktére wymaggiaczenia w puszce, pozostate przewody
nalezy prowadzé obok puszki. W pokojach biurowych przewody do [zesa stanowisk poprowadzw
kanatach instalacyjnych w szlachcie podtogowej.rdala s¢ uktadania przewodow bezfednio w
betonie, w warstwie wyrdwnawczej podtogi, vazach ptyt itp., bez stosowania oston w postaci rur
Przed tynkowaniem kKme przewodow naky zwing¢ w luzny krazek i wtozy¢ do puszek, a puszki
zakry¢ pokrywami lub w inny sposob zabezpie€y przed zatynkowaniem.
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W instalacjach elektrycznych wewtnznych gczenia przewoddw natg wykonywa w sprz.cie
I osprz:cie instalacyjnym i w odbiornikach. Nie wolno stesg pofaczen skrecanych. W przypadku, gdy
odbiorniki elektryczne majwyprowadzone fabrycznie na zestrz przewody, a samo ich pragkenie
do instalacji nie zostato opracowane w projekg@s®b przyiczenia nalgy uzgodné z projektantem
lub kompetentnym przedstawicielem inwestora. PrzBwuousz by¢ utozone swobodnie i nie mady¢
naraone na naggi i dodatkowe nagrenia. Do danego zacisku nayeprzylacza: przewody o rodzaju
wykonania, przekroju i w liczbie, do jakich zacigh jest przystosowany. W przypadku stosowania
zaciskéw, do ktorych przewody przylaczane za pomaaczek, pomidzy oczkiem a naktka oraz
pomicdzy oczkami powinny znajdowaie podktadki metalowe, zabezpieczone przed karazgposob
umazliwiajacy przeptyw pgdu. Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewoddg/maze powodowa
uszkodzé mechanicznych. Kice przewodow miedzianychzgtami wielodrutowymi (linek) powinny
by¢ zabezpieczone zaprasowanymi tulejkami. Przewddtetghniczne nalsy zarabig wytacznie
specjalistycznymi naedziami.

5.3.4. Przefcia przezsciany i stropy

Wszystkie przejcia obwodow instalacji elektrycznych przezany, stropy itp. muszby¢ chronione

przed uszkodzeniami. Preja naley wykonywa w przepustach rurowych. Przeig midzy

pomieszczeniami o pych atmosferach powinny byvykonane w sposob szczelny, zapewgugjnie

przedostawanie siwyziewow.

5.3.5. Rozdzielnice zasilace

Rozdzielnice po rozbudowie wypasé zgodnie z projektem wykonawczym.

5.3.6. Montaz osprzetu i przewodow

Sprzt i osprzt instalacyjny naley mocowa do podiaa w sposob trwaty zapewnagly mocne i

bezpieczne jego osadzenie. Ogprzaczniki naley mocowa do podiaa za pomog kotkdw

rozporowych lub klejenia. Gniazda wtyczkowe montéwad posadzkna wysokéci 0,3 m w

pokojach 1,3 m w kuchni i 1,4 m w pomieszczeniaatitarnych. W pozostatych pomieszczeniach

wysoka¢ montowania gniazd wtyczkowych wykanagodnie z dokumentacprojektows. Laczniki

mocowa na wysokéci 1,4 m od podtogi. Rozgatienia od przewodow umonych w listwach

instalacyjnych naley wykonywa& przy wyciu zaciskow odgaknych. Po utaeniu i pokczeniu oraz

zabezpieczeniu przewoddéw przed wypadm@m naley listwy zamkmaé pokrywami.

5.3.7. Instalacja dwietleniowa

Doprowadzenia przewodow do opraw rglewykon& w sposob nie powodagy napezen

mechanicznych (mocowanie uchwytamigpstwymi, prowadzenie w rurkach instalacyjnych).

Przewody uktadaw przestrzeni nad sufitem podwieszanym w korytkadud tynkiem, w przestrzeni

migdzy ptytowej wsciankach gipsowych i na uchwytach na tynku. Ogpzastosowaw zaleznosci od

sposobu wykonania instalacji i charakteru pomieaz,dzn.: Dla instalacji natynkowych i

prowadzonych w korytkach, osgtzatynkowy w wykonaniu normalnym i szczelnym Diatalaciji

wykonanych w pomieszczeniach atmosgfeormalr, osprzt w wykonaniu podtynkowym. Wytzniki

instalowa& na wysokéci 1,4 m od posadzki.

5.3.8. Instalacje gniazd

Doprowadzenia przewodéw do gniazd aglerykona w sposob nie powodagy napezen

mechanicznych (mocowanie uchwytami¢pstwymi, prowadzenie w rurkach). Przewody i kable

uktad& w przestrzeni nad stropem podwieszanym w korytkpol tynkiem, w przestrzeni gaizy

ptytowej wsciankach gipsowych i na uchwytach na tynku. Odprzzaleznosci od sposobu

wykonania instalacji oraz charakteru i przeznaa@oimieszcag tzn.:

Dla instalacji natynkowych i prowadzonych na koegk kablowych, ospet natynkowy w

wykonaniu normalnym i szczelnym.

Dla instalacji podtynkowych wykonanych w pomieszumez atmosfey o zwickszonej wilgotnéci,

osprzt podtynkowy w wykonaniu szczelnym.

Dla instalacji podtynkowych wykonanych w pomieszurez atmosfey normalm, przewidziano

osprzt w wykonaniu podtynkowym.
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5.3.9. Préby
Po wykonaniu instalacji natg wykona proby (zgodnie z PN— HD 60364-6:2008) wykonanej

instalacji zasilajcej, sporzdzi¢ protokoty i dojczy¢ je do dokumentacji powykonawczej. Do
przeprowadzenia pomiarow najeuzywaé miernikdw posiadagych aktualne atesty legalizacyjne.
Nalezy wykona& nastpujace proby:
Ciagtosci przewoddw ochronnych, w tym pokzer wyrdwnawczych gtéwnych i dodatkowych
Pomiar rezystancji izolacji obwodow
Pomiar rezystancji izolacji linii kablowych nN
Samoczynnego wytzenia zasilania.
Sprawdzenia biegunowai, badanie wydcznikow ré&nicowo-prdowych
Pomiar uziemienia ochronnego i roboczego
Wykona metryke urzadzenia piorunochronnego
6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w e&ci ST- 00 E.01.00.00.
Poszczegolne etapy wykonania powinny bgebrane i zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Fakt ten powinien znaté odzwierciedlenie odpowiednim wpisem do Dziennikel8wy.
Kontrola powinna obejmowa
Kontrole elementow sktadowych dostarczanych przedycenta
Kontrole wytrasowania miejsc moria
Kontrola montau urzdzea
Kontrola poprawnéci wykonywanych prac zgodnie z Dokumeniaejojektovy
Materiaty przeznaczone do wykonania prac mysrsiadéd odpowiednie atesty oraz by
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Akceppmiga na wizualnej ocenie stanu materiatow
oraz udokumentowaniu jej wpisem do Dziennika Budowy
7. OBMIAR ROBOT
Ogdlne wymagania dotygee obmiaru podano w ST- 00 E.01.00.00.
8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano wsczST- 00 E.01.00.00.
Zasady odbioru robot oksie umowa.
9. ROLICZENIA ROBOT
Ogodlne wymagania dotygee rozliczenia robét podano w ST E.01.00.00.
Zasady ptatnéri za wykonanie rob6t okék umowa.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Warunki techniczne wykonania robot oilega:
PN-IEC60364-1 - Instalacje elektryczne, zakresegnziot i wymagania podstawowe
PN-IEC60364-3 - Instalacje elektryczne, ustalemgjalmych charakterystyk
PN-HD60364-4-41 - Ochrona przeciwjaoowa
PN-IEC60364-4-42,43 - Ochrona zapewsiaj bezpieczetwo
PN-IEC60364-4-45+47- Ochrona zapewsia bezpieczestwo
PN-IEC60364-5-51 - Dob6r i mortavyposaenia elektrycznego
PN-IEC60364-5-53 - Aparaturadzeniowa i sterownicza
PN-HD60364-5-54 - Uziemienia i przewody ochronne
PN-IEC60364-5-56 - Instalacje bezpietaziva
PN-HD60364-6 - Sprawdzenie odbiorcze
PN-IEC60364-4-443 - Ochrona przed prze@mi
PN-IEC60364-4-473 Srodki ochrony przed pdem przegzeniowym
PN-IEC60364-4-482 - Ochrona przeciwpoowa
PN-IEC60364-5-537 - Aparaturgckzeniowa i sterownicza
PN-EN12464-1 Swiatto i oswietlenie — éwietlenie w miejscu pracy — e 1
Warunki techniczne wykonania i odbioru robot elgganych (aktualnie obowzujace)
Przepisy bhp przy robotach dotgcych wykonywania prac elektrycznych
Instrukcje i aprobaty techniczne producenta zastasgch materiat
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