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SPECYFIKACJE TECHNICZNE - NAWIERZCHNIE
UTWARDZONE | UKSZTALTOWANIE

. Wymagania ogolne D.M. —00. 00. 00.

. Odtworzenie trasy i punktéw wysakiowych D — 01.01.01.
. Wykonanie wykopéw D.M. —02.01.01

. Podbudowa z kruszyw D- 04.04.00

. Nawierzchnia z kostki betonowej brukowej D5-03.23

. Krawezniki betonowe D - 08.01.01

. Obrzeéa betonowe D —08.03.01

8. Nawierzchnia z betonu asfaltowewgo D-05.03.05

. Nawierzchnia z kostki elastycznej D-05.04.01
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D. M. -00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE

NAJWA ZNIEJSZE OZNACZENIA | SKROTY

OSsT - ogolna specyfikacja techniczna

SST - szczegobtowa specyfikacja techniczna
IBDIM - Instytut Badawczy Drég i Mostow

PZJ - program zapewnienia jgko

bhp. - bezpieczestwo i higiena pracy

1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teclzniej (OST) § wymagania ogolne dotysze
wykonania i odbioru rob6t drogowych i uksztaltoweanterenu przy budowie Centrum aktywizacji
sportowo — rekreacyjnej dzieci i mtodzjew Bartoszycach

1.2. Zakres stosowania OST
Ogdlna specyfikacja techniczna stanowi zbiér dkrfei wymaga zawartych w SST
1.3. Zakres robd6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggnuymagania ogoine, wspdlne dla robét
objetych szczego6towymi specyfikacjami technicznymi pészczegdinych asortymentéw robot
drogowych.

1.4 Ogolne wymagania dotycgece robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&keh wykonania oraz za ich zgodiéa
dokumentacj projektows, SST i poleceniami lryniera.

1.4.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrdonym w dokumentach umowy przei@Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnienignawnymi i administracyjnymi, lokalizagj
wspotrzdne punktéw gtownych trasy oraz reperdw, dzienmiéldwy oraz dwa egzemplarze
dokumentacji projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadt@a ochron przekazanych mu punktéw
pomiarowych do chwili odbioru kmowego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki gagae
Wykonawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

1.4.2 Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowactizie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczeg6towych warunkach umowy.

1.4.3. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ocheoinstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne,
takie jak rurocigi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtaddasych wtacicielami tych urzdzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zemjacego w ramach planu ich lokalizaciji.
Wykonawca zapewni wigiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyigminstalacji i
urzadzen w czasie trwania budowy.



-2
1.4.4. Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowzany jest znawszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktégangakikolwiek spos6b zwizane z robotami idwizie w
petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych pra@episéw i wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagarawnych odnénie wykorzystania opatentowanych agzea lub metod
i w sposOb cigly bedzie informowa Inzyniera o swoich dziataniach, przedstaagakopie zezwol# i
inne odnéne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca ponosi odpowiedziakioza spetnienie wymagalosciowych i jak@ciowych
materiatow z jakiegokolwiekrédia.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: bptynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwazane z dostarczeniem materiatow do robét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopa terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowgdh wykorzystane do robot lub odwiezione na odktadovdpdnio
do wymaga umowy lub wskaza Inzyniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgt, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jaké wykonywanych robét. Spek uzywany do rob4t powinien léyzgodny
z ofery Wykonawcy i powinien odpowiadgod wzgédem typow i iléci wskazaniom zawartym w SST,
PZJ lub projekcie organizacji robdt, zaakceptowamyeez Irzyniera; w przypadku braku ustéle
takich dokumentach sptzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie taki@iodkdw transportu, ktére nie
wplyna niekorzystnie na jaké wykonywanych robét i wigiwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkow transportu drizie zapewni@prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazamidazyniera, w terminie przewidzianym
Umowg.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazegiaspetnid wymagania dotyce przepiséw
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnycliwébtna osie i innych parametréw technicznych.
Srodki transportu nie odpowiad@ie warunkom dopuszczalnych ofyen na osie mogbyé dopuszczone
przez Irkyniera, pod warunkiem przywrécenia stanu pierwotnggtkowanych odcinkéw drég na koszt
Wykonawcy.

Wykonawca hdzie usuwa na bieaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robgbdnie z umow oraz za jak&
zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét, zh kgodné¢ z dokumentagj projektowva,
wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji robéizqroleceniami lryniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokaici wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiaramzeidnymi okre&lonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi naspiie przez layniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakaéci robot

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢
zalazomg jakaosé robot.
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Wykonawca jest odpowiedzialny za pethontrok robot i jakéci materiatdow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, agkapc personel, laboratorium, sgtz zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezkdne do pobierania probek i bad@ateriatéw oraz robot.

6.2. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiecxstwa wykazujcy, ze zapewniono zgodgé z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wiéciwych przepisow i
dokumentéw technicznych,
2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngi z:
— Polsky Normg lub
— aprobaj techniczm, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidpolskiej Normy,
jezeli nie s objete certyfikacy okreslona w pkt 1 i ktére spetniajwymogi SST.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bdzie okrédla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokntacy
projektows i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pdamieniu Irkyniera o zakresie
obmierzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmmiaj3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do rejestru obmiarow.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czéciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robo6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robdt zanikagych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci
wykonywanych robét, ktore w dalszym procesie redjzulegra zakryciu.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru
czesciowego robot dokonuje gsiwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. @rdhiobét dokonuje
Inzynier.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzecztggo wykonania robot w odniesieniu do
ich ilosci, jakasci i wartasci.

Calkowite zakéaczenie rob6t oraz gotowé do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiaidoiem na pimie o tym fakcie
Inzyniera.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaepozez Zamawiagego w obecnii
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbietgja roboty dokona ich oceny jadaiowej na podstawie
przedtzonych dokumentéw, wynikéw badlapomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaowvykonania
robét z dokumentagijprojektows i SST.

W przypadku stwierdzenia przez komjsie jaka¢ wykonywanych robét w poszczeg6inych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejmektacy projektows i SST z uwzgidnieniem
toleranciji i nie ma wikszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu peezdstwo ruchu, komisja



dokona poticen, oceniagc pomniejszoq wartas¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymaga
przyjetych w dokumentach umowy.
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8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégo robot jest protokot odbioru
ostatecznego rob6t spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgago.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowénastpujace dokumenty:

1.dokumentagj projektova podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgyesli zostata
sporzdzona w trakcie realizacji umowy,

2.szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawod@kmmentéw umowy i ew. uzupetriag lub
zamienne),

3.recepty i ustalenia technologiczne,

4.dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

5.wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST, iew. PZJ

6.deklaracje zgodroi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatdw zgodnie z SST i ew. PZJ,

7.opink technologicza sporadzor na podstawie wszystkich wynikow badgpomiaréw zagczonych
do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SSZJ,P

8.rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towargych (np. na przekenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych robot
wiascicielom uradze,

9.geodezyjn inwentaryzagj powykonawcg roboét i sieci uzbrojenia terenu,

10.kopk mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeuaiiz Wykonawg wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zaradzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnigi Ixda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawieggo.

Termin wykonania robot poprawkowych i robét uzupagacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyahot zwikzanych z usugciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisyiciadw okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjnydalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbidrtestay robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. USTALENIA OGOLNE

Podstaw ptatncci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanawa jednosti
obmiarovy ustalon dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltoywodstavy ptatngci jest warté¢ (kwota)
podana przez Wykonawaev danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmsowej ledzie uwzgbdniat wszystkie
czynnaci, wymagania i badania sktadeg¢ s¢ na jej wykonanie, oké&one dla tej roboty w SST i w
dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétipobejmowa:

— robocizre bezpdredna wraz z towarzysgymi kosztami,
- wartas¢ zwytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymoaaewentualnych ubytkéw i
transportu na teren budowy,
— wartas¢ pracy sprgtu wraz z towarzysgymi kosztami,
- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obawujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (¥r 89, poz. 414).



2. Zarzmdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwacz dnia 15 grudnia 1994 r. w sprawie
dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P. e 1995 r., poz. 29).
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ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. Wstep
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SSH svymagania dotyce wykonania i odbioru rob6t zyaanych z
odtworzeniem osi trasy i jej punktéw wysdk@wych oraz pomiarbw powykonawczych w ramach
budowy Centrum aktywizacji sportowo — rekreacyjdajeci i mtodziey w Bartoszycach

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosayest jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robd6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zganych z
wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tiasy
punktow wysokéciowych oraz wykonania inwentaryzacji powykonawczej

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@owych

W zakres robét pomiarowych, zwianych z odtworzeniem trasy i punktéw wysédiowych

wchoda;:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wys$okovego punktow gtéwnych osi trasy i punktow
wysokaciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wyséki@wych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrartaprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w
spos6b utatwiajcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Ogolne wymagania dotycrce robot
Ogdlne wymagania dotygee rob4t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbln

2. MATERIALY
2.1. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowstumacsci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza gegrobot ziemnych, wasiedztwie punktow zatamania
trasy, powinny miésrednie; od 0,15 do 0,20 m i dlugood 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08
m i dlugcici okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w isiméej nawierzchni bolce stalowseednicy 5
mm i dlugdci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mig diugas¢ okoto 0,50 m i przekréj prostatay.

3. SPRET



3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jejkidw wysokdciowych powinien
gwarantowd uzyskanie wymaganej doktadimd pomiaru przy pracach pomiarowych, jak i przy
opracowaniach kartograficznych.

4. TRANSPORT
Nie wysepuje.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboadujacymi Instrukcjami GUGIK

Przed przyapieniem do robt Wykonawca powinien prgepd Zamawiajcego dane
zawierajce lokalizacg i wspotrzdne punktéw gtdwnych trasy oraz reperow.

W oparciu 0 materiaty dostarczone przez Zamawégjo, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niezlme do szczegétowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtsg odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osasy i punktow
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtowne pomy by¢ zastabilizowane w sposéb
trwaly, przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azeakowkzane do punktow
pomocniczych, potmnych poza granicrobot ziemnych.

Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami robét zadanych z wykonaniem trasy drogowej
i obiektéw towarzyszcych. Jako repery robocze pma wykorzysta punkty state na stabilnych,
istniejacych budowlach wzdiutrasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repesigocze nalgy zatazy¢
w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattiwdw stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb
wykluczapcy osiadanie, zaakceptowany przezyimera.

Rzedne reperdw roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stogujiwelacg podwdjra w nawizaniu do reperow
panstwowych.

Repery robocze powinny byvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigetajwyr&ne i
jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu 0 dokumentagcprojektowa oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamayiajo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingtwowej albo
innej osnowy geodezyjnej, oktenej w dokumentacji projektowej.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokasiciowych naley prowadzt wedtug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych
GUGIK (2-11).

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarow jest 1 km (kilometr) odtworzonej trasy i puntkéwsekadciowych w
terenie oraz wykonaniem pomiaréw powykonawczych.

8. ODBIOR ROBOT



8.1. Sposodb odbioru robét

Odbidr robét zwizanych z odtworzeniem trasy i punktow wysékiowych w terenie nagpuje
na podstawie szkicow i dziennikow pomiaréw geodeysh lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktére
Wykonawca przedktada tginierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0go6lne”

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob4t obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi tigmynktéw wysokéciowych,
— uzupenienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
- zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochrarfeprzed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.
- Wykonanie pomiaréw powykonawczych wraz z naniegienzmian na mapzasadnicza.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-76/N-02207 Geogezja.Podstawoamwy, okrélenia, oznaczenia.

2. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywamac geodezyjnych.

3. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegis Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii,

Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajddtJGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysadlaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK 1979.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUED83.

10 Instrukcja techniczna K-1 Mapa zasadnicza

11.Ustawa z dnia 17.05.1989.- Prawo Geodezyjne i gaaf@zne (Dz.U. Nr 30, poz.163 zpdejszymi
Zmianami)
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D.M.-02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczneja v8@ymagania dotyegce wykonania i
odbioru wykopéw w ramach budowy Centrum aktywizagiortowo — rekreacyjnej dzieci i mtodzyew
Bartoszycach

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygd kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robét wymienionych w p.1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obganuykonanie robot ziemnych w wykopach
zwiagzanych z wykonaniem koryta pod nawierzchnie z POUBR.

1.4 Ogolne wymagania dotycgce robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&k&h wykonania oraz za ich zgodiéa
dokumentagj projektova, SST i poleceniami lyniera.

0Ogolne wymagania dotysze rob6t podano w ST D.M. 00.00.00.
2. MATERIALY
2.1. Wymagania ogoélne dotycgce materiatow
Wymagania og6lne dotygeze materiatébw podano w ST D.M.00.00.00.
2.2. Charakterystyka i podziat gruntéw wysgpujacych w wykopach
Podstaw podziatu gruntéw na kategorie pod watgm trudnéci ich odspajania oraz przetie
wartaici gestosci objetosciowej w stanie naturalnym oraz wspotczynnikéw spuienia nalgy
przyjmowa& na podstawie normy PN-S-02205.
2.3. Warunki wykorzystania gruntéw z wykopu
Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny liyykorzystane do budowy nasypow.
W czasie trwania rob6t ziemnych, Wykonawca powimpereprowadzi badania gruntdéw pozyskanych z
wykopdw celem okrédenia ich przydatnéei do budowy nasypow zgodnie z PN-S-02205.
grunty nieprzydatne do budowy nasypow powinny twywiezione na odktad.
3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.M.00.00.00.
3.2. Sprat do robét ziemnych

Wykonawca powinien wykazasie maozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
- odspajania i wydobywania gruntéw /koparki, tadoviiark



jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grurgpyicharki, réwniarki/,
transportu mas ziemnych / samochody samowytadovekzeyniowe /,
sprztu zagszczajcego / walce, ubijaki, ptyty wibracyjne/.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D.M.00.00.00.
-9-

4.2. Transport gruntu pozyskanego z wykopéw

Wyborsrodkdw transportowych oraz metod transportu powidig dostosowany do kategorii ,
jego obgtosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od gldei transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogdlne zasady wykonywania robét
Ogdlne zasady wykonywania rob6t podano w ST D.MOQO.
5.2. Zasady prowadzenia roboét
5.2.1. Odwodnienie i wykonanie wykopow
Technologia wykonania wykopow musi ughavi ¢ prawidtowe odwodnienie w catym okresie trwania
robét. Wykonanie wykopdw powinno pepbwa: w kierunku podnoszeniaesiniwelety.
Wykopy powinny by wykonane w takim okresie, aby po ich zakpeniu mana byto
przystpi¢ do wykonywania kolejnych warstw nawierzchni.

5.2.2. Wymagania dotycgce zagszczenia

Zaggszczenie gruntu w wykopach powinno spetnigymagania dotyege minimalnej wartéci
wskaznika zagszczenia J oznaczonego wedtug BN-77/8931-12.

5.2.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszcza ruchu budowlanego po dnie wykopu, gricé warstwy grunty
/nadktadu/ powyej rzednych robét ziemnych jest mniejsza 03 m.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady ogdlne

Zasady ogolne kontroli jakoi rob6t podano w ST D.M.00.00.00.

Przed przysipieniem do robdt ziemnych Wykonawca powinien spadvdrawidtowa¢ wykonania
rob6t pomiarowych. Sprawdzenie wykonania wykopovega na kontrolowaniu zgodém z

wymaganiami okrdonymi w ST oraz dokumentacji. Kontrospadkéw podtinych naley oprze& na
ocenie rednych wysokéciowych pomierzonych niwelatorem.

7. OBMIAR ROBOT

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D.M.00@O0.0
Jednostl obmiarow jest 1 ni wykonanych robét w wykopach na podstawie pomianbterenie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D.M.00@0dbiér robét ziemnych w wykopach dokonany
jest na zasadach odbioru robét zarikggh i ulegagcych zakryciu.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ptatng¢ za 1mi wykopu tedzie dokonana na podstawie pomiaréw i oceny§aikmb6t w oparciu o
obmiar i wyniki bada.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1 Normy
1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Olenia. Symbole. Podziat i opis gruntow.
2. PN-B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.
3. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probekgy.
4. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapdai biernej.
5. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymaganmkvesie wykonania i badania przy
odbiorze
6. PN-B-06714/28 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie zawarti siarki metod bromows.
7. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie #uooldksztatcenia nawierzchni i podio
przezxobenie piyt.
8. BN-75/8931-02 Drogi samochodowe. Pobieranie gkaryuntow do celow drogowych.
9. BN-70/8931-05 Drogi samochodowe. Oznaczanie sska ngnosci gruntu.
10. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczaniexska zagszczenia gruntu.
11. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemnen#@gania i badania.
12. BN-67/0936-01 Drogi samochodowe. Odprowadzesieé opadowych z drogi. Warunki

techniczne wykonania i odbioru.



D -08.01.01

KRAWEZNIKI BETONOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaajhtécznej (SST) s wymagania dotyce
wykonania i odbioru robot zazanych z ustawieniem kraanikow betonowych 15x30x100cm na tawie
betonowej z oporem w ramach budowy Centrum alkiywji sportowo — rekreacyjnej dzieci i
miodziezy w Bartoszycach

1.2. Ogodlne wymagania dotycrce robot
Og6lne wymagania dotygee rob4t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogaln
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycrce materiatow

Og6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudev OST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymas

- krawezniki betonowescigte prostoktne typu ulicznego (U) o wymiarach 15x30x100cm, lgat
betonu klasy B30, powinny odpowiadaymaganiom normy BN-80/6775-03/04, BN-80/6775-03/0
oraz Komunkatu PKNMiJ z dnia 29 majal987r.

— piasek na podsypk do zapraw,

— cement do podsypki i zapraw,

- woda,

— materiaty do wykonania fawy pod kramiki.

Dopuszczalne odchytki wymiaréw kraanikdw betonowych

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, mm
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
I +8 +12

b, h +3 +3

2.3. Sktadowanie

Krawgzniki betonowe naley uktad& z zastosowaniem podktadek i przektadek drewniammych
wymiarach: grub&t 2,5 cm, szeroki 5 cm, dlugé¢ min. 5 cm weksza nk szeroké¢ kraweznika.

2.4. Materialy na podsyple i do zapraw

Piasek na podsyplcementowo-piaskoavpowinien odpowiadawymaganiom PN-B-06712 [5],
a do zaprawy cementowo-piaskowej PN-B-06711 [4].

Cement na podsypk do zaprawy cementowo-piaskowej powiniert lsgmentem portlandzkim
klasy nie mniejszej %i,32,5", odpowiadajcy wymaganiom PN-B-19701 [10].

Woda powinna byodmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 [11].

2.5. Materialy na fawy

Do wykonania taw pod kragniki nalezy stosowa, dla:
a) tawy betonowej - beton klasy B 15, wg PN-B-0625]) K6rego sktadniki powinny odpowiada
wymaganiom punktu 2.4.



2.6. Masa zalewowa

Masa zalewowa, do wypetnienia szczelin dylatacsgfinga gogco, powinna odpowiada
wymaganiom BN-74/6771-04 [13] lub aprobaty techn&jz

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt
3.

3.2. Sprat

Roboty wykonuje si recznie przy zastosowaniu:
- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz guiywania podsypki cementowo-piaskowej,
- wibratoréw ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdblne wymagania dotycgce transportu

0Ogblne wymagania dotygze transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagaugjéine”
pkt 4.

4.2. Transport kraweznikow

Krawezniki betonowe mog by¢ przewaone dowolnymgrodkami transportowymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M-@0® ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta pod tawy

Koryto pod fawy nalegy wykonywa zgodnie z PN-B-06050 [1].

Wymiary wykopu powinny odpowiadavymiarom tawy w planie z uwzelinieniem w
szerokdci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Wskaznik zag:szczenia dna wykonanego koryta poddg@winien wynosi co najmniej 0,97
wedtug normalnej metody Proctora.

5.3. Wykonanie taw
Wykonanie taw powinno kiyzgodne z BN-64/8845-02 [16].

5.3.1.tawa betonowa

tawy betonowe z oporem wykonuje sv szalowaniu. Beton réeielony w szalowaniu lub
bezpdrednio w korycie powinien ywyréwnywany warstwami. Betonowanie taw nglevykonywa
zgodnie z wymaganiami PN-B-06251 [3], przy czymesalstosowa co 50 m szczeliny dylatacyjne
wypetnione bitumiczg masg, zalewowd.

5.4. Ustawienie kravgznikdw betonowych
5.4.1.Zasady ustawiania kragmikéw

Swiatto (odlegidé gornej powierzchni kragznika od jezdni) powinno liyzgodne z ustaleniami
dokumentacji projektowej i wynasilO cm, a w przypadkach vagkowych 5 cm.

Zewretrznasciana krawznika od strony chodnika powinnadyo ustawieniu kraeznika
obsypana piaskiemwirem, ttuczniem lub miejscowym gruntem przepushoza, starannie ubitym.

Ustawienie krawznikdw powinno by zgodne z BN-64/8845-02 [16].

5.4.2.Ustawienie krawznikow na fawie betonowej

Ustawianie krawznikdw na tawie betonowej wykonujegsina podsypce cementowo-piaskowej
0 grubdci 3 po zagszczeniu.



5.4.3.Wypeinianie spoin

Spoiny krawznikdéw nie powinny przekraczazerokdci 1 cm. Spoiny naley wypetnic
zaprava cementowo-piaskoay przygotowan w stosunku 1:2. Zalewanie spoin krganikOw zapravy
cementowo-piaskoyy

Spoiny krawznikow przed zalaniem zaprawalezy oczyci¢ i zmy¢ wods. Dla zabezpieczenia
przed wptywami temperatury kraaniki ustawione na podsypce cementowo-piaskowejpanach
zalanych zapragvnalezy zalewa& co 50 m bitumicza mag, zalewow nad szczelipdylatacyjm tawy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og3lpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét
6.2.1.Badania krawznikdw

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérzadania materiatow
przeznaczonych do ustawienia kegwikodw betonowych i przedstagvivyniki tych bada Inzynierowi
do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Sprawdzenie koryta pod taw

Nalezy sprawdza wymiary koryta oraz zagzczenie podiea na dnie wykopu. Tolerancja dla
szerokdci wykopu wynost: 2 cm. Zagszczenie podiea powinno by zgodne z pkt 5.2.

6.3.2.Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj
a) Zgodna¢ profilu podiwznego goérnej powierzchni faw z dokumentgpiojektow.
Profil podhwzny gérnej powierzchni tawy powinien bygodny z projektowanniwelet.
Dopuszczalne odchylenia mpgynosit + 1 cm na kade 100 m tawy.
b) Wymiary taw.
Wymiary faw naley sprawdzé w dwoch dowolnie wybranych punktach nad¢ta 100 m tawy.
Tolerancje wymiaréw wynosz
- dla wysokéci + 10% wysokéci projektowanej,
- dla szerokéci + 10% szerokéci projektowane).
c) Rowna¢ gornej powierzchni taw.
Rowna¢ gornej powierzchni tawy sprawdza; sirzez przytaenie w dwéch punktach, naide 100
m tawy, trzymetrowej taty.
Przewit pomiedzy gérr, powierzchni tawy i przytazona tata nie mae przekracza lcm.
d) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii faw od projektowamégerunku nie mge przekracza *2cmna
kazde 100 m wykonanej tawy.

6.3.3.Sprawdzenie ustawienia kraimikéw

Przy ustawianiu kragznikéw nalery sprawdzé:

a) dopuszczalne odchylenia linii kraanikéw w poziomie od linii projektowanej, ktére wysia 1 cm
na kade 100 m ustawionego krawnika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczyaayeznika od niwelety projektowanej, ktore
wynosi+ 1 cm na kade 100 m ustawionego kramnika,

c) rownas¢ gornej powierzchni kragenikow, sprawdzane przez przyknie w dwéch punktach na
kazde 100 m krawznika, trzymetrowej taty, przy czym praeit pomiedzy gorr powierzchr
krawgznika i przylozom tata nie maze przekraczal cm,

d) doktadnd¢ wypetnienia spoin badaesto 10 metréw. Spoiny musby¢ wypetnione catkowicie na
petry giebokasé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Og0llne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.



7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest m (metr) ustawionego krainika betonowego 15x30x100 na tawie
betonowej z oporem z betonu B-15 MPa.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogllne zasady odbioru robét

Ogollne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— wykonanie koryta pod fagy
- wykonanie tawy,
— wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m kragnika betonowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,
— wykonanie koryta pod tagy
- wykonanie szalunku,
- wykonanie tawy,
— wykonanie podsypki,
— ustawienie krawznikéw na podsypce cementowo-piaskowej,
— wypetnienie spoin kragznikow zapraw,
— zalanie spoin maszalewow,
— zasypanie zewtrznejsciany kravgznika gruntem i ubicie,
— przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.



D-04.04.00

PODBUDOWA Z KRUSZYW.
WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji teclzniej (OST) § wymagania ogolne dotysze
wykonania i odbioru rob6t zwzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabvianych
mechanicznie w ramach budowy Centrum aktywizapprtowo — rekreacyjnej dzieci i mtodzjew
Bartoszycach

1.2. Zakres rob6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zganych z
wykonywaniem podbudoéw z kruszyw stabilizowanych haagcznie wg PN-S-06102 [21] i obejmuj
OST:

D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stalmithnego mechanicznie,

Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuge ajodnie z ustaleniami
podanymi w dokumentacji projektowej, jako podbud@emocnicz i podbudow zasadnicz wg
Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnygidtsztywnych [31].

1.3. Okredlenia podstawowe

1.3.1.Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczolegajcy na odpowiednim zagzczeniu w
optymalnej wilgotnéci kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

1.4. Ogolne wymagania dotycrce robot
Ogdlne wymagania dotygee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0[vkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Og6lne wymagania dotycrce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pude OST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materialy stosowane do wykonania podbudéw z krasztabilizowanych mechanicznie podano
w OST dotyczcych poszczegoélnych rodzajow podbudow:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stalmithnego mechanicznie,

2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienia kruszywa, okéa norma PN-B-06714-15 [3].
2.3.2.Materiat na warstw odcinajca

Na warstw odcinajca stosuje i
— piasek wg PN-B-11113 [16],



2.3.3.Woda
Nalezy stosowéa wodk wg PN-B-32250 [20].
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt

3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przygpujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowangméchanicznie

powinien wykazéa sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypase/ch w uradzenia dozujce wodt. Mieszarki
powinny zapewrd wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgogoboptymalnej,

b) réwniarek albo ukltadarek do rozktadania mieszanki,

¢) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gtanych do zagszczania. W miejscach trudno
dostpnych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walc
wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne”
pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-MQQ0 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podida

Podbudowa powinna bytozona na podizu zapewniajcym nieprzenikanie drobnychastek
gruntu do podbudowy.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa dcisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy
wytwarza& w mieszarkach gwarantigych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdglna
koniecznd¢ zapewnienia jednorodia nie dopuszcza siwytwarzania mieszanki przez mieszanie
poszczegodlnych frakcji na drodze. Mieszanka po wgipkowaniu powinna kiyod razu transportowana
na miejsce wbudowania w taki sposéb, aby nie ulegtaegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinnadyozktadana w warstwie o jednakowej grétiotakiej, aby jej
ostateczna grulsé po zagszczeniu byta rowna grubd projektowanej. Warstwa podbudowy powinna
by¢ roztozona w spos6b zapewnaly osiagniecie wymaganych spadkow iganych wysokéciowych.
Jezeli podbudowa skladagse wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna by
wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkéedimgch wysokéciowych.
Rozpoczcie budowy kadej nastpnej warstwy mge nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez
Inzyniera.

Wilgotnas¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiadwilgotnosci
optymalnej, okréonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481(netoda Il). Wskanik
zagiszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinieip@viad& przyjetemu poziomowi
wskaznika ngnaosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagniem nagpnej warstwy, powinna kiyutrzymywana w
dobrym stanie. Jeli Wykonawca hdzie wykorzystywal, za zgadnzyniera, gotow podbudow do



ruchu budowlanego, to jest obagany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez
ten ruch. Koszt napraw wyniktych z niedéavego utrzymania podbudowy ohga Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og8lpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyapieniem do robét Wykonawca powinien wykérzdania kruszyw
przeznaczonych do wykonania rob6t i przedstamgniki tych bada Inzynierowi w celu akceptaciji
materiatow. Badania te powinny obejmawaszystkie wiaciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej OST.

6.3. Badania w czasie rob6t
6.3.1.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno dggodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Préblena
pobier& w sposob losowy, z rozionej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny by
na biezaco przekazywane ynierowi.

6.3.2.Zageszczenie podbudowy

Zagzszczenie kadej warstwy powinno odbywasie az do osigniecia wymaganego wskaika
zagszczenia.

6.3.3.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukaskimny by zgodne z dokumentagj
projektows, z tolerancgj + 0,5 %.

6.3.4.Rzedne wysokéciowe podbudowy

Réznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+ 1 cm, -2 cm.

6.3.5.Grubd¢ podbudowy i ulepszonego podio

Gruba¢ podbudowy nie mee sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.3.6.Niewtasciwa nanos¢ podbudowy

Jezeli nasnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelkéz
roboty niezledne do zapewnienia wymaganegnaéci, zalecone przez myniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawodhudowy tylko wtedy, gdy zarénie
nosnosci podbudowy wynikio z niewkxiwego wykonania robét przez Wykonawgodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0@QWymagania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza zgodne z dokumentagrojektova, SST i wymaganiami kyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiangjpkt 6 daty wyniki pozytywne.



9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania

0golne” pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481
2. PN-B-06714-12

PN-B-06714-15
PN-B-06714-16
PN-B-06714-17
PN-B-06714-18
PN-B-06714-19

No gk w

©

PN-B-06714-26

9. PN-B-06714-28

10. PN-B-06714-37

11. PN-B-06714-39

12. PN-B-06714-42

13. PN-B-06731

14. PN-B-11111

15. PN-B-11112
16. PN-B-11113
17. PN-B-19701
18. PN-B-23006
19. PN-B-30020
20. PN-B-32250
21. PN-S-06102
22. PN-S-96023

23. PN-5-96035
24. BN-88/6731-08

Grunty budowlane. Badania probektyr
Kruszywa mineralne. Badania.a@zanie zawartai
zanieczyszczeobcych

Kruszywa mineralne. Badania.&zanie skladu ziarnowego

Kruszywa mineralne. Badania.d&@zanie ksztaltu ziarn

Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie wilgotnéci

Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie nagkliwosci

Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie mrozoodporsci
metod bezpdredna

Kruszywa mineralne. Badania.a@zanie zawartai
zanieczyszczeorganicznych

Kruszywa mineralne. Badania.d&@zanie zawartei siarki
metod, bromowy

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu
krzemianowego

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu
zelazawego

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaiescieralngci w
bebnie Los Angeles
Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i
drogowe. Badania techniczne

Kruszywa mineralne. Kruszywa natgalo nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywa tamdo@awierzchni
drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa nahegalo nawierzchni
drogowych. Piasek

Cement. Cement powszechnegtku. Skiad, wymagania i
ocena zgodriei

Kruszywo do betonu lekkiego

Wapno

Materiaty budowlane. Woda do betarapraw

Drogi samochodowe. Podbudowy z kxustabilizowanych
mechanicznie

Konstrukcje drogowe. Podbudowa ii@eehnia z ttucznia
kamiennego

Popioty lotne

Cement. Transport i przechowyeani



25. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kanmie tamane do
nawierzchni drogowych

26. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanieasvska piaskowego

27. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanieutoooldksztatcenia
nawierzchni podatnych i podita przez obeizenie piyt

28. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré&ghnawierzchni
planografem i tat

29. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiaedigiodatnych
ugieciomierzem belkowym

30. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty
31.Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.
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NAWIERZCHNIA
Z KOSTKI BRUKOWEJ BETONOWEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaefihhicznej (SST)aswymagania dotyece
wykonania i odbioru robét zezanych z wykonywaniem nawierzchni z kostki brukowejonowej w
ramach budowy Centrum aktywizacji sportowo — eekyjnej dzieci i mtodzigy w Bartoszycach

1.2. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogdlne wymagania dotygee rob4t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbin
2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycrce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pude OST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania

2.2.1. Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowekikosikowej w budownictwie drogowym
jest posiadanie aprobaty techniczne;.

2.2.2.Wyglad zewrtrzny

Struktura wyrobu powinna Byzwarta, bez rys,gknieé¢, plam i ubytkow.
Powierzchnia gorna kostek powinnatligwna i szorstka, a kraxdzie kostek réwne i proste,
wklesniecia nie powinny przekracza2 mm, dla kostek o gruba < 80 mm,

2.2.3.Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowe;j

W kraju produkowaneaskostki o dwéch standardowych wymiarach gridio
— 60 mm, z zastosowaniem do nawierzchni nie przezmgeh do ruchu samochodowego,
— 80 mm, do nawierzchni dla ruchu samochodowego.
Tolerancje wymiarowe wynosz
- nadlugdci +3 mm,
— na szerokéci £ 3 mm,
- nagrubdci *5 mm.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
0Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” .
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z kostki brukowej

Matle powierzchnie nawierzchni z kostki brukowejkopuje s¢ recznie.

Jeili powierzchnie g duze, a kostki brukowe majednolity ksztalt i kolor, mgna stosowé
mechaniczne usdlzenia ukltadajce. Urzdzenie sktada siz wézka i chwytaka sterowanego
hydraulicznie, stacego do przenoszenia z palety warstwy kostek ngogech utagenia. Uradzenie to,
po skaiczonym uktadaniu kostek, raoa wykorzysta do wymiatania piasku w szczeliny zamocowanymi
do chwytaka szczotkami.

Do zagszczenia nawierzchni stosuje siibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego.

Do wyréwnania podsypki z piasku vma stosowamechaniczne uszizenie na rolkach,
prowadzone liniami na szynie lub kredgmikach.



4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogblne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagaine”
4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe dkdae § warstwowo na palecie. Po
uzyskaniu wytrzymaléci betonu min. 0,7 R, kostki przewane g na stanowisko, gdzie specjalne
urzadzenie pakuje je w fadii spina tdma stalowa, co gwarantuje transport samochodami w
nienaruszonym stanie.

Kostki betonowe mma réwnie przewozé samochodami na paletach transportowych
producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogollne zasady wykonania robét podano w OST D-MQQO0 ,Wymagania ogdlne”
5.2. Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania paxtemie nawierzchni z kostki brukowej
powinien by zgodny z dokumentagprojektow.

Podbudowa powinna Byrzygotowana zgodnie z wymaganiami gkvaymi w specyfikacjach
dla odpowiedniego rodzaju podbudowy.

5.3. Obramowanie nawierzchni

Do obramowania nawierzchni z betonowych kostekdnych mana stosowékrawezniki
uliczne betonowe wg BN-80/6775-03/04 [6] zgodnekuientacj projektows lub zaakceptowane przez
Inzyniera.

5.4. Podsypka

Na podsypk nalezy stosowa piasek gruby, odpowiadgjy wymaganiom PN-B- 06712 .
Gruba¢ podsypki po zagszczeniu powinna wynasb cm. Podsypka powinna bywilzona
woda, zag:szczona i wyprofilowana.

5.5. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek brudwych

Z uwagi na ranorodna@¢ ksztattdw i koloréw produkowanych kostek, #hwe jest utazenie
dowolnego wzoru - wcZeiej ustalonego w dokumentacji projektowej i zagitowvanego przez
Inzyniera.

Kostke uktada st na podsypce lub podta piaszczystym w taki sposéb, aby szczelingdny
kostkami wynosity od 2 do 3 mm. Kostkalezy uktada ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety
nawierzchni, gd¥ w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulegacgagzeniu.

Po utaeniu kostki, szczeliny natg wypetnic piaskiem, a nagbnie zamié¢ powierzchng
utozonych kostek przyayciu szczotekgcznych lub mechanicznych i przygpi¢ do ubijania nawierzchni.

Do ubijania utaonej nawierzchni z kostek brukowych stosujevgibratory ptytowe z ostanz
tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszéwiém i zabrudzeniem. Wibrowanie ngle
prowadzé od kravedzi powierzchni ubijanej w kierunkirodka i jednocz@ie w kierunku poprzecznym
ksztattek.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowyehwolno uywaé walca.

Po ubiciu nawierzchni natg uzupeiné szczeliny piaskiem i zani€ nawierzchng.
Nawierzchnia z wypetnieniem spoin piaskiem nie wgmaietgnacji - mae by¢ zaraz oddana do ruchu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIn



6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robot, Wykonawca powinien sprawdeizy producent kostek
brukowych posiada atest wyrobu wg pkt 2.2.1 nizigj©OST.

6.3. Badania w czasie rob6t

6.3.1.Sprawdzenie podi@ i podbudowy

Sprawdzenie podi@ i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zggdnp dokumentaagj
projektovs i odpowiednimi SST.

6.3.2.Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grétio wymaganych spadkéw poprzecznych i padich
polega na stwierdzeniu zgoditdz dokumentagj projektow .

6.3.3.Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidtovgei wykonania nawierzchni z betonowych kostek brukolvpolega na
stwierdzeniu zgodrizi wykonania z dokumentagcprojektow .
— pomierzenie szerokoi spoin,
— sprawdzenie prawidtovégoi ubijania (wibrowania),
— sprawdzenie prawidtowoi wypetnienia spoin,
— sprawdzenie, czy przatly des@ (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
6.4.1.Nieréwnaici podtuzne

Nieréwndci podiuzne nawierzchni mierzone tglub planografem zgodnie z nogrBN-
68/8931-04 [8] nie powinny przekracz@,8 cm.

6.4.2.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni powinny lzgodne z dokumentacprojektow z tolerancgy +
0,5%.

6.4.3.Niweleta nawierzchni

Ré&nice pomgdzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i gdnymi projektowanymi nie powinny
przekracza= 1 cm.

6.4.4.Szeroké¢ nawierzchni

Szeroké¢ nawierzchni nie mee r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wécej niz + 5 cm.
6.4.5.Gruba¢ podsypki

Dopuszczalne odchytki od projektowanej grédigoodsypki nie powinny przekracza 1,0 cm.
6.5. Czstotliwos¢ pomiarow

Czestotliwos¢ pomiardw dla cech geometrycznych nawierzchni zkkdisukowe;j,
wymienionych w pkt 6.4 powinna bylostosowana do powierzchni wykonanych robot.

Zaleca si, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych W&ok byty przeprowadzone
nie rzadziej ni 2 razy na 100 fmawierzchni i w punktach charakterystycznych dveefety lub
przekroju poprzecznego oraz wdzie tam, gdzie poleci aynier.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonjokeestki
brukowe;j.



8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogollne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0QWymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagjojektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wedtug pkt 6 daty wyniki
pozytywne.

8.2. Odbiér rob6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
— przygotowanie podim,
- ewentualnie wykonanie podbudowy,
- wykonanie podsypki,
— ewentualnie wykonanie tawy pod kreimiki.
Zasady ich odbioruasokreslone w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdét,
— przygotowanie podim (ewentualnie podbudowy),
- dostarczenie materiatow,
— wykonanie podsypki,
— ufozenie i ubicie kostki,
— wypetnienie spoin,
— przeprowadzenie bafdapomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczewgieralngci na tarczy
Boehmego

2. PN-B-06250 Beton zwykly

3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwykiego

4. PN-B-19701 Cementement powszechnegayiku. Skfad, wymagania
i ocena zgodrizi

5. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

6. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betéiementy nawierzchni drég,
ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Krasniki i obrzeza

7. BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie #vska piaskowego

8. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résghoawierzchni
planografem i tat

D.08.03.01. OBRZEZA BETONOWE



1.Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikaophtécznej (SST) & wymagania dotycxe
wykonania i odbioru rob6t zwzanych z ustawieniem betonowego ohezehodnikowego.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stanakuohent przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t w w ramach budowy €em aktywizacji sportowo — rekreacyjnej dzieci i
mtodziezy w Bartoszycach

1.3. Zakres robo6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robo6t zwanych z
ustawieniem betonowego ob¢zechodnikowego 6x20x100cm

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozigzapce jednostronnie lub
dwustronnie ¢igi komunikacyjne od terendw nie przeznaczonychatunikaciji.

1.4.2.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawnigdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot
Ogolne wymagania dotysze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0jwkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padanOST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymas
— obrzeza 6x20x100cm odpowiadaje wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9] i BN-80/6775@13]8],
— zwir lub piasek do wykonania taw,
- cement wg PN-B-19701 [7],
— piasek do zapraw wg PN-B-06711 [3].
2.3. Betonowe obrzea chodnikowe - klasyfikacja
W zaleznosci od przekroju poprzecznego roznie sk dwa rodzaje obrzg:
— obrzee niskie - On,
— obrzee wysokie - Ow.
W zaleznosci od dopuszczalnych wielkoi i liczby uszkodzé oraz odchytek wymiarowych
obrzeza dzieli s¢ na:
— gatunek 1 -G1,
- gatunek2 -G2.

2.4. Betonowe obrz#a chodnikowe - wymagania techniczne

2.4.1.Wymiary betonowych obrzg chodnikowych

Tablica 1. Wymiary obrzegy

Rodzaj Wymiary obrzegy, cm
obrzera 1 b h
100 6 20
On
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2.4.2.Dopuszczalne odchytki wymiaréw obeze

Dopuszczalne odchytki wymiaréw obegzepodano w tablicy 2.
Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw obinze

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, m
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
! +38 £12

b, h 3 +3

2.4.3.Dopuszczalne wady i uszkodzenia olisze

Powierzchnie obrzg powinny by bez rys, pknig¢ i ubytkdw betonu, o fakturze z formy lub
zatartej. Krawdzie elementéw powinny liyowne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchnirawddzi elementéw nie powinny
przekracza wartasci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia atyze

Dopuszczalna wielkid
Rodzaj wad i uszkodse wad i uszkodze
Gatunek 1 Gatunek 2

Wklestos¢ lub wypukias¢ powierzchni i krawdzi w mm 2 3
_Szczerby _ orgr_anlczaqcych powierzchnie gérne niedopuszczalne
i uszkodzenia (scieralne)
krawedzi i narazy ograniczajcych pozostate
powierzchnie:
liczba, max 2 2
diugas¢, mm, max 20 40
gfebokas¢, mm, max 6 10

2.4.4.Sktadowanie

Betonowe obrzea chodnikowe mag by¢ przechowywane na skladowiskach otwartych,
posegregowane wedtug rodzajéw i gatunkow.

Betonowe obrzea chodnikowe nalgy ukltada z zastosowaniem podktadek i przektadek
drewnianych o wymiarach co najmniej: gréb@,5 cm, szeroki 5 cm, dtugé¢ minimum 5 cm wgksza
niz szerokdé¢ obrzea.
2.5. Materialy na tawe i do zaprawy

Zwir do wykonania tawy powinien odpowiadlawymaganiom PN-B-11111 /5/ a piasek -
wymaganiom PN-B-11113 [6].

Materialy do zaprawy cementowo-piaskowej powinmpawiadég wymaganiom podanym w
OST D-08.01.01 ,Krawzniki betonowe” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
3.

3.2. Sprat do ustawiania obrzey

Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu drobnego gfuzomocniczego.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogd6lne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagasgaine”
pkt 4.

4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzea chodnikowe mag by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu po
osignigciu przez beton wytrzymadoi minimum 0,7 wytrzymaléci projektowane;.

Obrzea powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniegni siszkodzeniami w czasie
transportu.

4.3. Transport pozostatych materiatow
Transport pozostatych materiatéw podano w OST @D®1 ,Kravezniki betonowe”.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogollne zasady wykonania robét podano w OST D-MQQO ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypk (fawe) nalezy wykonywa zgodnie z PN-B-06050 [1].
Wymiary wykopu powinny odpowiadawymiarom tawy w planie z uwzedinieniem w
szerokdci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

5.3. Podia@e lub podsypka (tawa)

Podiae pod ustawienie obrza maze stanowd rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka (tawa)
ze zwiru lub piasku, o grubiei warstwy od 3 do 5 cm po zgggczeniu. Podsypk(fawg) wykonuje sg
przez zasypanie korytavirem lub piaskiem i zagzczenie z polewaniem wad

5.4. Ustawienie betonowych obrzs chodnikowych

Betonowe obrzea chodnikowe nalg/ ustawi@ na wykonanym podia w miejscu i zéwiattem
(odlegtcicia gornej powierzchni obrzea od cigu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami
dokumentacji projektowe;.

Zewretrznasciana obrzega powinna by obsypana piaskieniwirem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekraczaszerokéci 1 cm. Naley wypetni je piaskiem lub zapraw
cementowo-piaskogvw stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem maleczyci¢ i zmy¢é woda. Spoiny
musz, by¢ wypetnione catkowicie na petrgiebokasé.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og3lpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do robdét Wykonawca powinien wykénabadania materiatéw
przeznaczonych do ustawienia betonowych atyrzhodnikowych i przedstawwiwyniki tych bada
Inzynierowi do akceptaciji.

Sprawdzenie wygHu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtizin elementu
przez pomiar i policzenie uszkodzerysktpujacych na powierzchniach i kragdziach elementu, zgodnie
z wymaganiami tablicy 3. Pomiary diugd i glebokdsci uszkodzé naley wykona za pomog
przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadoia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [4].

Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementéw pglerzeprowadzi z doktadnécia do 1 mm
przy wyciu suwmiarki oraz przymiaru stalowego lubrtey, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2.



Sprawdzenie &6w prostych w nariach elementow wykonuje esiprzez przytéenie ktownika do
badanego nat@ i zmierzenia odchylek z doktadiog do 1 mm.

Badania pozostatych materialtdbw powinny obejmbwaszystkie witdciwosci okreslone w
normach podanych dla odpowiednich materiatéw wyioigych w pkt 2.

6.3. Badania w czasie rob6t

W czasie rob6t naky sprawdza wykonanie:

a) koryta pod podsypk(tawe) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,

b) podiaza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypkiy(aze zwiru lub piasku - zgodnie z
wymaganiami pkt 5.3,

c) ustawienia betonowego obeze chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4, yprz
dopuszczalnych odchyleniach:

— linii obrzeza w planie, ktére ma wynost + 2 cm na kade 100 m diugéxi obrzeza,

— niwelety gérnej ptaszczyzny obrze, ktére mae wynosé +1 cm na kade 100 m dtugéci obrzeza,

- wypelnienia spoin, sprawdzane co 10 metrow, ktGoeipno wykazywd catkowite wypetnienie
badanej spoiny na petgicbokas¢.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Og0llne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarow jest m (metr) ustawionego betonowego obazehodnikowego.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. OglIne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@@QWymagania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagjrojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- wykonane koryto,
- wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI9.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZ ACE PODSTAWY
PLATNO SCI

Ogodlne ustalenia dotyaeze podstawy ptatrsei podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymag. ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m betonowego otizehodnikowego obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— dostarczenie materiatow,
— wykonanie koryta,
— rozcielenie i ubicie podsypki,
— ustawienie obrza,
— wypetnienie spoin,
— obsypanie zewgirznejsciany obrzea,
— wykonanie badai pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

NORMY

1 PN-B-06050
2. PN-B-06250
3. PN-B-06711
4 PN-B-10021
5. PN-B-11111
6. PN-B-11113
7. PN-B-19701
8.

Roboty ziemne budowlane

Beton zwykly

Kruszywo mineralne. Piasek do betonbapraw

Prefabrykaty budowlane z betonu. Mgtgomiaru cech
geometrycznych

Kruszywo mineralne. Kruszywa natwaldo nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka

Kruszywo mineralne. Kruszywa natwaldo nawierzchni
drogowych. Piasek

Cement. Cement powszechnegadku. Sklad, wymagania i
ocena zgodriei

BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z beto&lementy nawierzchni

drég, ulic, parkingébw i torowisk tramwajowych. Wdpé
wymagania i badania

BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z beto&lementy nawierzchni

drég, ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Kreimiki i
obrzea.



D-05.03.05

NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO
WARSTWA WI AZACA | SCIERALNA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaefihhicznej (SST)aswymagania dotycze
wykonania i odbioru rob6t zeranych z wykonywaniem warstw konstrukcji nawieracknbetonu
asfaltowego przy budowie budynku @dzn Gminy w Glusku

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stamlmkument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t zezanych z budowulic Borki i Cienistej w Augustowie.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia rob6t awanych z
wykonywaniem warstwycieralnej ,wizacej (na poszerzeniu) z betonu asfaltowego.

1.4. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotysze rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0jwkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, padav OST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Asfalt

Nalezy stosowa asfalt drogowy spetniagy wymagania okrdone w PN-C-96170:1965 [5].
W zaleznosci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu najestosowd asfalty drogowe podane w
tablicy 1i 2.

2.3. Polimeroasfalt

Jereli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje teenie asfaltu modyfikowanego
polimerami, to polimeroasfalt musi posigdgprobat techniczia wydary przez upowzniom jednostk.

Rodzaje polimeroasfaltéw i ich stosowanie w za@éci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu
podano w tablicy 1i 2.

2.4. Wypetniacz

Nalezy stosowéa wypetniacz wapienny, spetnigly wymagania okrdone w PN-S-96504:1961
[8] dla wypetniacza podstawowego.
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Przechowywanie wypetniacza powinnatlagodne z PN-S-96504:1961 [8].

Dla kategorii ruchu KR 1-2 dopuszcza stosowanie wypetniacza innego pochodzenia, ngy. pyt
z odpylania, popioly lotne z agla kamiennego, na podstawie orzeczenia laborawegy i za zgog
Inzyniera.



2.5. Kruszywo

Sktadowanie kruszywa powinno odbyinsic w warunkach zabezpieczajch je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortyarenkruszywa lub jego frakcjami.

2.6. Asfalt uptynniony
Nalezy stosowa asfalt uptynniony spetniagy wymagania okrdone w PN-C-96173:1974 [6].
2.7. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowd drogowe kationowe emulsje asfaltowe spehtiaj wymagania okétone w
WT.EmA-94 [12].

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
3.

3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asvfedtgo powinien
wykaz& sie mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
— wytwérni stacjonarnej (otaczarki) o mieszaniu cgkliym lub ciglym do wytwarzania mieszanek
mineralno-asfaltowych,
— uktadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfgitbvtypu zagszczanego,
— skrapiarek,
— walcow lekkich,srednich i cgzkich stalowych gladkich,
- walcéw ogumionych,
- samochodéw samowytadowczych z przykryciem brezeyrow

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagasgalne”
pkt 4.

4.2. Transport materiatéw

4.2.1.Asfalt
Asfalt nalery przewozé zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [4].

4.2.2.Polimeroasfalt

Polimeroasfalt nale przewozt zgodnie z zasadami podanymi w TWT PAD IBDiM [11hp
w aprobacie technicznej.

Kruszywo mana przewoz dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegzaajh
je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innyrort@sentami kruszywa lub jego frakcjami i
nadmiernym zawilgoceniem.

Mieszank betonu asfaltowego nale przewozé pojazdami samowytadowczymi wypasaymi
w pokrowce brezentowe.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogollne zasady wykonania robét podano w OST D-M-@0®,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przysipieniem do robét, w terminie uzgodnionym zynierem, Wykonawca dostarczy
Inzynierowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki emaino-asfaltowej oraz wyniki bafla
laboratoryjnych i probki materiatéw pobrane w ob@on Inzyniera.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej paleg:

- doborze sktadnikéw mieszanki,
- doborze optymalnej ikei asfaltu,
— okresleniu jej wigciwosci i poréwnaniu wynikow z zal@niami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinnaedui¢ sic w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne.

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje si w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lulaglym
zapewniajcej prawidiowe dozowanie skladnikéw, ich wysuszeniewymieszanie oraz zachowanie
temperatury sktadnikéw i gotowej mieszanki mineoafisfaltowe;.

Dozowanie sktadnikow, w tym taé& wstpne, powinno b§ wagowe i zautomatyzowane oraz
zgodne z recept Dopuszcza si dozowanie olgjtosciowe asfaltu, przy uwzegtlnieniu zmiany jego
gestasci w zaleznosci od temperatury.

Tolerancje dozowania sktadnikéw mpgiynost: jedna dziatka elementarna wagi, waipie
przeptywomierza, lecz nie wiej niz + 2 % w stosunku do masy sktadnika.

Jezeli jest przewidziane dodanseodka adhezyjnego, to powinien on¢hjozowany do asfaltu w
sposo6b i wiléciach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien b§ ogrzewany w sposéb gmedni, z ukladem termostatowania,
zapewniajcym utrzymanie statej temperatury z toleranep’ C.

Minimalna i maksymalna temperatura w zbiorniku pova wynost:

-dlaD 50 145C+ 165 C
-dlaD 70 1486C+ 160 C
-dla D 100 135C+ 160 C
- dla polimeroasfaltu - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltu.

Kruszywo powinno by wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minerptnalodaniu
wypetniacza uzyskata wdaiwa temperatug. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna
by¢ wyzsza o wécej niz 3¢° C od maksymalnej temperatury mieszanki minerakfatowe;.

Minimalna i maksymalna temperatura mieszanki naher-asfaltowej powinna wyndsi
-zD50 140C+170C
-zD70 138C+165C
-z D100 130C+ 160° C
- z polimeroasfaltem - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltu.

Mieszanka mineralno-asfaltowa przegrzana (z ozmakaiebieskiego dymu w czasie
wytwarzania) oraz o temperaturzezsiej od wymaganej powinna dypotraktowana jako odpad
produkcyjny.

5.4. Przygotowanie podiga

Podiaze pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinna yyprofilowane i réwne,
bez kolein. Powierzchnia podda powinna b§ sucha i czysta.

-23-

Przed roztaeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowegojg@dnaley skropt emulsp asfaltova
lub asfaltem uptynnionym w ikei ustalonej w SST.

Powierzchnie czolowe kraygmnikéw, wlazéw, wpustéw itp. uszlizer powinny by pokryte
asfaltem lub materiatem uszczela@jm okr&lonym w SST i zaakceptowanym przezyniera.



5.5. Pohczenie medzywarstwowe

Kazda utozoma warstwg nalezy skropt emulsp asfaltows lub asfaltem uptynnionym przed
utozeniem nasipnej, w celu zapewnienia odpowiedniego geaenia m¢dzywarstwowego, w il€ci
ustalonej w SST.

5.6. Warunki przystapienia do robét

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegozenby uktadana, gdy temperatura otoczenia w
ciagu doby byta nie msza od 8 C. Nie dopuszcza siuktadania warstw nawierzchni z betonu
asfaltowego podczas opaddéw atmosferycznych omaegsl wiatru (V> 16 m/s).

5.7. Zarob prébny

Wykonawca przed przygtieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltdwygest
zobowhnzany do przeprowadzenia w obeéciolnzyniera kontrolnej produkcji w postaci prébnego
zarobu.

W pierwszej kolejnéci nalezy wykona probny zardb na sucho, tj. bez udziatu asfalticelu
kontroli dozowania kruszywa i zgodsw sktadu granulometrycznego z projektow&nzyws uziarnienia.
Préble mieszanki mineralnej nalg pobra po oprénieniu zawartéci mieszalnika.

Po sprawdzeniu sktadu granulometrycznego mieszaniéralnej, naley wykona petny zaréb
prébny z udzialem asfaltu, w #oi zaprojektowanej w recepcie. Sprawdzenie zaweirtasfaltu w
mieszance okita sk wykonupc ekstraka;.

5.8. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano konieczéiowykonania odcinka probnego, to co najmniej na B dn
przed rozpooziem robot, Wykonawca wykona odcinek probny w celu:
- stwierdzenia czyayty sprzt jest wigciwy,
- okreslenia grubdci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przed ¢gagzeniem, koniecznej do
uzyskania wymaganej w dokumentacji projektowej gésbwarstwy,
— okredlenia potrzebnej iléci przepé walcow dla uzyskania prawidtowego zagczenia warstwy.
Do takiej préby Wykonawcazyje takich materiatéw oraz spitz, jakie keda stosowane do
wykonania warstwy nawierzchni.
Odcinek prébny powinien Iyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.
Wykonawca mge przysipic do wykonywania warstwy nawierzchni po zaakceptawan
odcinka prébnego przezdyniera.

5.9. Wbudowywanie i zagszczanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinnachybudowywana ukfadaskwyposaona w uktad z
automatycznym sterowaniem grygbd warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dolemtacj
projektows.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinna bigsza od minimalnej temperatury
mieszanki podanej w pkt 5.3.

Zagzszczanie mieszanki powinno odbyivsie zgodnie ze schematem pr&ejvalca ustalonym
na odcinku prébnym.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasieegagzania powinna wyndsnie mniej n:

- dla asfaltu D 50 13%C,

- dla asfaltu D 70 12%C,
- dla asfaltu D 100 12C,
- dla polimeroasfaltu - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltow.
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Zagszczanie naley rozpocaé¢ od krawgdzi nawierzchni kusrodkowi. Wskanik zagiszczenia
utozonej warstwy powinien kiyzgodny z wymaganiami podanymi w tablicy 4 i 6.

Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofmdo osi
drogi.

Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny bprzesunite wzgkdem siebie co najmniej o
15 cm. Zhcza powinny by calkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny by w jednym
poziomie.



6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og8lpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénaadania lepiszcza, wypetniacza
oraz kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszamkieralno-asfaltowej i przedstatvivyniki tych
bada Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie rob6t

6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres badai pomiarow w czasie wytwarzania mieszanki minesaln
asfaltowej podano w tablicy 11.
Tablica 11. Cgstotliwo$¢ oraz zakres badai pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki mineralno
asfaltowej

Czestotliwos¢ bada
Lp Wyszczegoblnienie bada Minimalna liczba badana dziennej
' dziatce roboczej
1 | Uziarnienie mieszanki mineralnej 2 probki
2 | Sklad mieszanki mineralno-asfaltowe| 1 probka przy produkcji do 500 Mg
pobranej w wytworni 2 probki przy produkcji ponad 500 M
3 | Wiasciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
4 | Wiaciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
5 | Wihaciwosci kruszywa 1 na 200 Mg i przy kadej zmianie
6 | Temperatura sktadnikow mieszanki
mineralno-asfaltowe;j dozor cagly
7 | Temperatura mieszanki mineralno- | kazdy pojazd przy zatadunku i w czasie
asfaltowej wbudowywania
8 | Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowgj jw.
9 | Wiasciwosci probek mieszanki
mineralno-asfaltowej pobranej w jeden raz dziennie
wytworni

6.3.2.Uziarnienie mieszanki mineralnej

Prébki do bad@ uziarnienia mieszanki mineralnej nafepobr& po wymieszaniu kruszyw, a
przed podaniem asfaltu. Krzywa uziarnienia powinmg® zgodna z zaprojektowanw recepcie
laboratoryjnej.

6.3.3.Sklad mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie skladu mieszanki mineralno-asfaltowe] gml@a wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-
04001:1967 [7]. Wyniki powinny iyzgodne z receptaboratoryjm z toleranci okreslona w tablicy 10.

6.3.4.Badanie wtaciwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny naley okresli¢ wiasciwosci asfaltu, zgodnie z pkt 2.2.
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6.3.5.Badanie wiciwosci wypetniacza

Na kazde 100 Mg ziytego wypetniacza natg okresli¢ wtasciwosci wypetniacza, zgodnie z pkt
2.4,

6.3.6.Badanie witaciwosci kruszywa

Z czstotliwoscia podar w tablicy 11 nalgy okresli¢ wiasciwosci kruszywa, zgodnie z pkt 2.5.



6.3.7.Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki mineralsfaiéowej

Pomiar temperatury skladnikbw mieszanki minerastaltowe] polega na odczytaniu
temperatury na skali odpowiedniego termometru zaow#anego na otaczarce. Temperatura powiniga by
zgodna z wymaganiami podanymi w recepcie laboratejy SST.

6.3.8.Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowejega na kilkakrotnym zanurzeniu
termometru w mieszance i odczytaniu temperatury.

Doktadna¢ pomiaru+ 2° C. Temperatura powinna bygodna z wymaganiami podanymi w
recepcie i SST.

6.3.9.Sprawdzenie wygHu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wygbu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocenigealnej jej wyghdu w
czasie produkciji, zatadunku, roztadunku i wbudowgiaa

6.3.10.Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej naje okreila¢ na probkach zagzczonych
metody Marshalla. Wyniki powinny b§zgodne z receptaboratoryjn.

6.4. Badania dotycace cech geometrycznych i wigiwosci warstw nawierzchni z betonu
asfaltowego

6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z betonu
asfaltowego podaje tablica 12.

6.4.2.Szerokd¢ warstwy

Szerokeé¢ warstwy scieralnej z betonu asfaltowego powinna¢bygodna z dokumentag]
projektows, z tolerancgi £+ 5 cm. Szerok& warstwy asfaltowej i) polazonej, nie ograniczonej
kraweznikiem lub opornikiem w nowej konstrukcji nawierzchpowinna by szersza z kalej strony co
najmniej o grub& warstwy na niej potmnej, nie mniej jednak ai5 cm.

6.4.3.ROWNG¢ warstwy

Nieréwndci podtwzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego migrzeg BN-68/8931-04
[9] nie powinny by wigcksze od podanych w tablicy 13.
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Tablica 12. Cgzstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiaréw
1 | Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dhégol km

2 | Réwna¢ warstwy 10 razy na odcinku drogi o dhggbl km

3 | Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkuidratjugaici 1 km

4 | Rzdne wysokéciowe warstwy [ pomiar ednych niwelacji podtanej i

poprzecznej oraz usytuowania osi wedtug

Uksztattowanie osi w planie dokumentacji budowy

Grubd¢ wykonywanej warstwy | 3 razy (w osi i na brzegachisuay) co 25 m

Krawedz, obramowanie warstwy cata diugo

5
6
7 | Zlacza podhane i poprzeczne cala diugozigcza
8
9

Wyglad warstwy ocena gijfa
10 | Zagszczenie warstwy 2 prébki z ¥@ego pasa o diugoi do 1000 m
11 | Wolna przestrzew warstwie jw.
12 | Grubd¢ warstwy jw.

Tablica 13. Dopuszczalne nierévégowarstw asfaltowych, mm

Lp. Drogi i place Warstwa Warstwa
scieralna wigzaca
1 | Drogiklasy |, Il, lll 4 6
2 | Drogiklasy IViV 6 9
3 | Drogi klasy VIi VII oraz place i parkingi 9 12

6.4.4.Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegodtinkach prostych i na tukach powinny
by¢ zgodne z dokumentacprojektovs, z tolerancgj = 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe

Rzedne wysokéciowe warstwy powinny hyyzgodne z dokumentacprojektows, z tolerangj £
1lcm.

6.4.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os warstwy w planie powinna Byusytuowana zgodnie z dokumentgapjojektowa, z toleranci
+5cm.

6.4.7.Grubg¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna by zgodna z grubiwia projektows, z tolerancj = 10 %. Wymaganie
to nie dotyczy warstw o gruboi projektowej do 2,5 cm.

6.4.8.Ztacza podhane i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofgdo osi.
Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny dyprzesunite wzgkdem siebie co najmniej o 15 cm.
Ztacza powinny by catkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.
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6.4.9.Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwascieralna przy opornikach drogowych i adzeniach w jezdni powinna wystava+5
mm ponad ich powierzchgi Warstwy bez opornikdw powinny byéwno obcgte lub wyprofilowane
oraz pokryte asfaltem.

6.4.10.Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien éigednolita tekstue, bez miejsc
przeasfaltowanych, porowatych, tusacych sg i spekanych.

6.4.11.Zagszczenie warstwy i wolna przesthize warstwie

Zagzszczenie i wolna przestizev warstwie powinny by zgodne z wymaganiami ustalonymi w
recepcie laboratoryjnej.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonwakisfvego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000QQWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentagjrojektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy platroi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmwarstwy nawierzchni w-wycieralnej lub wizacej (poszezrzenie) z
betonu asfaltowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
- dostarczenie materiatow,
- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itfgnsport na miejsce wbudowania,
— posmarowanie lepiszczem krealzi urzdzen obcych i krawznikéw,
- roziozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,
— obckcie krawedzi i posmarowanie asfaltem,
- przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclamie;j.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzch
drogowych.Zwir i mieszanka

2. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa dam do nawierzchni
drogowych

3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywaurahe do nawierzchni
drogowych. Piasek

4. PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naftoRakowanie, znakowanie i
transport

5. PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfalty dnwvgo

6. PN-C-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfalty upligme AUN do nawierzchni

drogowych

7. PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Mieszanki enaiimo-bitumiczne.
Badania

8. PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Wypetniaczmikany do mas
bitumicznych

9. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré$eno nawierzchni

planografem i tat.

10.2. Inne dokumenty

10.Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygiotsztywnych. IBDIM - 1997

11. TWT Tymczasowe Wytyczne. Polimeroasfalty drogowack IBDiM 4/1993

12.Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &3fad EmA-94. IBDIM - 1994

13.WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jdkb grysow i zwirébw kruszonych z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego przeznaczonegawi@rechni drogowych

14.Zasady projektowania betonu asfaltowego o ekezonej odporni na odksztalcenia trwale.
Wytyczne oznaczania odksztatcenia i modutu sztyeinmieszanek mineralno-bitumicznych metod
petzania pod obgkeniem statycznym. IBDIM - Zeszyt 48/1995.



D-05.04.01

NAWIERZCHNIA Z KOSTKI ELASTYCZNEJ

1. Bezpieczne nawierzchnie syntetyczne

Nawierzchnie elastyczne znajduje zastosowanie dazemia rekreacyjnych placow i
boisk sportowych do pitki namej, koszykéwki, siatkowki itp. Nadapie rowniez do
uzycia w innym sektorze, w ktérym wymagane jest beep#stwo oraz wytrzymalka:

Place zabaw dla dzieci

Nawierzchnia wokot basenow

Alejki dla wézkéw inwalidzkich

Przegcia na polu golfowym

Nawierzchnia wokot lodowiska

Pasae spacerowe w centrach rehabilitacyjnych

Otoczenie stotéw tenisowych

Zalety nawierzchni elastycznych:

Ochrona przed urazami powstatymi wskutek upadku

Ochrona stawéwaytkownikéw

Odporng¢ nascieranie

Odporng¢ na dziatanie zmiennych warunkéw atmosferycznych
tatwos¢ zachowania czysfoi

Petna przegkliwosé¢

tatwos¢ montau

Estetyczny wygid

Wyroby wykonane wg standardéw europejskich:
EN 1177 /Nawierzchnie amortyzgie upadki/

1ISO 9001:2001

ISO 14001

Atest higieniczny PZH

Zalety nawierzchni elastycznych:



Nawierzchnia gumowa posiada bardzo dobreaeiteosci elastyczne, dzki
czemu efektywnie zabezpieczaytkownikow przed wszelakimi urazami.
Ponadto charakteryzujegsi

0

(0]

0o

(0]

petm przesikliwoscia

odporndcia na dziatanie warunkéw atmosferycznych
odporndcia nascieranie

zapobiegaj poslizgnigciom

posiadaj atest PZH

posiadai badania dot. okégenia krytycznej wysoki upadku wg normy PN-EN 1177

3.Zastosowanie:

Nawierzchnie elastyczne znajduje zastosowanie dazemia rekreacyjnych
placéw i boisk sportowych do pitki tioej, koszykowki, siatkowki itp. Nadaj
sie rowniez do wycia w innym sektorze, w ktéorym wymagane jest
bezpieczéstwo oraz wytrzymala:

(0]

0

(0]

0

place zabaw dla dzieci

boiska sportowe wielofunkcyjne

nawierzchnia wokot basenow

alejki dla wozkow inwalidzkich

przegcia na polu golfowym

nawierzchnia wokot lodowiska

pasae spacerowe w centrach rehabilitacyjnych
otoczenie stotdéw tenisowych

tarasy ogrodowe

4 Dane techniczne:

Materiat: ulepszony granulat gumowy SBR

Kolor: czerwony, zielony, popielaty, czarny.

Wymiary:

(0]

Kostka
= 200x160x43 [mm]

= 200x160x35 [mm]

= 500x500%20 [mm]
= 500x500%30 [mm]

= 500x500x43 [mm] - HIC 1,1 mb



= 500x500x60 [mm]
= 500x500x80 [mm]

= 500x500x100 [mm] - HIC 2,5 mb

Istnieje maliwo$¢ wykonania ptyt 500x500 z naktagliEPDM zapewniajca
trwatos¢ koloru na dhugie lata.

5. Instrukcja obstugi i montazu nawierzchni elastycznych /kostka,ptyta/

Przygotowanie podia:
o Podiaze pod "kostk gumowg" powinno by doktadnie wypoziomowane oraz mrozo-

odporne. "Kostki" utaone powinny by ha mocnym, zwiztym i stabilnym podteu. W
tym celu najlepiej wykorzystattuczen kamienny zwir, piasek lub "chudy" beton.

o W celu prawidiowego utwardzenia i zwania materiatu na podte
nalezy uzy¢ maszyny wibracyjnej sacej rowniez przy montau kostki
brukowe.

o W celu prawidtowego odprowadzenia wody z nawierzghykonanego
placu naley przed utaeniem nawierzchni elastycznej zapegvni
osuszanie wody. W tym celu najeuzyska& nachylenie powierzchni
okoto 1%.

6.Przyktadowe warianty przygotowania powierzchni pa nawierzchnie elastyczne:
1. Wariant I:
0 elastyczna nawierzchnia /kostka, ptyta/
0 chudy beton - 100 [mm]
0 zwir, piasek - 150 [mm]
2. Wariant II:
0 elastyczna nawierzchnia /kostka, ptyta/
0 piasek - 100 [mm]
0 tluczen - 150 [mm]
3. Wariant IlI:
0 elastyczna nawierzchnia /kostka, ptyta/
0 chudy beton - 70 [mm]
0 tluczen - 180 [mm]
4. Wariant IV:
0 elastyczna nawierzchnia /kostka, ptyta/

0 beton wylewany - 100 [mm]



0 piasek - 50 [mm]

Rodzaj podtaa pod nawierzchnie elastyczne zady dobrany indywidualnie w
zaleznosci od rodzaju gruntu, przewidywanego afzeinia, systematyczhol
obciazenia.

7.Montaz kostki elastycznej

o Montaz kostki elastycznej natg rozpoca¢ przy wyciu kostki
"krawegdziowej" uktadajc ja w jednym z rogdéw powierzchni uktadane;j.
Nastpnie utay¢ pierwszy rad kostek do krawdzi ograniczajcej z
drugiej strony.

L J v | U B

1 m?= 37szt.

o Montaz drugiego rzdu kostek rozpocg przy wyciu kostki "potowki" i
kontynuowa za pomog "petnej” kostki jak pokazuje parszy rysunek.
Uktadapc kostle nalezy zwrécic uwag: na kamienie, ktore magvejsé
w zfacza powodujc ich brak przylegania.

o Upewnt sig czy kostki "kravedziowe" i "potéwkowe"scisle przylegag
do pozostatych kostek i do kradzi uktadanej powierzchni.

o Podczas monta stosowa odpowiedni spra montaowy. Kostki
nalery cia¢ doktadnie, aby uzyskgednolity struktue. Kostki sa tatwe
do ckcia za pomog przenadnej, elektrycznej pitygcznej z ostrzem do
drewna csrednim rozmiarzegbow.

o Montaz przy krawedziach zaokyglonych, wgtbieniach lub o zarysie z
promieniem okoto 4-8m wymagaycia odpowiednio diej ilosci kostek
"potowkowych"



Wiasciwosci techniczno-uytkowe nawierzchni sportowej BNS

Lp. Wiasciwosci Metoda badan Parametry
1. Wymiary zewnetrzne 200x160x43
200x160x35
500x500x100
500x500x43
500x500x30
2, Stabilnos¢ wymiardw EN 434 + 0,6%
3. Twardosé 1ISO7619 5045 Sh
4. Odpornosc¢ na sciskanie DIN53316 <180 [mm?]
5. Wiasnosci antyposlizgowe
- nawierzchnia sucha DIN 51 130 R9
- nawierzchnia mokra - nie DIN 51 097 nie badano
badano
6. Test na upadek PN -EN 1177 43 mm-h=1,1mb
100 mm - h=2,5
mb
i Atest higieniczny PZH spethione




